
관리번호 2024-이종(투자-품목)-로봇-02 과제유형 ■ 통합형 □ 병렬형 □ 일반형

산업기술분류1 대분류 기계·소재 중분류 로봇/자동화기계 소분류 로봇
제어/지능화기술

산업기술분류2 대분류 - 중분류 - 소분류 -

융합분류 ■ 산업고도화형 □ 사회문제해결형 □ 신산업창출형 □ 해당없음

해당여부
□ 표준연계 □ 해외연계 ■ 특허연계 □ 안전과제

□ 경쟁형R&D □ 복수형R&D ■ 대형통합형 □ 보안과제

품목명

총괄
다중 감각센서 기반의 통합 객체인식 지능모듈 개발

(TRL : [시작] 4단계 〜 [종료] 7단계)
1세부 서비스로봇용 다중감각 센서 개발
2세부 다중감각 지능모듈 내장용 AI 및 경량화 기술 개발
3세부 AI 내장형 다중감각 지능 통합모듈 개발

1. 개념

□ 개념

 ㅇ 인간의 오감에 대응하는 다중지능(시각, 청각, 후각, 촉각 등)에 해당하는 개별 

센서의 데이터를 통합하여 사물을 종류 및 상태를 인식하는 지능형 객체인식 

플랫폼 기술 개발

* 변화요인이 제한된 제조/물류 현장에서는 이동 및 조작을 위한 정보를 RGB, 깊이, 라이다 등의

시각영상 기반의 센서를 통해서 사물 및 환경을 감지하는 것으로 충분하였으나, 외부 환경변

화에 노출되는 일상 현장에서는 사물 및 환경의 상태 변화에 대한 인식이 필요함. 인간이 사

물의 종류와 상태를 인식하기 위해 여러 감각을 동시에 적용하듯이, 일상 생활에서 단일 센서

만으로 인식에 한계가 있기 때문에 다중감각을 통합하여 인식하는 기술이 필요

□ 개발내용

 ㅇ 총괄 및 세부 전체 과제에 대한 코디네이팅

  - 세부과제 통합관리 및 개발지원을 위한 추진방안과 구체적인 실행계획 제시

 ㅇ (1세부) 서비스로봇용 다중감각 센서 개발

 ㅇ (2세부) 다중감각 지능모듈 내장용 AI 및 경량화 기술 개발

 ㅇ (3세부) AI 내장형 다중감각지능 통합모듈 개발

2. 지원 필요성

ㅇ 기술적 지원필요성

  - 서비스로봇, 스마트시티, 자율주행차, 의료기기 등에서 오감센서를 활용하여 사

물을 정확하게 인식하고 상호작용하여 효율성과 편의성 향상에 기여

  - 단일 감각센서의 한계를 극복하기 위해 다른 감각정보와 상호작용하고, 언어 

및 비언어적인 요소를 통합하여 사물 및 환경 인식에 대한 정확도를 높이는 기

술 수요 증대

 

ㅇ 경제적 지원필요성

  - 제조 공정에 국한된 로봇 시장을 확대하기 위해서는 수요가 큰 공공서비스, 상

용서비스 등에 활용하기위해서 다양한 사물을 감지하고 인식하는 기술이 필수

이며, 혁신적인 서비스 개발을 통해 국내외 시장에서 경쟁력 확보가능



ㅇ ESG/정부/정책적 지원필요성

  -‘초격차프로젝트’의 40대 프로젝트 중 ‘다중지능(영상∙음성∙언어∙촉각)을 갖춘 

인간생활지원 서비스 로봇 개발’에 대응하여, 요소기술 개발 필요

  - CCTV와 오감센서를 통해 이상행동을 탐지하거나, 화재 등 위험상황을 사전에 

감지하여 조기대응 등 공공 안전과 보안을 강화하는데 활용할 수 있으며, 식품

안전, 소음 문제 등의 사회문제에 대한 솔루션을 제공할 수 있음

3. 지원기간/예산/추진체계

ㅇ 개발기간 : 54개월 이내 (1차년도 : 6개월 이내)

  - 1단계 : 30개월 이내, 2단계 : 24개월 이내

ㅇ 정부연구개발비 : 총 정부연구개발비 135.9억원 이내 (1차년도 : 15.1억원 이내)

- 총괄주관연구개발비 : 총 연구개발비 0.9억원 이내 (1차년도 : 0.1억원 이내)

ㅇ 주관기관 : 중소 중견기업

ㅇ 기술료 징수여부 : 비징수

ㅇ 기타사항 : 해당없음



품목번호 2024-이종(투자-품목)-로봇-02-01 산업
기술
분류

중분류Ⅰ 중분류Ⅱ

품목유형 □ 원천기술   ■ 혁신제품 로봇/자동화기계 요소부품

융합유형 ■ 산업고도화형 □ 사회문제해결형  □ 신산업창출형  □ 해당없음

해당여부
■ IP R&D연계  □ 표준연계  □ 디자인연계  □ BI연계  □ 경쟁형R&D  □ 복수형 R&D 
□ 국가핵심기술  □ 서비스형  □ 안전과제  □ 탄소중립  □ 국제공동 R&D □ 원스톱형  
■ 통합형  □ 초격차

R&D
자율성트랙 ■ R&D 자율성트랙(일반) □ R&D 자율성트랙(지정)

총괄품목명  (총괄) 다중 감각센서 기반의 통합 객체인식 지능모듈 개발

세부품목명

(1세부) 서비스로봇용 다중감각 센서 패키징 
기술 개발 품목코드

(HSK10)

류 호 소호 통계부호

8 5 4 1 5 1 1 0 0 0(TRL : [시작] 5단계 〜 [종료] 7단계)
1. 개념및개발내용

□ 개념 

 ㅇ 시각 및 청각 센서를 제외한 인간의 감각기관에 대응하는 센서 또는 단일센서

의 한계를 상호작용하여 보완하는 센서를 개발하거나 기존의 센서를 고도화하

여 다중감각에 필요한 개별 센서의 기술을 개발

 * 핵심 목표 : 인간 감각 기능에 대응하는 센서기술 개발

□ 개발내용

 ㅇ 인간의 감각기관에 대응하는 단일센서 또는 센서융합을 통한 인간과 유사한 감

각 기능 구현 및 감각별 엣지컴퓨팅이 가능한 디바이스 기술개발

  - 영상, IR, IMU 등의 센서 융합을 통한 시각 및 운동감각 센서기술 개발

  - 온도변화, 압력이나 촉각을 위한 피부감각 센서기술 개발

  - 기체 및 액체상태의 화학물질을 감지하는 센서기술 개발

  - 단일 감각 신호처리를 위한 엣지컴퓨팅 디바이스 기술개발

  - 개발 감각 시험평가 기술개발 및 성능 검증

 
연구개발계획서 제출시 다음의 항목의 정량적 목표치 및 상용화 수준 제시 필수
- 정확도, 해상도, 응답시간, 반복재현성, 안정성

2. 지원 필요성

ㅇ 기술적 지원필요성

  - 서비스로봇, 스마트시티, 자율주행차, 의료기기 등에서 오감센서를 활용하여 사

물을 정확하게 인식하고 상호작용하여 효율성과 편의성 향상에 기여

  - 단일 감각센서의 한계를 극복하기 위해 다른 감각정보와 상호작용하고, 언어 및 

비언어적인 요소를 통합하여 사물 및 환경 인식에 대한 정확도를 높이는 기술 

수요 증대



 

ㅇ 경제적 지원필요성

  - 제조 공정에 국한된 로봇 시장을 확대하기 위해서는 수요가 큰 공공서비스, 상

용서비스 등에 활용하기위해서 다양한 사물을 감지하고 인식하는 기술이 필수

이며, 혁신적인 서비스 개발을 통해 국내외 시장에서 경쟁력 확보가능

ㅇ ESG/정부/정책적 지원필요성

  -‘초격차프로젝트’의 40대 프로젝트 중 ‘다중지능(영상∙음성∙언어∙촉각)을 갖

춘 인간생활지원 서비스 로봇 개발’에 대응하여, 요소기술 개발 필요

  - CCTV와 오감센서를 통해 이상행동을 탐지하거나, 화재 등 위험상황을 사전에 

감지하여 조기대응 등 공공 안전과 보안을 강화하는데 활용할 수 있으며, 식품

안전, 소음 문제 등의 사회문제에 대한 솔루션을 제공할 수 있음

3. 지원기간/예산/추진체계

ㅇ 개발기간 : 54개월 이내 (1차년도 : 6개월 이내, 2차년도 ~ 5차년도 : 각각 12개월)

  - 1단계 : 30개월 이내, 2단계 : 24개월 이내

ㅇ 정부지원연구개발비 : ‘24년 5억원 이내(총 정부지원연구개발비 40억원 이내)

ㅇ 주관기관 : 중소 중견기업 

ㅇ 기술료 징수여부 : 징수

ㅇ 기타사항 : 해당없음



품목번호 2024-이종(투자-품목)-로봇-02-02 산업
기술
분류

중분류Ⅰ 중분류Ⅱ

품목유형 □ 원천기술   ■ 혁신제품 로봇/자동화기계 요소부품

융합유형 ■ 산업고도화형 □ 사회문제해결형  □ 신산업창출형  □ 해당없음

해당여부
■ IP R&D연계  □ 표준연계  □ 디자인연계  □ BI연계  □ 경쟁형R&D  □ 복수형 R&D 
□ 국가핵심기술  □ 서비스형  □ 안전과제  □ 탄소중립  □ 국제공동 R&D □ 원스톱형  
■ 통합형  □ 초격차

R&D
자율성트랙 ■ R&D 자율성트랙(일반) □ R&D 자율성트랙(지정)

총괄품목명  (총괄) 다중 감각센서 기반의 통합 객체인식 지능모듈 개발

세부품목명

(2세부) 다중감각 지능모듈 내장용 AI 및 

경량화 기술 개발 품목코드
(HSK10)

류 호 소호 통계부호

8 5 4 1 5 1 1 0 0 0(TRL : [시작] 5단계 〜 [종료] 7단계)
1. 개념및개발내용

□ 개념

 ㅇ 다중감각 기반의 환경 및 사물에 대한 인식을 위한 인공지능 기술 및 엣지 컴

퓨팅이 가능한 경량화 기술개발

* 핵심 목표 : 다중감각 정보의 상호 작용에 의한 사물(환경)의 인식 AI 기술개발

□ 개발내용  

 ㅇ 사물 및 환경의 객체 및 상태 인식을 위한 다중감각 정보의 관계 지식을 위한 

인공지능 기술 및 경량화를 위한 기술개발

  - 다중 감각 정보의 결합 및 유기적인 상호작용을 통한 객체인식 기술  

* 다중감각기반 기계 학습 및 딥러닝을 통한 패턴 인식 및 예측 모델링

* 영상, 언어를 포함한 다중센서 기반의 객체 및 상태 인식 기술

* 입력감각정보와 다른 스타일의 멀티모달 출력 생성기술

  - 엣지컴퓨팅이 가능한 HW 및 SW 경량화 기술

* 다중감각 지능을 위한 엣지 디바이스 기술

 
연구개발계획서 제출시 다음의 항목의 정량적 목표치 및 상용화 수준 제시 필수
   정확도, 모델크기, 처리속도, 해석가능성  

2. 지원 필요성
 ㅇ 기술적 지원필요성

  - 기존 환경변화요인이 제한된 제조공정에서 주로 영상센서 및 라이다에 기반한 

장애물 회피, 객체인식, 안전 확보기술이 연구 및 상용화되었지만, 외부환경요인

이 변화하는 일상현장에서 로봇의 운동신경, 인지 능력 향상을 위해서 다중감각 

기반의 기술개발이 필



 ㅇ 경제적 지원필요성  

  - 제조 공정에 국한된 로봇 시장을 확대하기 위해서는 수요가 큰 공공서비스, 상

용서비스 등에 활용하기위해서 다양한 사물을 감지하고 인식하는 기술이 필수

이며, 혁신적인 서비스 개발을 통해 국내외 시장에서 경쟁력 확보가능

ㅇ ESG/정부/정책적 지원필요성

  -‘초격차프로젝트’의 40대 프로젝트 중 ‘다중지능(영상∙음성∙언어∙촉각)을 갖

춘 인간생활지원 서비스 로봇 개발’에 대응하여, 요소기술 개발 필요

  - CCTV와 오감센서를 통해 이상행동을 탐지하거나, 화재 등 위험상황을 사전에 

감지하여 조기대응 등 공공 안전과 보안을 강화하는데 활용할 수 있으며, 식품

안전, 소음 문제 등의 사회문제에 대한 솔루션을 제공할 수 있음

3. 지원기간/예산/추진체계

ㅇ 개발기간 : 54개월 이내 (1차년도 : 6개월 이내, 2차년도 ~ 5차년도 : 각각 12개월)

  - 1단계 : 30개월 이내, 2단계 : 24개월 이내

ㅇ 정부지원연구개발비 : ‘24년 5억원 이내(총 정부지원연구개발비 45억원 이내)

ㅇ 주관기관 : 중소 중견기업 

ㅇ 기술료 징수여부 : 징수

ㅇ 기타사항 : 해당없음



품목번호 2024-이종(투자-품목)-로봇-02-03 산업
기술
분류

중분류Ⅰ 중분류Ⅱ

품목유형 □ 원천기술   ■ 혁신제품 로봇/자동화기계 요소부품

융합유형 ■ 산업고도화형 □ 사회문제해결형  □ 신산업창출형  □ 해당없음

해당여부
■ IP R&D연계  □ 표준연계  □ 디자인연계  □ BI연계  □ 경쟁형R&D  □ 복수형 R&D 
□ 국가핵심기술  □ 서비스형  □ 안전과제  □ 탄소중립  □ 국제공동 R&D □ 원스톱형  
■ 통합형  □ 초격차

R&D
자율성트랙 ■ R&D 자율성트랙(일반) □ R&D 자율성트랙(지정)

총괄품목명  (총괄) 다중 감각센서 기반의 통합 객체인식 지능모듈 개발

세부품목명

(3세부) AI 내장형 다중감각지능 통합모듈 

개발 품목코드
(HSK10)

류 호 소호 통계부호

8 5 4 1 5 1 1 0 0 0(TRL : [시작] 5단계 〜 [종료] 7단계)
1. 개념및개발내용

□ 개념

 ㅇ 다중감각 센서의 통합 인터페이스 및 지능의 통합 모듈을 개발하고, 다중감각 

지능 모듈을 탑재한 로봇플랫폼과 서비스 시나리오 실증기술을 개발 

* 핵심 목표 : 다중감각 센서와 지능 통합 모듈 및 실증 시나리오 개발

□ 개발내용

 ㅇ 다중감각 데이터 전송을 위한 통합 인터페이스 개발 및 대형 이동로봇 플랫폼

용 전자식 브레이크 시리즈화 기술, 조립을 고려한 설계 기술 및 시험평가 기술

개발을 포함

  - 센서와 시스템간의 통신을 위한 고속 네트워킹 및 인터페이스 개발 

  - 다중 센서 및 지능 모듈의 통합 모듈 개발

  - 다중감각 기반 실증 시나리오 및 관련 지능기술 개발  
* 실증 플랫폼 기반의 시나리오 구현을 위한 지능기술

  - 다중감각 센서와 지능 모듈을 장착한 로봇플랫폼 개발 및 시나리오 실증 

연구개발계획서 제출시 다음의 항목의 정량적 목표치 및 상용화 수준 제시 필수
   확장성, 반응시간, 시나리오 제시

2. 지원 필요성
ㅇ 기술적 지원필요성

  - 서비스로봇, 스마트시티, 자율주행차, 의료기기 등에서 오감센서를 활용하여 사

물을 정확하게 인식하고 상호작용하여 효율성과 편의성 향상에 기여

  - 단일 감각센서의 한계를 극복하기 위해 다른 감각정보와 상호작용하고, 언어 및 

비언어적인 요소를 통합하여 사물 및 환경 인식에 대한 정확도를 높이는 기술 

수요 증대

 



ㅇ 경제적 지원필요성

  - 제조 공정에 국한된 로봇 시장을 확대하기 위해서는 수요가 큰 공공서비스, 상

용서비스 등에 활용하기위해서 다양한 사물을 감지하고 인식하는 기술이 필수

이며, 혁신적인 서비스 개발을 통해 국내외 시장에서 경쟁력 확보가능

ㅇ ESG/정부/정책적 지원필요성

  -‘초격차프로젝트’의 40대 프로젝트 중 ‘다중지능(영상∙음성∙언어∙촉각)을 갖

춘 인간생활지원 서비스 로봇 개발’에 대응하여, 요소기술 개발 필요

  - CCTV와 오감센서를 통해 이상행동을 탐지하거나, 화재 등 위험상황을 사전에 

감지하여 조기대응 등 공공 안전과 보안을 강화하는데 활용할 수 있으며, 식품

안전, 소음 문제 등의 사회문제에 대한 솔루션을 제공할 수 있음

3. 지원기간/예산/추진체계

ㅇ 개발기간 : 54개월 이내 (1차년도 : 6개월 이내, 2차년도 ~ 4차년도 : 각각 12개월)

  - 1단계 : 30개월 이내, 2단계 : 24개월 이내

ㅇ 정부지원연구개발비 : ‘24년 5억원 이내(총 정부지원연구개발비 50억원 이내)

ㅇ 주관기관 : 중소 중견기업 

ㅇ 기술료 징수여부 : 징수

ㅇ 기타사항 : 해당없음


