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01 추진배경 및 필요성

 코로나 19 등 급변하는 대내‧외 환경변화에 탄력적 대응을 위해 기 수립한 산업기술 
R&D 투자전략(‘19~‘21)의 연 단위 재설계 필요 

‘21년 중점투자 대상과 기술로드맵을 조정하여 코로나 19 發 경제위기 극복과 포스트 코로나 

선도 등 국가적 현안의 적기 대응 필요  

* ❶ 대내‧외 여건변화, ❷최근 투자현황, ❸글로벌 경쟁력, ❹정부정책 등 반영

02 추진목적 및 적용시기

 (목적) ｢산업기술 R&D 투자전략(‘19~‘21)｣을 대내‧외 환경변화 등에 맞추어 산업부 
R&D 예산 배분과 사업 ‧과제 기획을 위한 기본방향으로 재설계(Rolling Plan)

｢산업기술 R&D 투자전략(‘19~‘21)｣의 기조를 유지하되, 환경 변화를 반영하여 중점투자 
대상 및 기술로드맵 조정

R&D 투자전략(‘19~‘21)

반영

대내‧외 여건변화 최근 투자현황 글로벌 경쟁력 정부정책

재설계

R&D 투자전략(‘21)

활용

예산 배분(‘22~‘23) 신규사업 및 과제기획(‘21~‘23)

<R&D 투자전략 재설계(Rolling Plan)의 목적>

 (적용시기) 2021년 부터 차기 전략 前 까지

Ⅰ. 추진개요
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 코로나 19 장기화에 따른 글로벌 경제의 불확실성이 증대되는 가운데 경제 ‧산업 전반의 
구조적 대전환에 직면 

위드 코로나(with COVID-19) 시대 주요 산업이슈

(이슈 1) 디지털 경제로의 전환 가속화

(이슈 2) 글로벌 가치사슬(GVC, Global Value Chain) 정체

(이슈 3) 저탄소 ‧친환경 사회로의 전환 부각
(이슈 4) 국민건강에 대한 인식 증대

1. 정책적 환경(Political)

3. 사회적 환경(Social)

2. 경제적 환경(Economic)

4. 기술적 환경(Technological)

P E

S T

●한국판 뉴딜을 통한 경기부양 추진 

●소부장 2.0을 통한 기술자립 추진

●방역 ‧비대면 사회의 일상화
●건강 및 환경에 대한 인식 변화

●코로나 19로 인한 경기침체

●글로벌 무역 환경의 불확실성(GVC 등)

●디지털 전환(Digital Transformation)

● 친환경 에너지 부상

코로나 19 팬데믹

01 디지털 경제로의 전환 가속화

코로나 19 감염확산에 따른 비상상황이 산업의 디지털 전환(Digital Transformation*)을 가속화

* 디지털 기술을 이용해서 비즈니스 프로세스 ‧모델 ‧생태계를 바꾸는 것
감염병 대응 과정에서 불가피하게 언택트 경험을 하면서 디지털 전환에 대한 혁신저항

(Innovation Resistance)이 빠르게 약화

* 2년이 걸릴 디지털 전환이 지난 2개월 만에 이루어짐(Satya Nadella, 마이크로소프트 CEO) 

사회 전반에서 온라인‧비대면 수요가 확대*되는 가운데, 각국 정부는 핵심산업 투자 등을 
통해 기존 산업 분야의 디지털 전환을 추진 중**

 * 디지털 플랫폼 기반 온라인 교육, 비대면 의료, 원격 근무 등

** (日) DX를 신성장 동력으로 활용

   (中) 전 산업에 ‘디지털+스마트’ 결합을 통해 ‘생산형 대국’에서 ‘혁신형 대국’으로의 전환 추진 

Ⅱ. 대내 ․외 환경변화
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 日 경제재정 운영방향(‘20.7) 中 ‘디지털 뉴딜’ 주요 내용

▶ 디지털 뉴딜 

차세대 행정 서비스

  - 마이넘버 제도, 행정수속의 근본적 온라인 화 등

디지털 트랜스포메이션 

  - 서플라이체인 디지털화, Beyond 5G(6G), 디지털 격차 대책

새로운 근로방식‧생활방식
  - 텔레워크 정착, 워킹맘 부담 경감 등

제도 ‧관행 개선
  - 서면 ‧날인 ‧대면주의에서 탈피

출처 : ｢코로나 공존시대, 주요국의 국가 어젠다와 경제혁신 전략｣ (한국무역협회, ‘20.8.31)

02 글로벌 가치사슬(GVC, Global Value Chain) 정체

 코로나 19는 중간재 ‧최종재의 생산 및 수출입에 차질을 초래함으로써 생산단계가 
여러 국가에 분산된 글로벌 가치사슬의 취약성 부각

자동차, 전자 산업 등을 중심으로 주요부품 공급이 지연 또는 제한되면서 글로벌 공급망에 

큰 혼란 발생

* 포춘 선정 글로벌 1,000대 기업 중 938개 기업(93.8%)이 코로나 19의 영향을 받는 지역(중국 

등)에 1~2차 벤더를 보유(딜로이트, ‘20)

각국이 GVC 다변화를 추진하는 가운데 대외 의존도*가 높은 소재 ‧부품 ‧장비는 우리 
경제의 저성장 요인으로 작용될 우려

* ‘20년 중간재의 중국 의존은 27.6%로 일본(12.3%)과 큰 격차를 보이는 등 중국에 수입 소재

부품을 절대적으로 의존(산업연구원, ‘20)
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산업 기술분야 미국 중국 일본 EU 기타 국내 현황

미

래

자

동

차

[전기수소차] 

구동 및 전력변환
2 1 2 4 1

•유럽 ‧미국 ‧일본 의존도가 높아 기술의 국내 
자립화 및 부품 ‧원자재의 수입선 다변화 필요

[전기수소차]

에너지 저장 및 

충전(배터리시스템)

1 1 2 1 5

•국내 조달비중이 높으나, 중국, 일본 등으로

부터의 원자재 의존도가 높아 수입선 다변화 

필요

[전기수소차]

공조 및 열 관리
4 4

•일본 가공설비의 의존도가 높기 때문에, 국내 

가공기술 확보를 위한 기술 개발 필요

•공조 및 열관리를 위한 핵심부품인 전동식 

압축기의 제어기에 고전압 전력소자 등이 

해외수입에 의존 중

[전기수소차]

경량화
2 5 3

•미국, 일본의 탄소섬유소재의 의존도가 높아 

원자재 수입선 다변화 필요

[전기수소차]

안전·편의
3 2 5

•핵심부품 및 센서에 대한 유럽 및 미국에 대한 

의존도가 높기 때문에 국내 부품업체의 소형화, 

고정도 확보로 기술경쟁력 확보 필요

[전기수소차]

연료전지시스템
2 5 2 2 3

•부품 의존도를 최소화하였으나 소재에 대한 

의존도 탈피가 부족하여 소재/부품에 대한 

공급망 다변화 및 기술개발 필요

[전기수소차]

수소 저장 시스템 

및 충전

2 3 2 3 •중국 의존도 높지만 국내 조달 비중 확대 추세

[자율주행차]

부품·개발지원
5 2 3 5 1

•센싱 부품, 차량용 반도체, 개발지원 분야는 

해외 의존도가 상당히 높지만 국내 자립화를 

위해 노력 중이며, 투자를 통해 공급망은 

안정적임

[자율주행차] 

모듈·시스템
3 1 1 3 2

•상당 부분 글로벌 시장을 따라가고 있지만 

SW플랫폼의 경우 집중 개발이 필요함. 현재 

파트너십 및 투자를 통해 기술력을 확보 중

[자율주행차]

자율주행 통합기술
4 3 1 3 3

•상당 부분 글로벌 시장을 따라가고 있지만 

보안/안전 분야의 경우 집중 개발이 필요함

[자율주행차]

완성품
3 2 1 2 2

•상당 수준의 기술력을 보유하고 있지만 글로벌 

서비스 분야의 공급망을 확보할 필요가 있음

<국내 주요 산업의 기술분야별 주요국 의존도 현황(PD 자체조사)>
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주 :  5 이상 해당 국가 의존도 매우 높음  4  해당 국가 의존도 높음

     3     해당 국가 의존도 보통      1~2 해당 국가 의존도 낮음

산업 기술분야 미국 중국 일본 EU 기타 국내 현황

미

래

디

스

플

레

이

미래형 

디스플레이를 위한 

혁신장비 공정기술

4 4 1 1

•미국, 일본의 장비기반의 공정 의존도가 

높으며, 국내의 일부 장비는 국산화 비중을 

확대하지만, 핵심장비는 여전히 부족 

미래형 

디스플레이를 위한 

혁신 소재·소자 기술

4 5 2

•OLED를 포함한 미래형 디스플레이 핵심 

소재에 대한 일본, 미국, 유럽 의존도가 높아 

국산화를 통한 소재 자립화 필요

실감형 초고화질 

디스플레이 기술
4 3 4

•LTPO등 핵심 초고화질 디스플레이 기술 

지식 재산권 등 확보 요구됨

자유곡면 (플렉서블) 

디스플레이 기술
2 4 3 3

•플렉서블 디스플레이용 핵심 소재에 대한 

국내 소재 적용 기술이 필요 

공간표시 

디스플레이
5 4 3

•완전입체 영상을 표현하는 방식이 매우 다양

하고 관련 시장이 제대로 형성되어 있지 않은 

상태로 기술 선점 필요

지능형 인터액티브 

디스플레이 기술
5 4 3

•미국, 유럽의 의존도가 높으나, 소재, 부품 

기술의 국내 자립화로 기술 선도 필요

모바일·웨어러블 

디스플레이 기술
5 4 3

•미국, 일본의 의존도가 높으나, 소재, 부품

기술의 국내 자립화로 기술 선도 필요

미래형 

디스플레이 모듈 기술
2 1 3 1 4

•핵심 모듈용 원 소재의 경우 일본 등 소재 

강국에 대한  해외 의존도가 매우 높음

모듈러 디스플레이 3 4 5 2
•고사양의 소재/장비는 전량 수입에 의존, 

부품은 해외기업과의 협업에 의존 

확장형 

LED·광 모듈
5 4 3 2

•원천기술 및 원가경쟁력 열세로 부품 및 모듈 

수입의존도 비중 증가뿐만 아니라 시장의 

주도권이 중심에서 멀어질 가능성이 높음

첨

단

제

조

공

정 

및 

장

비

정밀가공장비 1 2 5 3 2 1
•일본, 유렵 의존도가 크며, 중저가 부품에 

대해서는 중국, 대만 등에서 공급

스마트제어기 9 1
•일본으로부터의 CNC분야 수입의존도가 

91.3%에 달함

산업공정장비 2 1 2 3 2
•high-end급 장비는 독일, 일본에 의지, 

middle/low-end급은 중국의 경쟁이 심화

섬유생산시스템 1 3 4 2 •일본, 유럽 의존도가 높아 기술 국내 자립화 필요

반도체

디스플레이장비
4 3 1 2

•미국, 일본 등 선진사의 경우 소자 제조사들과 

기술개발 프로그램을 개별적으로 운영

제조로봇자동화장비 1 1 6 1 1 •일본에 대한 의존도가 압도적으로 높음
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03 저탄소 ‧ 친환경 사회로의 전환 부각

 코로나 19는 기후위기 심각성에 대한 전 세계적 인식을 일깨웠으며 지속 가능한 

저탄소 ‧ 친환경 사회로의 전환이 부각  
기후변화로 인한 감염병 확산 우려가 현실화 되면서 기후위기 대응에 대한 공감대 확산

* 화석연료 사용, 산림파괴 및 생태계 교란 등 기후변화의 원인과 영향이 코로나 19와 같은 감염병 

발생과 전파에 유리한 조건 형성(Nick Watts, ‘19)

국제 사회는 기후위기 대응과 함께 저탄소 경제 및 탄소 중립적 사회로 전환하기 위한 정책

방안을 모색 중

* (美 바이든) 기후변화 대응을 국가 우선과제로 선언(‘20)

* (EU) 1조 유로 규모의 그린딜 투자계획(European Green Deal Investment Plan) 발표(’19)

이슈 공약 내용

에너지 및 

기후정책에 대한 

일반적 접근

⦁ 첫 임기 동안 청정에너지와 녹색 인프라에 2조 달러 투자로 2050년까지 미국의 탄소 
순제로 배출 달성

⦁ 광범위한 저탄소 에너지 기술의 혁신을 촉진
⦁ 탄소배출 저감이 어려운 부문에 대한 해결책과 negative emission 강조

에너지 R&D 투자

⦁ 청정에너지 등 공공 R&D 지출에 4년간 3,000억 달러 제안
⦁ 100% 청정에너지를 목표로 기후변화 대응 범부처 기구 ARPA-C(Advanced 
Research Projects Agency on Climate) 신설

  * 현 리튬이온배터리 대비 1/10 절감할 수 있는 새로운 그리드 규모 저장 기술, 건설비용 

절반이 감축된 더 작고 안전한 효율적인 첨단 원자로 등 적절한 비용의 게임 체인저 기술 

개발을 목표

청정에너지 및 

상용화

⦁ 청정에너지세 감세, 탄소세, 기술 중립적인 에너지 효율성과 청정 전기 표준 등 수요 맞춤 
정책 주장

< 기후변화 관련 美 바이든 당선자의 주요 공약 내용 >

출처 : ｢바이든 정부의 과학기술정책 방향｣ (과학기술자문회의, ‘20.11.19)
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04 국민건강에 대한 인식 증대

 전염병의 완벽한 종식이 불가능한 위드 코로나(with COVID-19) 시대, 국민건강과 

바이오헬스산업에 대한 중요성 부각

코로나 19 확산이 장기화 되면서 국민건강에 대한 사회적 ‧정책적 인식 증대 
* 美 9.11 테러 이후 세계가 대테러에 초점을 맞춘 것처럼 코로나 팬데믹 이후에는 공중보건으로 

관심이 이동할 것(Ed Yong, 英 저널리스트)  

감염병 대응 중심의 이슈가 예방 ‧소비자 중심의 헬스케어에 대한 관심으로 확대되면서 
ICT 기술혁신과 융합한 바이오헬스산업 부상

* 바이오기술은 향후 20년 간 세계 경제에서 2조~4조 달러의 경제적‧보건적 효과를 창출 할 
것으로 전망(맥킨지, ‘20) 

구분 텔레(tele) 헬스 이(e) 헬스 유(u) 헬스 스마트(smart) 헬스

시기 ‘90년 중반 ‘00년 ‘06년 ‘10년 이후

서비스 내용 원내 치료 치료 및 정보제공 치료/예방 관리 치료/예방/복지/안전

주체자 병원 병원 병원, ICT 기업
병원, ICT 기업, 

보험사, 서비스 기업 등

주 이용자 의료인 의료인, 환자 의료인, 환자, 일반인 의료인, 환자, 일반인

주요 시스템
병원 운영

(HIS, PACS)

의무기록(EMR) 

웹사이트

건강기록(EHR) 

모니터링

개인건강기록 

기반 맞춤형 서비스

< ICT 기술 결합을 통한 헬스케어의 진화 >

출처: ｢스마트 헬스케어 산업 활성화 방안｣ (산업통상자원부, ’15)
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 시사점

재정투자를 통해 코로나 19가 촉발한 변화들을 우리산업의 재도약 기회로 전환 필요 

 - 산업의 디지털 전환과 친환경 ‧저탄소화를 촉진함으로써 경제성장 동력 확대 및 일자리 창출
 - 소재 ‧부품 ‧장비 강국으로 성장하여 글로벌 가치사슬 상단 점유
 - 바이오헬스 기술경쟁력 강화를 통한 K-바이오헬스 고도화 및 국민 건강 보장

이슈1. 

디지털 경제로의 전환 

가속화 관련 

전략투자분야 
 

이슈2. 

글로벌 가치사슬 정체 

관련 전략투자분야

이슈3. 

저탄소‧친환경 사회로의 
전환 부각 관련 

전략투자분야

이슈4. 

국민건강에 대한 인식 
증대 관련 전략투자분야
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2021 비전

코로나發 위기의 빠른 회복과 포스트 코로나의 선제적 준비

추

진

전

략

 포스트 코로나를 주도할 핵심기술 중심으로 R&D 투자 포트폴리오 정비

디지털 전환 DNA 기술혁신에 기반한 제조업 재도약 및 신산업 창출

GVC 재편 소재부품 기술자립 및 고도화로 미래 공급망 확충

친환경 ‧저탄소 실현 온실가스 감축 및 탄소중립 실현을 위한 친환경 제조 ‧에너지 
활용 산업 적극 육성  

K-바이오헬스 고도화 예방 ‧소비자 중심 스마트 헬스케어 기술경쟁력 강화를 통한 
방역 역량제고 및 국민 건강 보장  

세

부

추

진

과

제

❶디지털 전환 ❷GVC 재편 ❸ 친환경 ‧저탄소 
실현

❹ K-바이오헬스 
고도화

과제1-1

제조업의 첨단화 
및 디지털 
생태계로의 전환

과제1-2

경계없는 
모빌리티 구현

과제1-3

편리한 생활환경 
조성

과제2-1

첨단 소재부품 
핵심품목 자립 및 
고도화

과제3-1

친환경 제조 실현

과제3-2

친환경 
에너지활용 확대

과제4-1

빅데이터 기반 
의료시스템 구현

과제4-2

AI 기반 차세대 
의료기기 확보
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전략 디지털 전환 GVC 재편 친환경 ‧저탄소 실현 K-바이오헬스 고도화

과제
분야

스마트
제조

뉴
모빌리티

생활환경 소재부품
친환경
제조

에너지
활용

의료
시스템

의료기기

첨단 

제조공정ᆞ‧장비 ●

스마트 

산업기계
●

지식서비스 ● ●

디지털 

엔지니어링
●

웨어러블 

디바이스
●

자율주행차 ●

차세대항공

(드론포함)
●

스마트 홈 ●

서비스 로봇 ●

디자인융합 ●

첨단소재 O O ● O O

차세대 반도체 O O ●

미래형 

디스플레이
O O ●

이차전지 ●

3D 프린팅 ●

디지털 

헬스케어
●

맞춤형 바이오 

진단‧치료 ●

스마트 

의료기기
●

청정생산 ●

전기‧수소
자동차

●

친환경 스마트 

조선해양플랜트
●

< 4대 추진 전략별 기술분야 (21대 전략투자분야) >
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01 디지털 전환

 D ‧ N ‧ A(Data‧Network‧AI) 기술혁신에 기반한 제조업 재도약 및 신산업 창출
    ※ ❶제조, ❷모빌리티, ❸생활환경의 3대 주제별 디지털화 전략 제시 

스마트 제조 제조업과 DNA를 접목한 핵심기술 확보로 스마트 산업으로 재탄생

뉴모빌리티 수송분야 스마트화 핵심기술 확보를 통한 재도약 가속화

생활환경 ICT 융합을 통한 스마트화, 맞춤형 어플리케이션 분야 기술개발로 비대면 특화분야 육성

 1  스마트 제조

선진국 추격 가속화를 위한 제조공정 ‧장비 첨단기술 확보 및 新장비시장 조기 진입을 위한 
신산업 ‧ AI 대응기술의 선제적 개발
빅데이터, AI, 가상화 기술을 활용한 제조업 생산성 향상 및 제조의 서비스화를 촉진하는 

요소기술 집중지원

 첨단 제조공정 ‧장비
(핵심품목) 수입 의존도가 높은 전략품목*과 전망산업에 미치는 영향력이 큰 전략품목**의 

첨단기술 확보를 위해 집중 투자  

 * 머시닝센터, 레이저 가공기, 연삭가공기, 용접 로봇, 직조기, 반도체CVD, CNC, 베어링, 감속기 등

** 프레스기계, 사출성형기, 주물주조장비, 반도체 본딩장비, 웨이퍼·패키지 검사장비, 조립용 

로봇 등 

(新장비기술) 新산업 ․ AI로 인해 촉발되는 新장비 기술개발 적기 추진
 * (신시장) Big 3, 나노산업 등 新산업에서 요구하는 새로운 유형의 장비를 선제적으로 개발하기 

위해 ‘新산업 장비개발 로드맵’ 마련

** (AI) AI 제조공정에 최적화된 장비 개발을 위해 ‘수요자 중심 AI장비 개발 프로젝트’ 추진

(신뢰성) ｢전주기 신뢰성 관리체계｣를 개발 ‧지원하여 장비기업의 자체적인 신뢰성 역량 강화
* 평가기준 개발, 가속수명 시험평가, 시뮬레이션 기반 신뢰성 설계, 실증 시험 등

Ⅳ. 분야별 추진전략
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 스마트 산업기계

(건설기계) 스마트·친환경 건설기계 기술개발 지원 강화를 통한 핵심기술 고도화로 글로벌 

수출 역량 확보 

* 친환경 동력원(수소/전기) 건설기계, 지능형 특수목적 건설기계(천공기, 파쇄기) 등

(냉동공조기계) 산업 고도화로 인한 극저온 냉동기술*, 에너지 모니터링 기술**은 투자를 

강화하고, 시스템 설계 및 사이클 실증은 유지

 * 산업에서 활용 온도 범위의 확대, 초저온 상황의 온도 유지 및 제어 기술 등

** 스마트 에너지 플랫폼 기술 구축을 통해 에너지 절감 및 플랫폼 기반 확보

(농기계) 스마트 농업 기술 확보를 위한 지능형 농기계 기술개발 지원 강화 

* 조립 확장형 밭작업 전동 농기계, 작업기 지능화 기술

 지시서비스 (제조서비스 부문)

(제조서비스화) 제조업 문제해결을 위한 가상화, 인공지능 기술 기반 운영유지, 지식전이, 

유통물류 최적화 기술 개발 지원

* 제조혁신지원, 디지털유통물류 등

 디지털 엔지니어링

(통합엔지니어링 빅데이터) 데이터 디지털 변환 및 전주기 엔지니어링 데이터 연계·통합, 

데이터 기반의 협업 체계 마련  

* 엔지니어링 빅데이터 활용 체계, 전주기 엔지니어링 데이터기반 협업 지원 등 

(지능형 설계자동화) AI 기반의 검증·자동화를 통한 설계업무 지능화 

* 3D모델기반 설계 검증, AI기반 기자재 라이브러리 관리 등

(한국형PM솔루션) 지능형 프로젝트 통합 관리를 통한 프로젝트 경제성·타당성 분석 및 수행 

효율성·수익성 향상   

* 프로젝트 타당성 분석, 설계-구매-시공 Work Package 표준협업 시스템 등

(안전·고효율 운영) 사고·고장 예지보전 통합 예측 및 설계 및 운영정보 통합관리 

* 지능형 고장 원인 진단 및 예측, 신뢰성 기반 예지보전 등
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 웨어러블 디바이스

(핵심부품) 초실감 구현을 위한 광학부품, 센싱신호처리 코-프로세서, 초고감도 음향모듈, 

다자간 협업 근거리 무선통신모듈 등 개발 지원

* 해상도(2K↑), 화각(60°↑), 라이트필드광학계, 연산가속기, 초소형 마이크어레이, IEEE802.11ax 등

(AR 글래스) 산업현장 수요에 능동적 대응이 가능한 맞춤형 AR기기의 보급·확산을 위한 

참조모델 개발 지원

* PC와 유선으로 연결되는 테더링 방식이 아닌 독자 프로세서 내장형 기기

(산업용 시스템) 산업유형별 AR메뉴얼, 데이터시각화, 원격지원, 가상제조 등을 지원하는 디지털

트윈 기반 산업현장 지원시스템 개발 지원

* 지속적 산업용 AR콘텐츠 저작·생성과 AR지원 기능을 연계한 통합지원플랫폼 및 가상제조, 

가상시뮬레이션의 지원시스템

(산업데이터) 제조분야의 유형별 산업데이터를 축적·확보하고 인공지능기술을 적용하여 

생산성을 향상하는 XR융합기술을 개발 지원

* XR+DNA 융합을 위해 분야별 정형·비정형 산업데이터를 AI기술로 활용

 2  뉴모빌리티

모빌리티 시장 확대를 위해 주행환경 인지기술, 자율주행 통합제어, 운전자 모니터링 및 

제어권 전환 분야에 집중 투자

차세대 항공 산업 경쟁력 향상을 위해 RSP(국제공동개발)* 참여역량을 확보할 수 있는 기술

분야 확대 지원 

  * Risk Sharing Partner : 사업초기 개발 및 투자 위험 완화를 위해 항공기 제작사와 다수의 부품 업체가 

개발과 투자를 분담하되, 개발 후 참여지분만큼 물량을 분배

 자율주행차

(주행환경 인지기술) 동적객체(차량/보행자) 인식 및 예측 기술, 정적객체(신호등/노면정보/

노변정보) 및 정확도, 도로/차량 등 비정형 상황 인식기술 개발 지원

(자율주행 통합제어) 자율주행 충돌회피 및 경감기술, 자율주행 대응 Fallback 및 Fail 

operation 기술, 무인자율주행 대응 원격차량제어 기술 개발 지원
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(운전자 모니터링 및 제어권 전환) 운전자/탑승자 인터페이스 기술, 차량 외부 인터랙션 커뮤니

케이션 기술 개발 지원

(자율이동 서비스) 다목적 자율셔틀 서비스, 자율주행 비대면 및 비접촉 서비스, 자율주행 

서비스 공용 플랫폼 개발 지원

(커넥티비티 및 AI-빅데이터 차량 플랫폼) 빅데이터/클라우드 연계 기술, 차량용 AI 플랫폼 

기술, 차세대 차량내 통신 기술, 차세대 차량 SW 관리 기술 개발 지원

 차세대 항공 (드론포함)

(핵심부품) 민항기 RSP 참여 역량 강화 및 해외 시장진출 확대를 위한 시장창출형 핵심부품 

기술개발 지원

* 대형 수주 연계 유망 부품 기술, 완제기 수출을 위한 신규 기술 개발 우선 지원

(서브 시스템) 항공기용 핵심 서브시스템 및 미래 핵심기술개발 지원  

* 완제기 등의 기술 경쟁력 제고를 위한 추가 핵심 부품 기술 개발, IT·SW융합 항공전자 시스템

(소형·개인용 항공기) 친환경 소형항공기, 민수용 헬기 상용화 기술, 개인용 자율 항공기, 

중대형 무인기 시스템 등 개발 지원

* 헬기기술자립화 기술, PAV 핵심기술, 항공기 기체 및 부품 저비용 생산 기술

 3  생활환경

빅데이터, AI, 가상화 기술을 활용한 비대면 서비스 공급자 활동 지원 및 서비스의 고도화‧융합을 
통한 BM 개발 집중지원

 스마트 홈

(서비스 실증) 기축 공동주택을 중심으로 편의증진, 비용절감, 생활안전·건강을 주제로 

소비자 체감형 서비스 개발 및 실증 지원

* 기축 공동주택용 스마트홈 서비스, 공동주택공용부 관리비절감 및 운영서비스, 지자체연계 

취약계층 라이프케어 서비스 개발 등
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(AI 홈 서비스 개발) 생활공간의 스마트화를 위해 지능을 갖춘 주거공간 개발 및 이와 연동한 

AI 홈 플랫폼 개발 지원

* On-Device AI기반 플랫폼, 거주자 맞춤 능동형 홈케어서비스, AI기반 지능형 청정환경서비스, 

모빌리티확장 신개념 무인배송서비스 등

 서비스 로봇

(물류로봇) 물류로봇 산업 확대 및 경쟁력 강화를 위한 이송 및 피킹 기술분야 투자 강화

* 물류 피킹 및 핸들링 기술, 이/적재 로봇, 웨어러블 로봇

(의료·재활로봇) 성장성 높고 기술적 도전영역인 수술로봇 및 비대면 시대 시장니즈가 

확대될 재활로봇 기술분야 중점투자 

* 경조직 수술로봇, 마이크로 로봇, 재활치료 로봇, 일상생활보조 로봇

(웨어러블 로봇) 고령화 및 근로환경 개선 요구에 대응하기 위한 웨어러블 로봇 기술분야 

투자 강화 

* 모션 특성 데이터 공유 기술, 하드웨어 모듈화 기술, 인체-로봇 통합 시뮬레이션 기술 등

(휴먼케어 로봇) 비대면 시대 서비스 적용 분야 확대가 가능한 가사지원, 교육, 헬스케어 관련 

로봇부품 원천기술 확보 지원

* 개인 맞춤형 커뮤니케이션 로봇, 비대면 교육 서비스 로봇, 공공영역 서비스 로봇, 소매점/외식

업장 대응 로봇 등

 지식서비스 (비대면서비스)

(원격교육·근무) 비대면 산업 육성·활성화를 위해 실감형 기술 기반의 원격교육, 원격근무 

등 비대면 서비스 융합 BM 발굴 및 新서비스 개발 

  - AI를 활용한 개인 맞춤형 학습서비스, 클라우드 기반 실시간 원격 협업 솔루션 제공 등 

디지털 교육/근무환경 확대 기반 마련

  * 감성진단·교감기술, 맞춤형 AI학습기술, 원격 교육훈련 서비스지원 기술 등

(재택서비스) 여가지원, 건강생활 등 재택공간을 중심으로 New BM 발굴 및 서비스 개발

 디자인 융합

(디자인기반기술) 디자인-기술 융합을 위한 디자인 융합 도구 개발 지원

* 첨단기술 적용을 위한 커뮤니케이션 도구, 기술과 소비자 연결 선행디자인 등
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(디자인 적용 제품) 기업의 디자인 이슈를 해결할 디자인 요소기술 및 이를 적용한 시장 주도형 

신제품 개발 지원 

(디자인융합) 디자인-유망기술 융합을 통한 포스트 코로나 수요분야의 선행디자인 및 디자인 

핵심기술개발 지원

02 GVC 재편

 소재부품 기술자립 및 고도화로 미래 공급망 확충 

  경제・사회 안보상 내재화 필요성이 높은 R&D 필요 핵심품목 중점 지원

 첨단소재

(금속) 수송기기 경량화를 위한 고부가 경량소재 및 항공용 엔진 소재부품에 활용되는 고부가 

특수금속 기술개발 지원

* 수송기기용 고강도 알루미늄 합금 판재, 항공기 엔진용 소재/부품, 고부가 스크랩 재활용을 

통한 기능성 특수금속(타이타늄 등) 활용 기술 등

  - 공정부산물 및 폐소재의 자원순환 활용 기술과 디지털 전환을 통한 철강산업 경쟁력 

강화형 저에너지소비·친환경 공정기술

  * 슬래그 고부가활용 기술, 희유금속 등 재활용 기술, AI/빅데이터기반 전기로 공정 최적화 등

(화학) 주력산업 분야(수송기기․반도체 등)와 연관된 고부가 화학소재, 온실가스 저감을 위한 
천연물 유래 소재, 경량화 소재, 자원 재활용 기술 및 사회 안전을 위한 화학소재 기술개발 

지원

* 고부가 불소화학소재를 포함한 정밀화학소재, 천연물 유래 고분자소재, 수퍼엔지니어링 플라스틱, 

경량 복합재 및 폐플라스틱 자원화 기술, 화재확산 방지 도료 및 다기능 상변화 물질 등

(세라믹) 유리, 시멘트, 내화, 도자 등 세라믹산업 4대 품목 및 연관 세라믹산업 핵심기술* 

지원

* 첨단/차세대 수요산업에서 필요한 핵심소재·소자의 고효율화, 다기능화, 저전력화, 고성능화, 

초정밀화, 초고속화 및 임계성능 구현 등의 핵심기술
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  - 수입의존도 해소를 위한 세라믹 소재자립화 기술 및 친환경 전통세라믹 신시장 창출, 소재 

고도화, 국민 안전을 위한 핵심소재 개발

  * 핵심 세라믹 원료분말 상용화를 위한 양산화 기술, 실증·응용·평가 기술과 화재예방·야간

감시용 투명세라믹 및 차세대 반도체용 웨이퍼, 방열기판 개발 등

  * Al2O3, AlN, Boehmite, SiC, ZrO2, Si3N4, TiO2 등 핵심 원료분말 상용화 지원

(섬유) 글로벌 산업환경 변화에 대응 가능한 미래 핵심소재 내재화, 산업구조 디지털 전환 

촉진, 보건·환경·국방 공공 섬유소재 관련 지원 강화

* (첨단소재 자립화) 미래 핵심 수요산업에 요구되는 고성능 부직포, 이종 복합소재, 수입의존도가 

높은 극한성능 유기섬유 등

* (지속가능) 저탄소 자원순환형 섬유(생분해, 바이오매스 유래, 리사이클 소재 및 친환경 제조공정) 

* (보건·환경·안전) K-방역 소재산업 생태계 육성, 안전보호·국방 등 공공 전략소재

* (디지털 전환) 빅데이터 플랫폼, 디지털 전환 생태계, 스마트 섬유 및 ICT 기반 생산시스템 

고도화

(탄소) 미래 수송기기, 고효율 이차전지, 신재생에너지 등 차세대 제조업 경쟁력 강화 유도 

분야*의 기술개발 지원 강화

* 초경량 고강도 소재, 고안정성 장수명 이차전지 소재, 극한환경 안전소재, 친환경 고효율 필터 

소재 등

(나노) 차세대 유망 신산업 분야*의 선도적 기술 확보를 위한 나노소재·응용제품 개발 및 

실증 지원 강화

* 미래자동차, 디스플레이, 에너지·환경, 바이오·헬스 등

(뿌리) 4차산업 혁명에 대응하여 제조근간인 뿌리산업 경쟁력 강화를 위한 14대 뿌리분야 

기술개발 확대 및 연구기반 구축 신규 지원

  - 14대 뿌리분야 확대에 따른 소재 다원화 및 공정지능화 분야 기술개발에 투자 지속 및 

신규 확대

  * 범 산업소재 5개 추가에 따른 10대 요소 공정기술 투자 확대 

  * 10대 요소 공정기술 혁신을 위한 설계 및 생산 지능화 핵심기술 신규 투자 

  - 4차 산업혁명 대응 및 디지털 뉴딜 산업 육성을 위한 뿌리공정기술의 유연화·지능화 

연구기반 구축에 신규 지원

  * 맞춤형 생산 대응 다품종 유연생산 뿌리기술 연구기반 구축 

  * 제조데이터 기반 공정최적화 및 지능화 뿌리기술 구축
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 차세대 반도체

디지털 전환 실현*을 위해 ICT 기술 고도화, 반도체 고성능화, 지능화, 저전력화, 경량화, 

소형화 등의 기술분야에 선택과 집중

* 자율주행차, 드론, 인간형 로봇, 사물인터넷, 의료 자동화 등

  - (선도 기술개발) 4차 산업혁명 시대를 선도할 차세대 반도체 기술 확보

  * 파워반도체 : 차세대 전력반도체 설계 기술 및 제조기반 확보

  * 차세대지능형반도체 : 미래 유망 분야, 시장 수요연계 시스템반도체 5대 범용 기술개발 

및 차세대반도체 제조 기술 확보

  - (글로벌 팹리스 육성) 역량 있는 중소·중견을 중심으로 단기성과 창출과 차세대 제품 

개발을 위한 시장 선도형 사업 지원

 미래형 디스플레이

(디스플레이 소재 ‧장비) 투자 시급성이 높은 ❶혁신소재* 및 ❷기존 기술을 바로 대체할 수 
있는 공정장비* 관련 핵심기술 확보 및 밸류체인 구축

 * (혁신소재) 기능성 발광소재, 인쇄소재

** (공정장비) TFT 백플레인, 발광층 형성, 봉지 공정 

(패널) ❶초고화질 디스플레이용 LTPO 기술 및 ❷시장 도입기 경쟁력 확보를 위한 모듈러 

디스플레이* 핵심기술 확보 및 밸류체인 구축

* 디스플레이 화소로서 나노 LED, 마이크로 LED, LD를 적용 

(모듈 및 시스템) 소자·소재·패널 시장 확대를 위한 소비자 맞춤형 융복합 신기능 제품*에 

적합한 ❶확장형 LED‧광 모듈 기술 육성 및 수요가 증가하는 ❷고속PCB 소재 및 소재용 재료에 
대한 투자 강화

* 의료, 바이오, 패션, 스마트팩토리 분야 등

 이차전지

(차세대전지) 전기차의 주행거리 확대가 가능한 400Wh/kg 이상의 초고에너지밀도 전지인 

전고체 전지, 항공용 등 신 수요시장용의 리튬황전지 제조기술 및 이에 필요한 고체 전해질, 

리튬금속 등 핵심소재 기술개발 지원
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(상용 이차전지) 300Wh/kg을 능가하는 세계 최고수준의 고에너지밀도 전지제조기술 및 이에 

필요한 초고성능 전극소재 기술개발 지원

* 고신뢰성 전지제조기술 확보를 위한 이차전지 핵심제조장비 개발도 병행

(소부장 확보) 국내 이차전지 소부장 기업의 자립화율 제고를 위한 맞춤형 R&D 투자 확대

 3D 프린팅

(소재) 국내 산업분야의 잠재 수요가 높은 금속 소재부터 고부가가치 복합소재까지 단계적

으로 양산기술 개발 강화  

 * 티타늄, 니켈, 스테인레스 등 → 세라믹, 복합재료 등으로 단계적 확대

** 3Dㆍ4D프린팅용 형상기억 고분자 원천소재

(공정) 기존 제조공정(주물·절삭 등)으로 구현이 어려운 구조ㆍ형태의 제품 제작을 위해 3D

프린팅 특화설계 기반 공정기술 개발 지원 

* DfAM(Design for Additive Manufacturing) : 표면 미세구조, 다공/경량구조, 일체화, 위상 최적화, 

내부 구조물, 다중 재료 복합적층 등 6대 특화기술

(장비) 신소재, 신공정 등 기술개발과 연계하여 정밀·대형 제품·부품을 고속으로 출력이 

가능한 장비 고도화 지원  

* 비행체 저가화·성능 향상을 위한 정밀·대형 금속 3D프린터 개발 등

03 친환경 ‧ 저탄소 실현

 온실가스 감축 및 탄소중립 실현을 위한 친환경 제조 및 에너지 활용 산업 
적극 육성

친환경 제조 탄소중립 달성, 미세먼지 저감 및 순환경제로의 전환을 위한 청정생산 공정, 

순환자원 이용 및 관련 서비스 투자 확대 

친환경 에너지 활용 저탄소 신산업 육성을 위한 전기수소차, 친환경 조선 분야 집중 투자
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 1  친환경 제조

제조분야 탄소중립 실현을 위한 ❶온실가스 감축 공정기술, ❷현장재이용 기술, ❸친환경 연료 

이용 기술, ❹친환경 원료화 기술, ❺인공광물화 기술, ❻화학안전관리서비스 기술 투자 확대

 청정생산

(청정생산 공정) 온실가스 다배출 공정의 온실가스 처리 기술*, 온실가스-미세먼지 동시저감 

기술**, 미활용 폐열 회수 기술*** 등 투자 확대

  * (온실가스 처리) 온실가스 직접 공기포획, 포획 이산화탄소의 수소, 전기, 화학물질 전환 기술

 ** (온실가스-미세먼지 동시저감) 소형 연소공정 개선, 중대형 산업용 보일러 동시저감, 반도체‧
디스플레이 열분해공정 동시저감 등 

*** (미활용 폐열 회수) 열회수 소재, 회수열 에너지화 시스템, 폐열의 공정 활용 최적화 플랫폼 기술 

(순환자원 이용) 고품위*·저품위 고상 순환자원 관련 기술**, 노후 전력기자재 재제조 기술*** 

등 투자 확대

  * (고품위 고상 순환자원) 에너지 저감형 고융점 금속 융해, 고융점 금속 회수율 향상 전처리, 

희소금속 분말 균질화 기술 

 ** (저품위 고상 순환자원) 저품위 고상자원용 차세대 분쇄 장치, 유기물/분화물 등 유해물질의 

친환경 제거, 포집금속 이용 유가금속 회수 기술 등

*** (노후 전력기자재 재제조) 노후 GIS 재제조, 노후 배전반의 ICT 융합 스마트배전반 재제조, 

노후 케이블 재제조 기술 등

(청정생산 서비스·비즈니스) 화학안전 관리서비스 기술 투자를 확대하고, 폐쇄순환 그리드 

시스템 기술을 지속 지원

* 화학물질 모니터링‧공정관리‧사고예방 및 대응기술
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 2  친환경 에너지 활용

소비자 수용성 제고 및 시장 경쟁력 확보를 위한 전기수소차 핵심부품 자립화 및 성능개선 

분야 집중 투자

친환경 스마트 선박 및 해양플랜트용 소재·부품·장비·기자재 국산화율 제고 분야 집중 투자

 전기 ‧수소차
(구동 및 전력변환) 전기구동시스템의 고도화 및 차세대 반도체 기반 전력변환 기술개발 추진  

 * (구동) 구동모터 및 감속기의 고속화 설계 기술, 냉각방식의 최적화를 통한 고출력화 기술 등

** (전력변환) 고출력/고밀도화 전력변환 설계 기술 및 차세대 전력반도체 기반 고효율, 고속 

제어기술 개발을 통한 전기구동시스템의 모듈화 등

(에너지 저장 및 충전) 차량 주행거리 확대 및 가격 저감 등을 위해 배터리 고도화, 배터리 

상태 모니터링 기술, 대용량 충전기술, 자동충전 기술 등에 대한 투자 확대 

* 배터리의 고에너지밀도화, 저가화를 위한 셀 및 시스템 기술 등 배터리시스템 기술

(효율향상) 냉매 압축기 기술, 소모전력 저감 기술, 열관리 제어 기술 등 투자 확대

(수소차) 연료전지시스템, 수소 저장시스템 및 충전 시스템 기술 지속 지원

* 연료전지 스택 효율 개선, 연료전지시스템 내구성 향상, 수소저장용기 가격저감 및 전기차 

플랫폼과 공용화 가능한 수소저장시스템 및 액화수소 등

 친환경 스마트 조선해양플랜트

(친환경부품·소재) 국제 환경규제 대응 친환경 선박용 부품/기자재의 설계 핵심기술 등 지원

(친환경 에너지 추진 시스템) 가스추진, 대체연료 등 차별화된 핵심 기술적용 신제품 개발 지원

(ICT 융합 스마트 선박) Autopilot 기반 자율운항선박 개발 및 운항 선박 빅데이터를 활용한 

운항효율 향상과 기자재 수명관리 기술개발 지원

(해양플랜트 지원 서비스) 실 해역 설치 및 적용을 전제로 한 제품 운용기술개발 및 현장 

적용계획 연계 지원
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04 K-바이오헬스 고도화

 예방 ․소비자 중심 스마트 헬스케어 기술경쟁력 강화를 통한 방역 역량제고 
및 국민 건강 보장

    ※ ❶빅데이터 기반 의료시스템, ❷ AI 기반 차세대 의료기기의 2대 주제별 전략 제시

의료시스템 풍부한 의료 데이터를 활용한 비대면 헬스케어 플랫폼 및 맞춤형 진단/치료 

기술 개발 집중지원

의료기기 병원과의 연계성 강화로 사업화 및 경쟁력 있는 제품 개발

 1  빅데이터 기반 의료시스템

의료시스템 혁신을 위한 AI‧빅데이터 기반 비대면 헬스케어 플랫폼 기반기술, 글로벌 진출형 
TBM(기술기반 의약품 개발), 차세대 개량의약 기술, 맞춤형 기반기술 분야 등 지원 확대 

 디지털 헬스케어

헬스케어 분야의 글로벌 구조변화에 신속한 대응을 위해 비대면헬스케어, AI기반 혁신의료*, 

디지털치료기기 등 확대

* 다중 임상자료의 확보에 의한 인공지능 기술을 이용하여 위험 및 질병 예측과 임상지원 시스템 개발

  - (AI·빅데이터 기반 혁신의료가술·서비스) AI와 빅데이터를 활용하여 국민체감형 헬스케어 

산업 육성을 위한 기술 및 서비스 모델 개발

  - (디지털 치료기기) IT기술, 디지털기기 및 소프트웨어를 활용하여 스트레스, 정신·신경계

질환, 중독질환, 만성질환 및 사회장애 등 기존 의약품의 부작용 감소효과와 병용 치료가 

가능한 디지털 치료기술 개발

  - (비대면 헬스케어 기술) 바이오헬스 빅데이터 기반 비대면 헬스케어 인프라와 산업을 육성

하기 위한 서비스모델 개발 및 5대 산업직군별 맞춤형 건광관리 서비스 기술개발
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 맞춤형 바이오 진단 ‧치료
(글로벌 진출형 TBM) 의약산업 수출증대를 목표로 진출시장별 수요에 부합하는 제형화 제품

기술을 적용하여 글로벌 시장 수요맞춤형 기술기반 의약품 개발(Technology Based 

Medicines) 등 지원

(차세대 개량의약 기술) 기존 의약품에 혁신적인 제형화 기술 또는 맞춤형 전략을 적용하여 

안전성·유효성·유용성 등을 개선시키고 이를 기반으로 국내 바이오의약 기술수준을 제고 

(맞춤형 기반기술) 미래 바이오시장의 성장을 주도할 분야(줄기세포, 3D프린팅, 마이크로 융합 

등)에 있어 요구되어지는 산업화 촉진을 위한 기반 기술개발 등

 2  AI 기반 차세대 의료기기

병원과의 연계성 강화를 위한 ❶병원-기업 협력형 공동연구개발, ❷수요 대응형 이동병원 개발, 
❸신개념 의료기기 개발 중심으로 투자

 스마트 의료기기

(병원-기업 협력형 공동연구개발) 의료기기 개발단계부터 병원과 기업이 협력하여 수요 지향적 

신제품 개발, 기존 제품 개선, 임상적용 및 초기수요 창출 등 공동추진

* 병원의 국산의료기기 사용률 제고를 목표로 병원내 실사용 현황 및 수요를 바탕으로 병원별 

지원대상 품목을 선정하여 기업과 공동개발

(수요 대응형 이동병원 개발) 다양한 수요 맞춤형 서비스 제공을 위한 이동병원 플랫폼 개발

* 이동병원 구조체 내·외부와 신속한 정보교류가 가능한 의료정보시스템 개발 및 이동형 병원 

탑재의료기기, 소모품, 치료재료 기술개발

(신개념 의료기기 개발) 인체의 다양한 질환에 대한 치료·완화가 가능한 디지털치료기기 및 

전자약 치료기기 핵심 요소기술 개발, 임상 연구 데이터 확보

* 의료기기 등급에 따른 난이도에 따라 원천기술확보(3, 4등급) 및 제품개발(1,2등급)로 구분하여 

연구개발 지원
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01 디지털 전환

세부추진과제 전략투자분야 핵심 기술개발테마

제조업의 첨단화 및 

디지털 생태계로의 

전환

첨단 제조공정·장비

스마트 제조장비용 CNC 시스템 기술

센서융합 기계장비 및 지능화 플랫폼 기술

인공지능형 셀운영 최적화 솔루션

신수요 부품 대응 하이브리드 가공장비

첨단소재(CFRP/경량금속) 대응 핵심장비

주력 가공장비의 고효율/고유연화 기술

ICT 융합 친환경 염색가공 시스템

로봇 융합 가공시스템

섬유 생산 첨단 스마트 시스템

로봇 작업 유연성 개선 기술

고난이도 공정 자동화 로봇 기술

지능형 스마트제조 플랫폼

주력산업 소재·부품 개발을 위한 산업공정 첨단제조장비 

스마트 전자소자 생산장비·시스템

3D 융복합 소자 생산시스템

섬유기계 융복합 In-line 패키지시스템

제조장비산업 전주기 신뢰성 향상 기술

스마트 산업기계

자율작업 스마트 굴착기계 고도화 기술

스마트 무인지게차 기술

Off-road 스마트 산업기계 안전 및 센서모듈 기술

지능형 고소작업 안전기술 및 시스템 개발

반복 및 위험 건설작업용 무인건설기계 기술 개발

스마트 천공·파쇄 시스템 개발

토공건설 스마트 플릿운영 기술

친환경 산업기계 파워트레인 기술

산업용 친환경 냉동 공조 기계

Ⅴ. 핵심 기술개발테마 목록
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세부추진과제 전략투자분야 핵심 기술개발테마

지능형 자율주행 농기계 기술 개발

밭농사용 Agribot 기술 개발

지능형 승강기 운영관리 기술

지식서비스
(제조서비스 부문)

제조서비스화 기술

제조업의 첨단화 및 

디지털 생태계로의 

전환

디지털 엔지니어링

엔지니어링 데이터 디지털 표준 변환

전주기 엔지니어링 통합 빅데이터 플랫폼

AI 기반 설계 검증

AI 기반 설계 자동화

프로젝트별 경제성 및 타당성 분석

프로젝트 수행 효율성 및 수익성 향상

사고·고장 예지보전 통합 예측

설계 및 운영정보 통합 관리

웨어러블 디바이스

제조 산업 웨어러블 디바이스

플랜트 산업 웨어러블 디바이스

인포테인먼트 산업 웨어러블 디바이스

국방산업용 웨어러블 디바이스

유통물류 산업용 웨어러블  디바이스

의료산업용 웨어러블 디바이스

경계 없는 

모빌리티 구현

자율주행차

주행환경 인지기술

자율주행 통합제어

운전자모니터링 및 제어권 전환

자율 이동 서비스

커넥티비티 및 AI-빅데이터 차량 플랫폼

차세대 항공

스마트 항공전자 시스템

추진기관 핵심 기술

수출 산업화 부품 국산화 및 정밀 핵심 부품 개발

항법제어 및 자동 비행 조종 시스템

항공기 동력전달 장치 핵심 기술개발
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세부추진과제 전략투자분야 핵심 기술개발테마

안전/신뢰성/서비스 고도화 및 고장 진단을 위한 지능형 시스템

친환경 고성능 소형 항공기 및 중대형 무인기 시스템

편리한 생활환경 조성

스마트 홈

공동주택 관리비 절감서비스

스마트홈 IoT 지능가전

스마트홈 융복합 센서 및 디바이스

친환경 IoT가전·스마트홈 디바이스

스마트홈 빅데이터 플랫폼

스마트홈 연결성 시스템

스마트홈 세대 서비스

스마트시티 연계 지능형 융합서비스 시스템

서비스 로봇

로봇을 이용한 물품 피킹/핸들링 기술

로봇을 이용한 물류 이/적재 기술

로봇의 강건한 실내외환경 자율주행/군집주행 기술

인공지능 내비게이션 기반 경조직 로봇 수술 기술

굴곡형 메커니즘 기반 연성조직 로봇 수술 기술

미세 연성 메커니즘 기반 혈관/비혈관 중재시술 로봇

고령자/장애인/환자를 위한 돌봄 로봇 기술

웨어러블 로봇 모션특성 데이터 공유 기술

웨어러블 로봇용 하드웨어 모듈화 기술

인체-로봇 통합 시뮬레이션 기술

플랫폼 기반 개인 맞춤형 웨어러블 로봇 구현 기술

개인 맞춤형 커뮤니케이션 로봇

일상생활 환경의 가사지원 로봇

비대면 교육서비스

공공영역 서비스 로봇

소매점/외식업장 대응 로봇

공공시설/개방공간 대응 로봇

재난/안전 대응형 로봇 기술

농림축산 서비스 로봇 기술
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세부추진과제 전략투자분야 핵심 기술개발테마

수중/해양/양식 서비스 로봇 기술

에너지/건설 등 관련 서비스 로봇 기술

차세대 로봇 핵심부품

서비스로봇 공통 SW

지식서비스

서비스지원기술

비대면서비스기술

재택서비스기술

디자인 융합

바이오 빅데이터 기반 비즈니스 실증 HxD UI/제품 디자인융합 

스마트 의료기기 디자인 융합 

스마트 라이프 서비스 시스템 디자인융합

지능형 IoT 가전의 UI/UX 디자인 및 감성디자인융합

인간과 로봇의 상호작용을 증진시킬 수 있는 HRI 디자인융합

개인맞춤형 ‘웰에이징 셀프케어’ 웨어러블 디자인융합

스마트 산업기계 디자인융합

전기차 전용 플랫폼 자동차 디자인융합

자율주행차 고기능・고감성 UI/UX 디자인융합 
고기능 무인기의 조종사 편의 시스템 및 SW의 UI/UX 디자인융합 

조선해양플랜트 HSE 디자인융합 (안전,생산,환경) 

친환경 제품 디자인 융합
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02 GVC 재편

세부추진과제 전략투자분야 핵심 기술개발테마

첨단 소재부품 

핵심품목 자립 및 

고도화

첨단소재

경량고강도 소재

내외장재용 감성 소재

기능성 코팅 소재

반도체 소재

디스플레이 소재

센싱 소재

패키징/배선 소재

에너지 생산·변환 소재

에너지 저장·수송 소재

대기·수질 환경정화 소재

헬스·뷰티케어 소재

의료용 소재

바이오화학 소재

생활환경 기능성 소재

기능성 안전 소재

임계성능 대응 소재

소재부품 제조공정 플랫폼 기술

소재부품 제조공정 스마트화 기술

소재부품 기초공정 및 융복합화 기술

소재부품 제조공정 문제해결 기술

차세대 반도체

차세대  메모리/스토리지 기술 개발

엣지컴퓨팅 반도체

실감영상 환경을 위한 인터렉티브 영상 처리 및 인지 반도체

스마트 센서

자율주행차 및 전기자동차용 반도체

지능형 로봇/드론 반도체

사용자 맞춤형 IoT 반도체
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세부추진과제 전략투자분야 핵심 기술개발테마

바이오·헬스케어 생체진단 반도체

스마트 에너지 관리 반도체

100Å급이하 초미세패턴 식각공정장비

초미세박막 증착공정장비

초미세 및 3D 패턴용 반도체 C&C 공정장비

초미세 소자용 MI 공정장비

Advanced packaging 공정 및 장비 기술

반도체 장비용 스마트 부품

EUV용 공정 소재

3D 및 초미세 패턴용 반도체 웨이퍼 및 전공정(증착, 식각, 

CMP)용 소재

Advanced Packaging용 소재

미래형 디스플레이

미래형 디스플레이 혁신장비 공정개발

미래형 디스플레이를 위한 혁신 소재·소자 기술

실감형 초고화질 디스플레이 기술

자유곡면 (플렉서블) 디스플레이 기술

공간표시 디스플레이 기술

지능형 인터렉티브 디스플레이 기술

모바일/웨어러블 디스플레이 기술

인쇄전자부품 기반 시스템

모듈러 디스플레이 기술

확장형 LED/광 모듈 기술

이차전지

상용 리튬이차전지용 소부장기술

상용 고성능 리튬이차전지기술

리튬이차전지 재사용기술

리튬계 차세대 이차전지기술

비리튬계 차세대 이차전지기술

3D 프린팅
AI 기반 기능성 부품 적층기술 개발 및 실증

가스터빈 부품 3D 프린팅 기술개발 및 실증
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첨단/정밀 산업 부품용 저열팽창 특수합금 분말 및 3D프린팅 제조 

기술 개발

미사일, 우주발사체 핵심부품용 특수합금 분말 및 3D프린팅 제조 

기술 개발

고속/대형 산업용 금속 3D프린터

고출력 전자빔 3D프린팅 기술

초소형 전기차용 고강도 초경량 자동차 차체 부품 3D 프린팅 기술

PBF 기반 AM(3DP) 항공기 동체 및 엔진 부품 개발

제조 현장 적응형 지능형 스마트 금형 제작

인체삽입 임플란트 적용을 위한 의료용 소재 및 3D프린팅 기술 개발

ICT 융합부품 제조용 3D프린팅 전자소자 제조기술

In-line 제조 공정을 위한 3D프린팅 공정 모듈 시스템 개발

적층제조 특화 설계(DfAM) SW기술

3D프린팅 적층 시뮬레이션 SW
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세부추진과제 전략투자분야 핵심 기술개발테마

친환경 제조 실현 청정생산

클린팩토리 요소 기술

온실가스 다배출 공정의 온실가스 처리 기술

미세먼지 감축 공정 맞춤형 상용화 기술 개발

온실가스-미세먼지 동시저감 기술

업종별 VOCs 저감 기술

용수 재이용 기술

유기 용제 재이용 기술

부산물 재이용 기술

미활용 폐열 회수 기술

친환경 원료화 기술

글로벌 환경규제 대응 원료 전환 기술

석유계 플라스틱 대체 소재 기술

유니소재화 기술

제품 구조 개선 기술

4대 희소금속 회수 기술

고품위 고상 순환자원 기술

저품위 고상 순환자원 기술

저품위 액상 순환자원 기술

전자화 부품 재제조 기술

산업기계 재제조 기술

특수차량 노후엔진 및 배기장치 재제조 기술

노후 전력기자재 재제조 기술

전기차배터리 B2U 기술

순환자원 인공광물화 기술

폐쇄순환 그리드 시스템 기술

화학안전 관리서비스 기술

친환경 에너지활용 

확대
전기·수소차

구동 및 전력변환

에너지 저장 및 충전
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공조 및 열관리

경량화

안전·편의

연료전지 시스템

수소 저장 시스템 및 충전

친환경 스마트 

조선해양플랜트

자율운항시스템

진단/유지보수 시스템

디지털 트윈 시스템

가스엔진 시스템

가스 연료 공급 시스템

벙커링 시스템

발전 저장 시스템

전기 추진 구동 시스템

대용량 배터리 시스템

선박에너지 효율향상시스템

해양환경보호 시스템

친환경 레저 선박

수리개조 시스템

시추설비 플랜트

Topside 공정 시스템

심해저 생산 시스템

해상발전/저장 시스템

에너지 저장/이송 시스템

빙상환경 탐지/예측 시스템

내한 성능 시스템 및 소재

극지해양플랜트 운용 시스템

스마트 설계 지원 시스템

생산 자동화 시스템

스마트 야드 운영 시스템
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빅데이터 기반 

의료시스템 구현

디지털 헬스케어

의료 빅데이터 처리 및 CDM변환 시스템 

비정형 임상 데이터의 정형화 플랫폼

분산형 의료 데이터 통합 분석 플랫폼

CDM 기반 환자용 PHR 서비스 플랫폼

의료 통합 플랫폼의 서비스 비즈니스 모델 개발

디지털 생체신호측정센서

웨어러블 디바이스

바이오패치 (스탬프)

헬스케어용 다중 임상 데이터 정형화 시스템

증증질환자 퇴원 후 관리모델

암경험자용 생활습관 관리 모델

ICT기반 치매환자 보호자용 플랫폼

맞춤형 만성질환자 전주기 생활습관 관리 알고리즘

스마트 시니어 세대를 위한 맞춤형 건강 문화 콘텐츠 서비스

산업군별 직무맞춤형 건강관리서비스 개발

비대면 신체측정 기술 기반의 모니터링 및 서비스 개발

디지털 치료기술

AI기반 원격 모니터링 시스템 

융합데이터 기반 개인 맞춤형 의료 서비스

AI 및 빅데이터 기반 실시간 의료 위험예측 및 대응 서비스

AI 기반 CDSS

맞춤형 

바이오 진단·치료

맞춤형 질병 정밀진단 시스템

맞춤형 치료제 탐색용 표적 바이오마커 분석 시스템

진단 자동화 시스템

의약품 한계 돌파형 개량기술 개발

혁신적 차세대 개량형 바이오 의약 개발

융합형 약물전달 시스템 산업기술

표적 항암제 문제해결 바이오 치료제 개발

치료용 인체 장내 미생물 대량생산 표준화 기술
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장내 미생물 유래 질환 조기 진단 기술

세포외소포체 기반 질환 진단 및 치료용 제품

유전자 가위 전달 및 세포 내재적 유전자 교정을 통한 

유전자 편집 치료제

맞춤형 줄기세포치료제 실용화 기반 기술

환자유래 줄기세포 기반 바이오 인공장기 실용화 플랫폼 개발

줄기세포 치료제 글로벌 진출을 위한 세포배양 기술 개발

3D 바이오 프린팅 기술을 이용한 도관형 인공조직 제작 기술

조직특성별 재생치료제 개발을 위한 조직유래 생체재료 플랫폼 기술

기능성 지지체 기반 인체 복합조직 제작 기술  

동물실험 대체 및 질환 모델 제작용 장기별 오가노이드 제작 기술 

인공지능-빅데이터기반 약물IP 고도화 플랫폼 기술 개발

표적단백질 분해기술 기반 신개념 혁신신약 실용화

표준화된 동물실험대체 플랫폼 기반 약물 유효성/독성 평가 기술개발

AI 기반 

차세대 의료기기 확보
스마트 의료기기

생체정보 측정 및 지능형 분석 SW

최소/비침습 광학진단

한의 생체진단 및 스마트 치료기기

진단 및 치료유도용 스마트 초음파 진단기

고해상도 다중 의료영상 기반 인공지능 심·뇌혈관 초정밀 

진단-치료용 통합 소프트웨어

지능형 저선량 고화질 방사선 영상 진단기기

인공지능 기반 진단 보조 SW

광융합 치료기기

가상수술 시뮬레이터

기능영상 전자 내시경

중양성자 소형 가속기 기반 방사선 암치료 시스템

디지털 덴티스트리 치료용 솔루션 

바이오일렉트로닉스

인체기능회복재활복지기기

이동형병원

병원기업협력플랫폼

디지털 치료기기
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장
 창
출

  
 

유
연
결
합
형
 측
정
 검
사
시
스
템
 및
 

품
질
 피
드
백
 솔
루
션
 기
술

기
계
장
비
 제
조
셀
 예
측
/분
석
 서
비
스
용
 

클
라
우
드

․엣지
 응
용
 핵
심
기
술
(~
‘2
4)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

에
너
지
 

응
용
 

하
이

브
리
드
 

가
공

장
비

4

신
수
요
 

부
품
 대
응
 

하
이
브
리
드
 

가
공
장
비

사
파
이
어
 글
래
스
 고
생
산
성
 가
공
시
스
템

D
ED
방
식
의
 적
층
헤
드
 교
환
식
 하
이
브
리
드
 

장
비
기
술

전
자
빔
 동
축
메
탈
 적
층
장
비
 및
 공
정

기
술
(~
‘2
6)

(‘2
3)
 초
음
파
 구
동
 주
파
수
 4
0k
H
z 
이
상

  
-
 초
음
파
 가
공
 가
공
부
하
 4
0%
감
소

대
형
 프
레
스
 금
형
 

대
응
 적
층
 하
이
브
리
드
 

가
공
장
비
 (
~
‘2
5)

취
성
소
재
 I
T 
부
품
용
 초
음
파
 

하
이
브
리
드
 가
공
장
비

고
출
력
 레
이
저
 가
공
 및
 복
합
 

가
공
장
비

적
층
/절
삭
 복
합
공
정
 대
응
 유
연
생
산

시
스
템
(~
‘2
6)

첨
단

소
재
 

가
공

장
비

5

첨
단
소
재

(C
FR
P
/

경
량
금
속
) 

대
응
 

핵
심
장
비

24
시
간
 연
속
가
공
이
 가
능
한
 지
그
센
터
 

개
발
 

탄
소
섬
유
복
합
재
(C
FR
P
) 
가
공
시
스
템
 

개
발

  
-
 드
릴
링
/워
터
젯
 복
합
가
공

초
난
삭
성
 금
속
소
재
의
 

특
수
가
공
 공
정
 및
 장
비
 

(~
‘2
5)

(‘2
4)
 항
공
 파
워
유
니
트
용
 고
신
뢰
 5
축
 가
공
장
비
 및
 핵
심
 주
변
모
듈
 

개
발

  
-
 가
공
속
도
 향
상
률
 5
0%
 이
상

(‘2
3)
 첨
단
소
재
 성
형
시
스
템
 개
발

  
-
 소
재
 재
단
 오
차
 0
.5
m
m
 이
하

  
-
 이
종
소
재
 접
합
강
도
 2
0M
P
a

항
공
 
파
워
유
니
트
용
 
5축
 
가
공
장
비
 

및
 부
가
장
치
(~
24
)

 신
규
 고
유
연
 대
형
 경
량
 부
품
용
 C
FR
P
 

적
층
-
가
공
 복
합
공
정
시
스
템

탄
소
섬
유
복
합
재
 전
주
기
 무
인
/자
동
화
 

생
산
시
스
템
(~
24
)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

고
효
율
/

고
유
연
 

가
공

장
비

6

주
력
 가
공

장
비
의
 

고
효
율
/

고
유
연
화

기
술

(해
외
) 
다
수
의
 독
일
계
 업
체
(G
RO
B,
 C
H
IR
O
N
, 

E
M
A
G
사
 
등
)에
서
 
자
동
차
/전
자
 
부
품
에
 

대
응
하
는
 멀
티
 스
핀
들
  
장
비
를
 공
급
하
고
 

있
으
며
, 
복
합
소
재
/병
렬
기
구
 등
을
 적
용
한
 

고
속
장
비
를
 항
공
분
야
 등
에
 적
용
 중
 

국
내
에
서
는
 
멀
티
스
핀
들
 
가
공
 
장
비
와
 

친
환
경
 극
저
온
 가
공
시
스
템
의
 개
발
 및
 적
용
 

시
작
 단
계
로
 선
진
사
 대
비
 열
위
에
 있
음

복
합
재
 구
조
물
 응
용
 가
공
장
비
 

설
계
기
술
(~
‘2
4)

(‘2
5)
 위
치
 제
어
정
밀
도
 0
.0
1m
m
 이
내

(‘2
5)
 생
산
성
 4
5s
pm
 이
상
 확
보

  
 

친
환
경
 가
공
장
비
/핵
심

모
듈
 및
 공
정
기
술
(~
‘2
6)

멀
티
 스
핀
들
 장
착
의
 고
생
산
성
 가
공
 

장
비
(~
‘2
4)

병
렬
기
구
 
응
용
 
프
로
 

파
일
링
 머
신
(~
‘2
5)

 신
규
 
1.
6G
P
a급
 
이
상
 
초
고
강
도
강
 

부
품
 절
단
용
 고
속
충
격
 트
리
밍
 프
레
스

대
형
 
스
마
트
 
서
보
 
프
레
스
 
시
스
템

(~
‘2
4)

고
효
율
/

고
유
연
 

가
공

장
비

7

IC
T 
융
합

친
환
경

염
색
가
공

시
스
템

에
너
지
 개
별
 관
리
, 
에
너
지
 다
소
비
 공
정
 

공
정
간
 개
별
 작
동
, 
유
기
물
 잔
존
 

(5
pp
m
이
상
)

디
지
털
 트
윈
 응
용
 스
마
트
 염
색
시
스
템
 

개
발
 

(‘2
2)
 5
m
 급
 광
폭
 텐
터
시
스
템
 개
발

(‘2
6)
 에
너
지
 통
합
관
리
, 
에
너
지
 소
비
 절
감
율
 8
%

(‘2
5)
 공
정
 일
체
화
, 
유
기
물
 잔
존
 5
pp
m
이
하

 

산
업
용
 
섬
유
 
가
공
용
 

폭
 5
m
급
 초
광
폭
 텐
터

시
스
템
 개
발

산
업
용
 멤
브
레
인
 생
산

용
 자
율
 제
어
 2
축
연
신
 

필
름
 텐
터
 시
스
템
 기
술

 신
규
 
분
산
 
에
너
지
 
기
술
을
 
적
용
한
 

염
가
공
 공
정
 에
너
지
 효
율
 향
상
 기
술

 신
규
 
V
O
C
 
fr
e
e
 
복
합
 
나
노
섬
유
 

제
조
를
 위
한
 부
직
포
 시
스
템
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

로
봇

융
합
 

유
연
 

자
동
화
 

제
조
셀

8
로
봇
 융
합

가
공
시
스
템

지
면
에
 고
정
된
 산
업
용
 6
축
 로
봇
에
 가
공

스
핀
들
을
 
부
착
하
여
 
실
험
실
 
레
벨
에
서
 

가
공
 성
능
 평
가
 수
준

개
발
 가
공
 공
정
 :
 주
물
부
품
, 
알
루
미
늄

부
품
, 
C
FR
P
 판
재
 등
의
 드
릴
링
, 
폴
리
싱
, 

디
버
링
, 
밀
링
 공
정

가
공
정
밀
도
 :
 ±
10
0µm

로
봇
 융
합
 자
율
 이
동
형
 가
공
장
비
 기
술

기
존
 가
공
시
스
템
에
 로
봇
 융
합
 및
 스
마
트
화
 핵
심
기
술
을
 접
목
한
 

차
세
대
 스
마
트
 생
산
시
스
템
 기
술
 개
발

  

항
공
기
 대
형
 구
조
부
품
용
 로
봇
 응
용
 

가
공
/접
합
 시
스
템

스
마
트
 
유
연
자
동
화
 

시
스
템
 실
증
기
술
(~
‘2
5)

로
봇
 
및
 
레
이
저
 
가
공
 

융
합
 스
마
트
 판
금
가
공
 

시
스
템
(~
‘2
5)

차
체
부
품
 제
조
용
 스
마
트
 

조
립
 
셀
 
실
증
 
기
술

(~
‘2
5)

로
봇

융
합

생
산

시
스
템

9

섬
유
 생
산
 

첨
단
 스
마
트
 

시
스
템

섬
유
 공
정
내
 수
동
 작
업
, 
제
품
 검
사
 평
균
 

불
량
률
 3
%
 이
상

롤
투
롤
 장
비
 코
팅
 속
도
 4
2m
/m
in
, 
코
팅
 

두
께
 편
차
 ±
10
%

환
편
기
 
디
자
인
 
수
동
설
계
 
및
 
시
스
템
간
 

M
2M
연
계
 불
가
능
,원
단
작
업
폭
 1
00
cm
이
하

3차
원
 제
직
 스
마
트
 통
합
 생
산
 기
술

무
인
화
 모
듈
 공
급
, 
감
별
능
 2
m
m
 및
 평
균
 불
량
률
 0
.5
%
 이
상

롤
투
롤
장
비
 코
팅
 속
도
 5
0m
/m
in
, 
코
팅
 두
께
 편
차
 ±
5%

환
편
기
 자
동
무
늬
디
자
인
설
계
시
스
템
 통
합
 및
 캐
드
 데
이
타
 연
동
, 

M
2M
연
결
 공
유
 가
능
 시
스
템
, 
원
단
작
업
폭
 1
30
cm
이
상

  
 

  
  

  
 

 신
규
 
섬
유
공
정
 
무
인
 
제
품
 
검
사
를
 

위
한
 딥
러
닝
 기
반
 비
전
 검
사
 기
술
 

개
발
(~
‘2
4)  신
규
 염
색
디
지
털
 정
보
화
와
 

A
I 
플
랫
폼
 기
술
을
 이
용
한
 

실
험
실
/현
장
염
색
 
통
합
 

패
키
지
 염
색
시
스
템
(~
‘2
5)

 신
규
 A
I 
기
반
 다
기
능
 롤
투
롤
 코
팅
 

기
술
(~
‘2
4)  신
규
 IC
T 
융
복
합
형
 무
봉
제
 

횡
편
기
 기
술
 (
~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

로
봇

융
합
 

유
연
 

자
동
화
 

제
조
셀

1
0

로
봇
 작
업
 

유
연
성
 개
선
 

기
술
 

해
외
 
선
진
 
로
봇
기
업
(K
U
K
A
, 
FA
U
N
C
, 

A
B
B
)은
 인
공
지
능
 전
문
기
업
을
 인
수
 또
는
 

투
자
를
 
통
해
 
인
공
지
능
기
반
 
로
봇
 
작
업
 

유
연
성
 개
선
 기
술
이
 활
발
하
지
만
 국
내
는
 

로
봇
교
시
, 
제
어
기
, 
스
마
트
 티
칭
, 
지
능
형
 

작
업
 모
듈
 등
 관
련
 기
술
 연
구
가
 미
흡

지
능
형
 로
봇
작
업
 교
시
 및
 유
연
한
 

온
라
인
 교
시
 기
술

생
산
공
정
의
 유
연
성
을
 강
화
하
기
 위
한
 스
마
트
 제
어
 및
 작
업
 기
술
 

개
발

  

범
용
 지
능
형
 통
합
 제
조
로
봇
 제
어
기
 

쉬
운
 
사
용
성
으
로
 
신
속
한
 
셋
업
 
및
 

재
설
치
가
 가
능
한
 스
마
트
 티
칭
기
술

(~
‘2
4)

다
양
한
 제
조
공
정
 적
용
 가
능
한
 지
능
형
 

작
업
 모
듈
(~
‘2
4)
 

로
봇

융
합
 

유
연
 

자
동
화
 

제
조
셀

1
1

고
난
이
도
 

공
정
 자
동
화
 

로
봇
 기
술
 

제
조
현
장
에
서
 로
봇
을
 이
용
한
 조
립
, 
도
장
 

등
의
 공
정
은
 상
당
 부
분
  
자
동
화
가
 진
행

되
었
으
나
, 
다
품
종
, 
비
정
형
, 
유
연
부
품

(하
네
스
) 
조
립
과
 같
은
 고
난
이
도
 공
정
은
  

여
전
히
 수
작
업
에
 의
존

다
목
적
 조
립
을
 위
한
 그
리
퍼
 및
 그
리
핑
 기
술
 

기
존
의
 로
봇
으
로
는
 적
용
이
 불
가
능
한
 고
난
도
 공
정
에
 적
용
 가
능
한
 

로
봇
기
술
 개
발

  
 

 

3차
원
으
로
 임
의
 배
치
된
 부
품
의
 조
립
 

기
술

지
그
리
스
 다
중
 매
니
퓰

레
이
션
 기
술
(~
‘2
5)

스
마
트
 

제
조

지
원

시
스
템

1
2

지
능
형
 

스
마
트

제
조
 플
랫
폼

제
조
부
품
/장
비
 및
 시
스
템
 데
이
터
 수
집
 

가
공
 기
술
활
용

클
라
우
드
/서
버
 
기
반
 
데
이
터
 
분
석
 
및
 

인
공
지
능
 제
어
 기
능
 활
용

단
순
기
능
의
 임
베
디
드
 A
I 
구
현

산
업
용
 Io
T·
제
어
 및
 임
베
디
드
 인
공
지
능
 등
 스
마
트
 

제
조
 핵
심
기
반
기
술
(~
'2
7)

(‘2
5)
 스
마
트
 제
조
셀
 통
합
 운
영
솔
루
션
 확
보

(‘2
5)
 독
립
 운
용
이
 가
능
한
 임
베
디
드
 인
공
지
능
 핵
심
기
술
 확
보

  
 

디
지
털
 트
윈
 기
반
 통
합
 실
시
간
 스
마
트
 운
영
제
어
 

기
술
(~
'2
7)

작
업
자
 
지
식
/노
하
우
 
디
지
털
화
 
및
 
공
유
 
기
술

(~
'2
7)

제
조
/제
품
-
서
비
스
 융
합
 기
반
의
 비
즈
니
스
 전
환
 

지
원
 플
랫
폼
(~
'2
7)

제
조
데
이
터
 보
안
 및
 고
신
뢰
 데
이
터
 플
랫
폼
 기
술

(~
'2
7)

산
업
용
 임
베
디
드
 인
공
지
능
 핵
심
기
술
(~
'2
7)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

산
업

공
정
 

첨
단

제
조

장
비
 

원
천
 

기
술
 

개
발

1
3

주
력
산
업
 

소
재
·
부
품
 

개
발
을
 위
한
 

산
업
공
정
 

첨
단
제
조

장
비

독
일
, 
미
국
, 
일
본
 세
계
 3
강
 체
제
에
 한
국
도
 

성
장
 중
이
나
, 
특
정
 분
야
에
 치
중

성
형
산
업
은
 국
내
 몇
개
 기
업
이
 국
내
 시
장

의
 
7
0
%
를
 
점
유
하
고
 
있
으
나
, 
글
로
벌
 

경
쟁
력
은
 선
진
기
업
(독
일
 등
) 
대
비
 5
0%

주
조
기
술
은
 고
품
질
 제
품
 생
산
, 
표
면
품
질
 

신
뢰
성
의
 해
외
선
진
사
 대
비
 부
족
 

차
세
대
 자
동
차
 및
 2
차
 

전
지
 
배
터
리
용
 
핵
심

부
품
 성
형
 기
술

친
환
경
기
술
개
발

전
공
정
 통
합
스
마
트
장
비

새
로
운
신
소
재
 성
형
기
술

  
 

 신
규
 선
택
적
 비
등
각
 표
면
 온
도
제
어
 

지
능
형
 블
로
우
 성
형
시
스
템

 신
규
 신
소
재
 성
형
용
 프
레
스
 소
성
기
술

(~
‘2
5)
 

 신
규
 
고
형
상
능
 
구
현
을
 
위
한
 
용
탕
 

급
속
충
진
 및
 회
전
속
도
 가
변
형
 특
수

주
조
 기
술

신
소
재
 가
공
•
성
형
을
 위
한
 뿌
리
공
정
 

고
도
화
 및
 스
마
트
기
술
(~
‘2
6)
 

스
마
트
 

전
자

소
자
 

연
속
 

생
산

장
비
·

시
스
템

1
4

스
마
트
 

전
자
소
자
 

생
산
장
비

·
시
스
템

반
도
체
, 
디
스
플
레
이
 관
련
 공
정
 운
영
에
 

이
용
되
는
 단
일
공
정
의
 장
비
가
 복
합
, 
연
속

생
산
을
 요
구
하
고
 있
으
며
, 
기
존
 핵
심
모
듈
의
 

성
능
 수
준
을
 요
구
하
고
 있
음
 

초
고
속
 전

사
 기
반
 연

속
 생
산
장

비
, 
하
이
브

리
드
 광
응

용
 연
속
 생

산
시
스
템

(‘2
0년
 신
규

과
제
)

(‘2
4)
 인
쇄
전
자
 융
복
합
 기
술
을
 이
용
한
 다
양
한
 연
성
평
판
 케
이
블
 

공
정
 기
술
 및
 장
비

  
 (‘2
4)
 다
양
한
 디
스
플
레
이
 패
널
제
작
을
 위
한
 리
페
어
 장
비
 

  
 

광
 
기
반
 
초
소
형
 
칩
 

고
속
·
선
택
적
 전
사
 및
 

접
속
 
공
정
/장
비
(‘2
0년
 

신
규
과
제
)

대
면
적
 
P
a
tte
rn
e
d
 

EM
F 
연
속
 제
조
 시
스
템

(‘2
0년
 신
규
과
제
)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

O
LE
D
용
 
대
기
압
 
하
전

입
자
 복
합
 리
페
어
 장
비

(‘2
0년
 신
규
과
제
) 

 신
규
 M
ic
ro
-
LE
D
 디
스
플
레
이
 수
율
 

개
선
 미
세
칩
 재
실
장
 장
비

 신
규
 
자
동
차
 
하
네
스
용
 
연
성
평
판

케
이
블
 인
쇄
전
자
 융
복
합
 공
정
장
비
 

 신
규
 M
ic
ro
-
LE
D
 디
스
플
레
이
 수
율
 

개
선
 미
세
칩
 재
실
장
 장
비

3
D
 

융
복
합
 

소
자
 

생
산
 

시
스
템

1
5

3
D
 

융
복
합
 

소
자
 

생
산
시
스
템

현
재
 사
용
하
고
 있
는
 공
정
의
 성
능
향
상
과
 

다
양
한
 응
용
분
야
에
 적
용
할
 수
 있
는
 적
합
한
 

신
규
공
정
기
술
 도
입
에
 따
른
 전
용
장
비
의
 

개
발
이
 시
급
함
 

곡
면
 전
자

회
로
 공
정
 

장
비
 기
술
, 

다
축
 다
자

유
도
 전
자

소
자
 실
장
 

기
술
(‘2
0년
 

신
규
과
제
)

다
양
한
 전
기
전
자
 소
재
 및
 소
자
제
작
을
 위
한
 융
복
합
 공
정
장
비
의
 

개
발
을
 통
하
여
 반
도
체
 전
후
공
정
, 
이
를
 활
용
하
는
 패
키
징
공
정
과
 

2차
전
지
 생
산
에
 활
용
할
 수
 있
는
 첨
단
장
비
의
 기
술
개
발
이
 가
능
 

(‘2
5)
 고
곡
률
/비
정
형
 디
스
플
레
이
 다
축
 슬
릿
코
터
 장
비

고
속
·
고
품
질
 M
as
kl
es
s 

플
라
즈
마
 다
이
싱
 가
공
 

장
비
(‘2
0년
 신
규
과
제
)

스
퍼
터
링
 
및
 
원
자
층
 

증
착
 
복
합
 
공
정
 
미
세

분
말
 
대
량
코
팅
 
장
비

(‘2
0년
 신
규
과
제
)

 신
규
 고
곡
률
/비
정
형
 디
스
플
레
이
 

공
정
용
 다
축
 슬
릿
코
터
 장
비
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

고
효
율
/

고
유
연

가
공
 

장
비

1
6

 신
규
 

섬
유
기
계
 

융
복
합
 

In
-
lin
e 

패
키
지

시
스
템

섬
유
제
조
 시
 기
존
 개
별
 공
정
 제
어
 방
식
은
 

생
산
효
율
 향
상
에
 한
계

해
외
는
 기
존
 개
별
 공
정
 스
마
트
화
 기
술
을
 

활
용
한
 
공
정
간
 
패
키
지
화
(In
-
lin
e)
 
장
비
 

개
발
 가
속

디
지
털
 염
색
 및
 봉
제
 공
정
간
 개
별
 공
정
 

운
전
 속
도
 5
m
pm

크
릴
 개
별
제
어
 방
식
 및
 통
경
 자
동
화
 속
도
 

70
pi
ck
/m
in

 신
규
 
디
지
털
 
염
색
 
및
 
자
동
봉
제
 

in
-
lin
e 
시
스
템
 기
술

(‘2
6)
 자
동
 봉
제
 공
정
 일
체
화
 및
 무
인
화
, 
봉
제
 속
도
 1
0m
pm
이
상

(‘2
5)
 개
별
 구
동
 크
릴
 장
력
 편
차
 2
%
 이
내
 제
어

(‘2
5)
 속
도
 1
00
m
/m
in
의
 부
직
포
 제
조
 기
술
 고
도
화

(‘2
6)
 속
도
 5
0e
a/
m
in
의
 지
능
형
 적
층
 프
로
그
램

  
 

 신
규
 고
속
 통
입
을
 위
한
 스
마
트
 

통
경
시
스
템
 

 신
규
 산
업
용
 섬
유
 스
마
트
 크
릴
 

시
스
템

 신
규
 폐
 탄
소
복
합
체
 재
사
용
을
 위
한
 

지
능
형
 
p
ic
k 
&
 
pl
ac
e 
로
봇
 
기
술

(~
‘2
4)

 신
규
 
단
섬
유
 
저
중
량
 
부
직
포
 
고
속
 

In
-
lin
e 
생
산
 기
술
(~
‘2
4)

정
밀

가
공

시
스
템

1
7

제
조
장
비
 

산
업
 전
주
기
 

신
뢰
성
 향
상
 

기
술

장
비
산
업
 핵
심
품
목
별
 설
계

ᐧ공
정
 기
술
의
 

외
국
 의
존
, 
신
뢰
성
 및
 인
증
기
반
 미
비
로
 

글
로
벌
 공
급
망
 리
스
크
에
 따
른
 산
업
 종
속
성
 

심
화

 신
규
 정
밀
가
공
장
비
 신
뢰
성
 입
증
을
 위
한
 신
뢰
성
 

평
가
 기
술
(~
‘2
5)

장
비
 신
뢰
성
평
가
 기
준
 및
 해
설
서
 (
‘2
3)

기
어
트
레
인
 전
주
기
 전
용
화
 설
계
 S
W
 (
‘2
3)

수
요
-
공
급
 협
력
기
반
 공
인
기
관
 O
ne
-
st
op
 s
er
vi
ce
 제
조
장
비
 

신
뢰
성
평
가
 및
 인
증
 체
계
 (
‘2
5)

 신
규
 레
이
저
 가
공
 장
비
 및
 핵
심
부
품
 신
뢰
성
 향
상
 

기
술
 (
~
‘2
5)

 신
규
 수
요
-
공
급
 협
력
 기
반
 제
조
장
비
 전
주
기
 

신
뢰
성
 향
상
 기
술
(~
‘2
5)
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스
마
트
 산
업
기
계

 건
설
기
계

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

스
마
트
·
친
환
경
 건
설
기
계
 기
술
개
발
 지
원
 강
화
를
 통
한
 핵
심
기
술
 고
도
화
 및
 기
반
조
성
 추
진
으
로
 글
로
벌
 수
출
 역
량
 확
보

  
-
 자
동
화
 기
반
 스
마
트
 굴
착
기
계
, 
천
공
기
 등
 장
비
 기
능
 고
도
화
 및
 고
효
율
 기
술
 확
보

자
율

작
업

스
마
트

건
설

기
계

(당
초
)

5

(조
정
)

3

자
율
작
업

스
마
트

굴
착
기
계
 

고
도
화
 기
술

M
ac
h
in
e 
G
ui
d
an
ce
 
기
술
을
 
활
용
한
 

반
자
동
 굴
착
기
 기
술

토
공
/채
석
장
 등
에
서
 활
용
 가
능
한
 타
장
비
 

와
의
 협
업
 및
 자
율
작
업
을
 위
한
 기
초
 기
술

  
- 
전
자
유
압
시
스
템
을
 적
용
한
 2
0톤
급
 굴
삭
기
 

작
업
 자
동
화
 기
술
 개
발
(’1
9,
 완
료
)

자
율
작
업
 굴
착
기
용
 통
신
/제
어
시
스
템
 

및
 기
계
관
리
 통
합
 솔
루
션

건
설
·
토
목
 현
장
에
서
 신
뢰
성
이
 검
증
된
 환
경
인
식
용
 센
서
 시
스
템

(~
‘2
4)

스
마
트
 굴
착
기
용
 텔
레
매
틱
스
 솔
루
션
(~
‘2
3)

스
마
트
건
설
과
 연
계
된
 자
동
작
업
 굴
착
기
(~
‘2
5)

위
험
한
 장
소
나
 인
력
과
 기
계
가
 혼
재
된
 작
업
공
간
에
서
 안
전
한
 

작
업
이
 가
능
하
도
록
 능
동
 안
전
 기
능
(전
복
 또
는
 충
돌
 방
지
)이
 

탑
재
된
 굴
착
기
(~
‘2
4)

토
공
 작
업
의
 유
형
(흙
이
나
 암
반
의
 굴
착
 작
업
, 
평
탄
화
, 
트
렌
칭
)과
 

어
태
치
먼
트
에
 따
라
 최
적
 자
율
작
업
이
 가
능
한
 굴
착
기
(~
‘2
4)

자
동
화
 굴
착
기
 트
랙
 레
코
드
 확
보
를
 통
한
 조
기
 상
용
화
 (
~
’2
3)

동
적
환
경
대
응
 자
율
작
업
 굴
착
기
 기
술

자
율
작
업
 
굴
착
기
용
 

스
마
트
 틸
트
 로
테
이
터
 

기
술

신
규
 자
동
화
 굴
착
기
 실
증

(당
초
)

5

(조
정
)

5

스
마
트
 

무
인
 지
게
차
 

기
술

실
내
에
서
의
 무
인
지
게
차
 환
경
 인
식
 기
술

무
인
지
게
차
 안
전
 요
구
 및
 검
증
관
련
 국
제
 

표
준
화
 참
여
 中

  
-
 4
톤
급
 
지
게
차
 
엔
진
룸
 
총
합
 
열
관
리
 

시
스
템
 및
 소
음
저
감
 기
술
 개
발
(’2
0,
 완
료
)

산
업
기
계

용
 전
동
식
 

4
-
W
h
e
e
l 

S
te
e
ri
n
g
  

드
라
이
브
  

액
슬
 개
발

실
내
외
, 
비
정
형
의
 작
업
 현
장
에
 적
용
 가
능
한
 저
가
, 
고
정
밀
의
 센
싱
 

시
스
템
(~
‘2
4)

다
양
한
 물
류
 현
장
에
 적
용
 가
능
한
 스
마
트
 무
인
 지
게
차
(~
‘2
5)

스
마
트
 물
류
와
 연
계
된
 작
업
 관
리
 시
스
템
,(~
‘2
4)

지
게
차
, 
소
형
 휠
로
더
, 
휠
 크
레
인
 등
의
 주
행
구
동
장
치
(~
’2
2)

무
인
지
게
차
용
 고
정
밀
, 
저
비
용
 환
경
인
식
 기
술

동
역
학
 기
반
의
 자
율
주
행
 무
인
 지
게
차
 정
밀
자
세
 

제
어
 및
 도
킹
 기
술

운
영
 및
 표
준
화
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

자
율

작
업

스
마
트

건
설

기
계

(당
초
)

5

(조
정
)

5

O
ff-
ro
ad
 

스
마
트
 

산
업
기
계
 

안
전
 

/센
서
모
듈
 

기
술

정
형
화
된
 
환
경
에
서
의
 
센
서
를
 
이
용
한
 

안
전
시
스
템
에
 대
한
 기
술
 개
발

  
-
 안
전
사
고
 방
지
를
 위
한
 굴
착
기
용
 지
능
형
 

안
전
감
시
 시
스
템
 개
발
(‘2
0~
’2
2)

O
ff-
R
oa
d
 스
마
트
 산
업
기
계
 기
능
안
전
 기
술

비
정
형
 고
도
작
업
 시
 안
전
작
업
 시
스
템
이
 적
용
된
 굴
착
기
(~
‘2
4)

3D
 환
경
인
식
 및
 능
동
안
전
 모
듈
러
 시
스
템
(~
‘2
4)

다
수
의
 오
프
로
드
 산
업
기
계
의
 협
동
을
 위
한
 통
합
환
경
 인
식
 시
스
템

(~
‘2
5)

오
프
로
드
 산
업
기
계
의
 공
간
위
치
 및
 자
세
인
식
 시
스
템
(~
‘2
4)

작
업
자
동
화
와
 능
동
 안
전
기
능
을
 갖
춘
 굴
착
기
(~
‘2
6)

기
능
안
전
 향
상
된
 지
능
형
 건
설
기
계
용
 어
태
치
먼
트
(~
‘2
4)

기
존
 굴
착
기
에
 추
가
설
치
가
 가
능
한
 센
서
로
 구
성
된
 안
전
시
스
템

(~
‘2
4)

산
업
기
계
 신
뢰
성
 검
증
 및
 표
준
화
 기
술

굴
착
기
 비
정
형
 동
적
 작
업
환
경
 인
식
을
 위
한
 센
서
 

융
합
 기
술

O
ff-
ro
ad
 산
업
기
계
의
 3
차
원
 공
간
위
치
 및
 자
세

측
정
 모
듈
 기
술

도
시
 

건
설
용
 

지
능
형
 

특
수

목
적
 

건
설

기
계

(당
초
)

3

(조
정
)

3

지
능
형
 

고
소
작
업
 

안
전
기
술
 및
 

시
스
템
 개
발

생
산
성
 및
 안
전
성
 향
상
을
 위
한
 부
분
 

자
동
화
 기
술
 

  
-
 저
진
동
 붐
 시
스
템
이
 적
용
된
 7
0m
급
 

지
능
형
 콘
크
리
트
 펌
프
 트
럭
 개
발
(’1
9,
 

완
료
)

인
공
지
능
  

안
전
기
능
 

및
 운
전
자
 

편
의
기
능

을
 
가
진
 

고
신
뢰
성
 

2
5
0
톤
급
  

전
지
형
 크

레
인
 개
발

3D
 환
경
인
식
 및
 능
동
안
전
 모
듈
러
 시
스
템
(~
‘2
4)

설
치
/해
체
 안
전
작
업
 시
스
템
이
 적
용
된
 타
워
크
레
인
(~
’2
4)

작
업
자
동
화
와
 능
동
 안
전
기
능
을
 갖
춘
 모
바
일
 크
레
인
(~
‘2
4)

25
0톤
급
 전
지
형
 크
레
인
 개
발
(~
’2
1)

타
워
크
레
인
 지
능
안
전
 핵
심
기
술
 개
발

모
바
일
 크
레
인
 작
업
 안
전
 및
 자
동
화
 기
술
 개
발

8축
 이
상
 전
지
형
 차
량
구
동
 시
스
템
 개
발

(당
초
)

3

(조
정
)

3

반
복
/위
험
 

건
설
 작
업
용
 

무
인
건
설
 

기
계
기
술

개
발

유
압
/기
계
식
 특
수
목
적
 장
비
에
 대
한
 개
발

(국
내
) 
무
인
작
업
 건
설
기
계
 및
 다
축
작
업

기
(로
봇
팔
)을
 
이
용
한
 
건
설
로
봇
의
 
개
발
 

사
례
 전
무

영
상
정
보
를
 활
용
한
 작
업
자
 추
종
 건
축
자
재
 운
반
 

기
계
 개
발

인
력
 대
체
 및
 보
조
하
여
 공
기
 3
0%
 이
상
 단
축
이
 가
능
한
 무
인
건
설
 

기
계
(건
축
자
재
 운
반
장
비
, 
상
하
차
 자
율
작
업
장
비
, 
콘
크
리
트
 보
수
 

장
비
, 
~
‘2
5)

안
전
사
고
 예
방
이
 가
능
한
 무
인
고
소
작
업
 시
스
템
 (
~
‘2
5)

다
목
적
 고
소
작
업
 기
계

건
축
자
재
 상
하
차
 기
계
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

도
시
 

건
설
용
 

지
능
형
 

특
수

목
적
 

건
설

기
계

(당
초
)

3

(조
정
)

3

스
마
트
 

천
공
·
파
쇄
 

시
스
템
 개
발

단
순
 
작
업
을
 
목
적
으
로
 
기
계
식
 
지
하
 

천
공
·
파
쇄
 시
스
템
의
 개
발

대
용
량
 천
공
·
파
쇄
 장
비
의
 높
은
 외
산
 

의
존
도

암
석
에
 따
른
 자
동
파
쇄
기
능
을
 가
진
 4
00
to
n/
hr
급
 

대
용
량
 모
바
일
 크
러
셔
 시
스
템
 개
발

대
용
량
 지
능
형
 모
바
일
 파
쇄
 및
 선
별
 시
스
템
(~
‘2
4)

점
보
드
릴
 머
신
의
 국
산
화
 개
발
(~
‘2
5)

직
경
 5
m
~
7m
 의
 초
대
형
 C
as
in
g 
R
ot
at
or
 국
산
화
 개
발
(~
’2
6)

지
능
형
 신
축
 로
드
가
 적
용
된
 파
일
드
라
이
버
 시
스
템
 국
산
화
(~
‘2
5)

대
용
량
 모
바
일
 크
러
셔
 국
산
화
(~
’2
4)

지
능
형
 작
업
이
 가
능
한
 천
공
기
 개
발
(~
’2
4)

다
중
 붐
(B
oo
m
) 
구
조
를
 가
진
 스
마
트
 

점
보
드
릴
머
신
 개
발

자
동
천
공
이
 가
능
한
 직
경
 5
m
 이
상
의
 

초
대
형
 C
as
in
g 
R
ot
at
or
 개
발

스
마
트
 신
축
 시
스
템
이
 적
용
된
 파
일
 

드
라
이
버
개
발

 신
규
 스
마
트
 기
능
 고
도
화
를
 통
한
 암
반
작
업
용
 

천
공
기
 개
발

산
업

기
계
 

스
마
트
 

플
릿

운
영
 

서
비
스
 

기
술

(당
초
)

2

(조
정
)

2

토
공
건
설
 

스
마
트
 

플
릿
운
영
 

기
술

(국
내
) 
다
수
 장
비
 관
리
를
 위
한
 통
합
 제
어
 

솔
루
션
의
 낮
은
 기
술
수
준

건
설
 관
련
 엔
지
니
어
링
 기
술
(측
량
, 
시
뮬

레
이
션
, 
설
계
 등
)의
 높
은
 해
외
 의
존
도

  
-
20
%
 
공
사
비
 
절
감
이
 
가
능
한
 
A
I기
반
 

Sm
ar
t C
on
st
ru
ct
io
n 
기
술
 개
발
(‘2
0,
 완
료
)

  
-
 특
수
목
적
 건
설
기
계
 및
 농
기
계
용
 텔
레

매
틱
스
 시
스
템
(’2
0,
 완
료
)

토
공
건
설
 M
G
/M
C
/A
C
를
 위
한
 3
D
 모
델
링
 기
법
 

개
발
 기
술

스
마
트
 건
설
을
 위
한
 스
마
트
 건
설
기
계
, 
증
강
현
실
, 
5G
, 
클
라
우
딩
, 

머
신
 가
이
던
스
 및
 솔
루
션
 등
(~
‘2
5)

스
마
트
 건
설
작
업
 통
합
관
리
 제
어
 관
리
 시
스
템
(~
’2
4)

스
마
트
 건
설
공
사
 공
정
에
 대
한
 표
준
 및
 건
설
품
셈
(~
‘2
5)

3D
 기
반
 스
마
트
 토
공

건
설
용
 
실
시
간
 
드
론
 

측
량
 기
술
개
발

고
속
무
선
통
신
을
 
활
용
 
건
설
기
계
 

플
릿
제
어
 기
술

친
환
경

고
효
율

산
업

기
계

기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

1

친
환
경
 

산
업
기
계

동
력
원

기
술

전
기
식
 미
니
 굴
착
기
가
 개
발
되
었
으
나
 내

연
기
관
 장
비
대
비
 성
능
 미
흡

국
내
 제
조
사
는
 S
ta
ge
 5
 대
응
을
 위
한
 고

효
율
 연
소
 기
술
 및
 후
처
리
 기
술
 개
발
 中

수
소
 충
전
 인
프
라
 및
 어
플
리
케
이
션
 기
술
 

부
족

  
-
 에
너
지
 1
5%
 절
감
 굴
삭
기
용
 H
IL
S 
기
반
 

전
자
유
압
 제
어
기
술
 개
발
 완
료
(‘2
0,
 완
료
)

  
-
 
도
심
지
 
작
업
을
 
위
한
 
전
자
유
압
구
동
 

시
스
템
을
 적
용
한
 3
톤
급
 소
형
 전
기

굴
삭
기
 개
발
(’1
9,
 완
료
)

신
융
합
 고
효
율
 산
업
용
 

엔
진
 기
술

건
설
기
계
, 
농
기
계
 등
 산
업
용
 친
환
경
 엔
진
 시
스
템
(~
‘2
5)

산
업
기
계
 파
워
트
레
인
/구
동
부
품
의
 소
형
화
/고
효
율
화
를
 위
한
 정
밀
급
 

니
들
 롤
러
 베
어
링
(~
‘2
3)

산
업
용
 디
젤
엔
진
의
 후
처
리
 시
스
템
 (
~
’2
4)

소
형
 건
설
기
계
 또
는
 농
기
계
용
 전
기
구
동
 시
스
템
 (
~
‘2
5)

소
형
 건
설
기
계
 용
 전
동
기
, 
인
버
터
, 
컨
버
터
, 
배
터
리
팩
 (
~
‘2
5)

수
소
 건
설
기
계
의
 상
용
화
를
 위
한
 연
료
전
지
 파
워
팩
 시
스
템
/완
성
차
 

및
 비
도
로
 및
 험
지
용
 수
소
 충
전
장
치
(~
’2
4)

전
기
식
 건
설
기
계
용
 이
동
식
 패
키
지
형
 충
전
소
 보
급
(~
‘2
5)

엔
진
 토
크
 A
ss
is
t 
기
반
 

전
동
화
 파
워
트
레
인
 개
발
 

및
 통
합
제
어
 기
술

정
밀
급
 니
들
 롤
러
 베
어
링
 

기
술
 개
발

초
소
형
·
고
효
율
 통
합
 후
처
리
 기
술

소
형
건
설
기
계
 복
합
 전
기
구
동
 시
스
템
 기
술

 신
규
 
건
설
기
계
(지
게
차
, 
굴
착
기
) 

이
동
형
 수
소
 충
전
기
술
 개
발
 및
 실
증

 신
규
 전
기
식
 건
설
기
계
 핵
심
부
품
 플
랫

폼
화
 기
술
 및
 건
설
기
계
용
 고
전
압
/대

용
량
 패
키
지
형
 충
전
시
스
템
 기
술
 개
발
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 냉
동
공
조

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

산
업
 고
도
화
로
 인
한
 극
저
온
 냉
동
기
술
, 
에
너
지
 모
니
터
링
 기
술
은
 투
자
를
 강
화
하
고
 시
스
템
 설
계
 및
 사
이
클
 실
증
은
 유
지

  
-
 스
마
트
 에
너
지
 제
어
 기
술
 개
발
을
 통
한
 친
환
경
 고
효
율
 냉
동
공
조
 기
술
 확
보

친
환
경

고
효
율

산
업

기
계

기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

2

산
업
용

친
환
경

냉
동
 공
조

기
계

지
구
온
난
화
 등
의
 기
후
 체
계
 대
응
을
 위
한
 

친
환
경
 고
효
율
  
기
술

  
-
 3
50
 k
W
급
 자
연
냉
매
 R
71
8 
적
용
 압
축
식
 

냉
각
 기
술
 개
발
(‘2
1,
 완
료
)

소
량
 냉
매
사
용
 및
 냉
온
수
 동
시
생
산
이
 

가
능
한
 산
업
용
 히
트
펌
프
 기
술
 개
발

산
업
용
 극
저
온
 칠
러
 시
스
템
 개
발
(~
‘2
4년
), 
스
마
트
  
에
너
지
 

모
니
터
링
/제
어
 기
술
 개
발
 (
’~
25
년
), 
수
열
 활
용
 L
ow
 G
W
P
 냉
매
 

히
트
펌
프
 실
증
 기
술
 개
발
 (
~
‘2
6년
)

  

산
업
 수
요
 대
응
 극
저
온
 냉
각
 기
술

스
마
트
 에
너
지
 모
니
터
링
/제
어
 기
술
 

개
발

액
체
 제
습
식
 하
이
브
리
드
 냉
방
 시
스
템
 

기
술

수
열
 활
용
 L
ow
 G
W
P
 

냉
매
 히
트
펌
프
 실
증
 기
술

수
열
 활
용
 

Lo
w
 G
W
P
 

냉
매
 히
트

펌
프
 실
증
 

기
술
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 농
기
계

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

지
능
형
 농
기
계
 기
술
개
발
 지
원
 강
화
를
 통
한
 스
마
트
 농
업
 기
술
 확
보

  
-
 커
넥
티
드
팜
 솔
루
션
 기
술
, 
농
기
계
 지
능
화
 기
술
 등

산
업

기
계

스
마
트

플
릿

운
영

서
비
스

기
술

1

커
넥
티
드
팜
 

솔
루
션
 

기
술
개
발

농
기
계
, 
포
장
, 
작
물
의
 개
별
 센
싱
 및
 

모
니
터
링
 기
술

정
밀
농
업
용
 
센
서
모
듈
 

및
 네
트
워
크
 기
술

농
작
업
기
 통
합
 제
어
/관
리
(~
’2
5년
), 
정
밀
 농
작
업
 드
론
 솔
루
션
 등

(~
‘2
4년
), 
농
작
업
 원
격
/실
시
간
 센
싱
 및
 전
송
 시
스
템
 (
~
‘2
5년
), 

빅
데
이
터
 분
석
 기
반
 농
작
업
 정
보
관
리
 및
 의
사
지
원
 서
비
스
(~
‘2
7년
) 

  

커
넥
티
드
 

농
작
업
 

정
보
관
리
 

시
스
템

Io
T기
반
 농
작
업
 제
어
 관
리
 모
듈
 기
술

정
밀
 농
작
업
용
 드
론
(R
TK
-
G
P
S 
적
용
)

제
어
관
리
 기
술

자
율

주
행

기
반

스
마
트
 

농
기
계

4

지
능
형

자
율
주
행

농
기
계
기
술

개
발

포
장
내
 직
진
 자
율
주
행
을
 위
한
 경
로
계
획
, 

자
동
조
향
 기
술
 

완
전
 자
율
농
작
업
 트
랙
터
 시
스
템
 및
 

작
업
기
 기
술
개
발

자
율
농
작
업
 통
합
 제
어
기
 및
 작
업
자
 I
nt
er
fa
ce
(~
‘2
2년
), 
지
능
형
 

작
업
기
 통
합
 운
용
 플
랫
폼
 및
 제
어
기
(~
‘2
3년
), 
작
업
에
 따
른
 자
율

주
행
 및
 작
업
이
 가
능
한
 지
능
형
 완
전
자
율
주
행
 트
랙
터
(~
‘2
6년
), 

콤
바
인
(~
‘2
6년
)

  

완
전
 자
율
농
작
업
 콤
바
인
 

시
스
템
 및
 작
업
기
 기
술

개
발

자
율
농
작
업
 통
합
제
어
기
 

및
 
작
업
자
 
in
te
rf
ac
e 

기
술
 개
발

 신
규
 트
랙
터
 부
착
형
 농
작
업
기
의
 지
능
화
 기
술
 및
 

표
준
형
 통
합
 제
어
기
 개
발
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 승
강
기
시
스
템

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

스
마
트
 운
영
 관
리
를
 통
한
 승
강
기
 안
전
 기
술
 확
보

산
업

기
계
 

스
마
트
 

플
릿

운
영
 

서
비
스
 

기
술

(당
초
)

2

(조
정
)

1

지
능
형
 

승
강
기
 

운
영
관
리
 

기
술

승
강
기
 가
용
시
간
 증
가
를
 위
한
 운
영
 및
 

관
리
서
비
스
 기
술
 개
발
 초
기
 단
계

건
물
 내
 배
송
로
봇
 등
과
의
 승
강
기
 통
신
 

초
기
 적
용
 단
계

피
난
용
 승
강
기
 설
치
 대
수
 대
비
 성
능
 실
증
 

미
흡

승
강
기
 가
용
시
간
 증
가
 기
술

클
라
우
드
 기
반
 승
강
기
 스
마
트
 운
영
관
리
 시
스
템
 및
 관
제
센
터
 

(~
‘2
2년
), 
스
마
트
 시
티
/빌
딩
/공
장
용
 이
종
 운
송
기
기
 운
용
 

플
랫
폼
 S
/W
, 
H
/W
(~
’2
4년
)

피
난
용
 승
강
기
 운
영
 기
술
 확
보
(~
24
년
)

 신
규
 건
물
 내
 이
종
 운
송
기
계
 간
의
 

연
계
 운
영
을
 위
한
 표
준
 플
랫
폼
 개
발
 

및
 운
영
기
술
 개
발

 신
규
 
비
상
상
황
 
대
응
 

승
강
기
 안
전
기
술

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

밭
농
사
용

A
g
rib
ot

기
술
개
발

개
별
 밭
작
물
의
 단
일
 작
업
(수
확
 등
)에
 

적
합
한
 자
동
화
 및
 기
계
화
 기
술

다
목
적
 농
작
업
을
 위
한
 

지
능
형
 크
롤
러
형
 주
행
 

플
랫
폼
 개
발

A
gr
ib
ot
 시
스
템
-
자
동

‧무인
 구
동
하
면
서
 밭
 농
업
용
 로
봇
형
 모
듈
을
 

장
착
하
여
 농
작
업
이
 가
능
한
  
pl
at
fo
rm
(~
‘2
2년
), 
다
중
분
산
 작
업
용
 

소
형
시
스
템
-
A
gr
ib
ot
을
 대
신
하
여
 다
수
소
형
으
로
 구
동
되
며
 농
작
업
 

환
경
정
보
 수
집
 또
는
 파
종
방
제
 등
의
 농
작
업
을
 수
행
하
는
 s
ys
te
m
 

(~
‘2
3년
), 
다
목
적
 
농
작
업
 
지
능
형
 
모
바
일
 
전
동
 
플
랫
폼
 
개
발

(~
‘2
4년
), 
스
마
트
 작
업
지
원
 통
합
 솔
루
션
 기
술
(~
‘2
5년
), 
로
봇
형
 

작
업
 
모
듈
-
경
운
 
정
지
기
, 

파
종
 이
식
기
, 
중
경
 제
초
기
, 

시
비
기
, 
방
제
기
, 수
확
기
 형
태

로
 A
g
rib
ot
에
 장
착
되
어
 작

동
되
는
 작
업
 모
듈
(~
‘2
6년
) 

밭
농
업
용
 A
gr
ib
ot
 s
ys
te
m
 설
계
 기
술

스
마
트
 작
업
지
원
 통
합
 솔
루
션
 기
술

스
마
트
 작
업
지
원
 통
합
 

솔
루
션
 기
술

밭
농
업
용
 

작
업
 모
듈
 

설
계
 기
술

 신
규
 조
립
 확
장
형
 밭
작
업
 전
동
 농
기
계

농
기
계
용

지
능
형

동
력
전
달

기
술
개
발

10
0마
력
 이
하
급
 s
em
i-
au
to
 변
속
 기
술
, 

50
마
력
급
 전
기
 구
동
 플
랫
폼
 설
계
 기
술

15
0마
력
급
 
전
자
통
합

제
어
 무
단
변
속
기

80
마
력
급
으
로
 고
효
율
 변
속
작
업
이
 가
능
한
 변
속
기
(S
te
pp
te
d 
A
T,
 

C
V
T)
 모
듈
(~
’2
3년
), 
50
마
력
급
 전
기
구
동
 

시
스
템
(~
’2
5년
), 
자
동
변
속
과
 자
율
차
량

제
어
기
가
 적
용
되
어
 자
율
주
행
이
 가
능
한
 

15
0마
력
 트
랙
터
 변
속
기
(~
‘2
6년
)

80
마
력
급
 완
전
 자
동
변
속
 장
치

50
마
력
급
 전
기
 구
동
 시
스
템
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지
식
서
비
스
[제
조
서
비
스
 부
문
]

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

제
조
업
 문
제
해
결
을
 위
한
 가
상
화
, 
인
공
지
능
 기
술
 기
반
 운
영
유
지
, 
지
식
전
이
, 
유
통
물
류
 최
적
화
 기
술
 개
발
 지
원

서
비
스

핵
심

기
술

개
발

1

제
조

서
비
스
화

기
술
개
발

제
조
현
장

문
제
해
결

뿌
리
산
업
 제
조
현
장
 고
령
화
 및
 기
술

전
수
 문
제
해
결
을
 위
한
 비
대
면
 방
식
 

지
식
전
이
 서
비
스
 기
술
 개
발
 

제
조
가
치
사
슬
 전
체
단
계
 서
비
스
융
합
 및
 신
규
 B
M
 창
출
 연
계
 지
원

디
지
털
트
윈
 기
반
의
 환
경
설
비
 운
영
·

유
지
보
수
와
 안
전
 증
대
를
 위
한
 서
비
스
 

개
발

피
혁
 
제
품
 
생
산
 
고
효
율
화
를
 
위
한
 

생
산
자
 맞
춤
형
 가
죽
원
피
 제
조
공
정
 

최
적
화
 서
비
스
 기
술
 개
발

유
통
물
류
 최
적
화

디
지
털
 유
통
환
경
 대
응
을
 위
한
 공
급

망
개
선
 통
합
 시
스
템
 개
발

개
방
형
 물
류
공
급
망
 상
호
운
영
 및
 의
사
결
정
 지
원

맞
춤
 생
산
 특
화
 물
류
공
급
망
 구
성
 및
 공
용
화
지
원

B
2C
 매
스
마
켓
을
 위
한
 제
조
상
품
의
 

위
변
조
 방
지
와
 무
결
성
 확
보
가
 가
능
한
 

미
세
 패
터
닝
과
 블
록
체
인
 기
반
 공
급
망
 

추
적
 서
비
스
 개
발

중
소
.중
견
 
제
조
기
업
의
 
유
통
/물
류
 

혁
신
을
 
위
한
 
A
I기
반
 
공
급
망
(S
C
M
) 

최
적
 운
영
 및
 물
류
자
산
공
유
 서
비
스
 

개
발
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디
지
털
 엔
지
니
어
링

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(당
초
) 
미
래
 新
엔
지
니
어
링
 기
술
 개
발
을
 통
한
 엔
지
니
어
링
 산
업
 고
도
화
 달
성

  
 (
‘2
1년
 변
경
) 
글
로
벌
 트
렌
드
 변
화
 대
응
, 
디
지
털
 엔
지
니
어
링
 실
현

통
합
 

엔
지

니
어
링
 

빅
데
이
터

(당
초
)

-

(조
정
)

1

엔
지
니
어
링
 

데
이
터
 

디
지
털
 

표
준
 변
환

엔
지
니
어
링
 
문
서
 
인
식
률
 
선
진
사
 
대
비

60
%

엔
지
니
어
링
 
도
면
 
인
식
률
 
선
진
사
 
대
비
 

60
%

 신
규
 
엔
지
니
어

링
 문
서
 정
보
추
출
 

및
 디
지
털
화
기
술

(~
`2
5)

엔
지
니
어
링
 문
서
 디
지
털
화
 시
스
템
 개
발

클
라
우
드
 기
반
의
 엔
지
니
어
링
 도
면
 통
합
 디
지
털
화
 시
스
템
 

개
발

상
용
 3
D
 소
프
트
웨
어
 간
 자
동
변
환
 인
터
페
이
스
 통
합
시
스
템
 

개
발

 신
규
 
설
계
도
면
 

내
 설
계
정
보
 자
동

추
출
 
및
 
디
지
털
 

도
면
 
변
환
기
술

(~
`2
6)

 신
규
 산
업
별
 3
D
 C
A
D
 소
프
트
웨
어
 

데
이
터
베
이
스
 자
동
변
환
 기
술
(~
`2
4)

전
주
기
 

엔
지
니
어
링
 

통
합
 

빅
데
이
터
 

플
랫
폼

A
I 모
델
 구
축
 자
동
화
, 
A
I 예
측
 결
과
 해
석
 

기
술
, 
A
I 모
델
 구
축
을
 위
한
 사
전
정
의
 모
델
 

선
진
사
 대
비
 4
0%

엔
지
니
어
링
 텍
스
트
 데
이
터
 전
처
리
, 
엔
지

니
어
링
 데
이
터
 검
색
 기
술
, 
엔
지
니
어
링
 

Q
&
A
 모
델
 개
발
 기
술
 선
진
사
 대
비
 3
0%

 신
규
 엔
지
니
어
링
 

현
장
 데
이
터
 기
반

의
 이
상
 행
동
 감
지
 

기
술
(~
`2
6)

엔
지
니
어
링
 공
정
 현
장
 이
상
행
동
 탐
지
 시
스
템
 개
발

A
I 
모
델
 구
축
 자
동
화
 플
랫
폼
 개
발

엔
지
니
어
링
 텍
스
트
 데
이
터
 전
처
리
 모
듈
 개
발

 신
규
 엔
지
니
어
링
 빅
데
이
터
 기
반
 A
I 

범
용
 모
델
 플
랫
폼
 구
축
(~
`2
3)

 신
규
 정
보
검
색
이
 

융
합
된
 엔
지
니
어

링
 질
의
응
답
 모
델
 

개
발
(~
`2
4)

 신
규
 A
I 모
델
 단

위
프
로
젝
트
 적
용

기
술
(~
`2
7)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

설
계
 

지
능
화

(당
초
)

1

(조
정
)

2

A
I 
기
반
 

설
계
 검
증

지
식
베
이
스
 기
반
 부
분
적
 자
동
 설
계
 검
증

3D
 모
델
 기
반
 단
순
 외
형
 검
증

설
계
 산
출
물
간
 정
합
성
 자
동
검
증
 2
종

 신
규
 A
I 
기
술
기
반
 설
계
기
준
대
비
 

설
계
 산
출
물
 자
동
검
증
 기
술
(~
`2
4)

설
계
 기
준
대
비
 설
계
 산
출
물
 자
동
검
증
 플
랫
폼
 

A
I 
기
술
 기
반
 설
계
 산
출
물
간
 정
합
성
 자
동
검
증
 디
지
털
화
 

시
스
템
 개
발

 신
규
 
3D
 
모
델
 

기
반
 전
주
기
 설
계
 

검
증
 기
술
(~
`2
5)

 신
규
 A
I기
반
 설
계
 

변
경
시
 산
출
물
간
 

정
합
성
 자
동
검
증

기
술
(~
`2
7)

A
I 
기
반
 

설
계
 자
동
화

통
합
형
 지
식
베
이
스
 연
계
 엔
지
니
어
링
 

자
동
화
 플
랫
폼
 선
진
사
 대
비
 4
0%

공
종
별
 엔
지
니
어
링
 정
보
 정
합
성
 확
인
, 

엔
지
니
어
링
 계
산
결
과
 활
용
업
무
 자
동
화
 

기
술
 선
진
사
 대
비
 4
0%

A
I 머
신
러
닝
 지
도
학
습
 기
반
의
 엔
지
니
어
링
 

레
이
아
웃
 기
술
 선
진
사
 대
비
 4
0%

 신
규
 A
I 
기
반
 지
식
베
이
스
 구
축
 및
 플
랫
폼
(~
`2
4)

통
합
 엔
지
니
어
링
 기
본
설
계
 플
랫
폼
 개
발
 

설
계
오
류
 자
동
 탐
지
 및
 솔
루
션
 자
동
 생
성

공
종
별
 기
기
 및
 자
재
 물
량
 자
동
 산
출
  

3D
 모
델
 자
동
 생
성
 통
합
 솔
루
션

  

 신
규
 지
능
형
 기
본

설
계
 업
무
 자
동
화
 

기
술
(~
`2
7)

 신
규
 
3D
 
모
델
 

자
동
 
생
성
 
기
술

(~
`2
5)

 신
규
 스
마
트
 3
D
 

모
델
 
기
반
 
기
본

설
계
 최
적
화
 기
술

(~
`2
7)

P
M
 

선
진
화

(당
초
)

2

(조
정
)

3

프
로
젝
트
별
 

경
제
성
 및
 

타
당
성
 분
석

프
로
젝
트
 파
이
낸
싱
 비
용
 산
정
 기
술
 선
진
사
 

대
비
 3
0%

프
로
젝
트
 타
당
성
 분
석
기
술
 선
진
사
 대
비
 

30
%

B
IM
 기
반
 지
능
형
 통
합
 원
가
 관
리
 기
술
 

선
진
사
 대
비
 3
0%

엔
지
니
어
링
 3
D
 모
델
 인
식
률
 선
진
사
 대
비
 

10
%

경
험
 학
습
사
례
 기
반
 최
적
 협
상
 대
응
형
 

리
스
크
 분
석
 선
진
사
 대
비
 3
0%

 신
규
 빅
데
이
터
 기
술
을
 적
용
한
 프
로

젝
트
 타
당
성
 분
석
(~
`2
5)

M
R
O
 연
계
 B
IM
 기
반
 시
스
템
 개
발
(3
D
~
6D
)

사
전
 예
측
, 
결
정
, 
집
행
을
 위
한
 통
합
 원
가
관
리
 시
스
템
 개
발

  
 

 신
규
 디
지
털
 트

윈
 기
술
을
 적
용
한
  

B
IM
기
반
 통
합
 원

가
관
리
시
스
템

(~
`2
7)

 신
규
 A
I 
기
반
 프
로
젝
트
 리
스
크
 및
 클
레
임
 대
응
을
 위
한
 

스
마
트
 클
레
임
 시
스
템
(~
`2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

프
로
젝
트
 

수
행
 효
율
성
 및
 

수
익
성
 향
상

설
계
-
구
매
-
시
공
 W
or
k 
P
ac
ka
ge
 표
준
 

협
업
시
스
템
 선
진
사
 대
비
 3
0%

3D
 B
IM
 기
반
 표
준
 협
업
 모
델
 선
진
사
 대
비
 

30
%

프
로
젝
트
 원
가
 및
 일
정
 관
리
기
술
 선
진
사
 

대
비
 3
0%

엔
지
니
어
링
 
머
신
러
닝
 
기
술
기
반
 
P
M
C
 

통
합
 기
술
 선
진
사
 대
비
 2
0%

 신
규
 설
계
-
구
매

-
시
공
 
W
or
k 

P
ac
ka
ge
 
표
준

협
업
시
스
템

(~
`2
6)

엔
지
니
어
링
 머
신
러
닝
 기
술
기
반
 P
M
C
 통
합
 플
랫
폼
 개
발

데
이
터
 호
환
을
 위
한
 “
O
p
en
 P
la
tfo
rm
” 
개
발

엔
지
니
어
링
 머
신
러
닝
 기
술
기
반
 P
M
C
 통
합
 플
랫
폼
 개
발

 신
규
 
모
니
터
링
 

도
구
를
 
활
용
한
 

프
로
젝
트
 
원
가
 

및
 일
정
 연
계
 관

리
시
스
템
(~
`2
6)

 신
규
 
지
능
형
 

P
M
C
 
통
합
업
무
 

지
원
플
랫
폼

(~
`2
7)

안
전
·

고
효
율
 

운
영

(당
초
)

3

(조
정
)

4

사
고
·
고
장
 

예
지
보
전
 

통
합
 예
측

분
산
제
어
시
스
템
을
 활
용
한
 대
용
량
 데
이
터
 

처
리
 기
술
 선
진
사
 대
비
 5
0%

실
시
간
 
대
용
량
 
센
서
 
데
이
터
 
처
리
 
및
 

분
석
 기
술
 선
진
사
 대
비
 4
0%

 신
규
 O
&
M
 실
시
간
 센
서
 데
이
터
 

통
합
(~
`2
6)

실
시
간
 센
서
 데
이
터
 수
집
 인
터
페
이
스
 개
발

A
I 
기
반
 O
&
M
 시
스
템
 구
축

 신
규
 A
I 
기
반
 O
&
M
 의
사
결
정
 지
원
 

시
스
템
(~
`2
6)

설
계
 및
 

운
영
정
보
 

통
합
 관
리

물
리
적
 설
비
와
 디
지
털
 트
윈
 간
 실
시
간
 

연
결
 
및
 
데
이
터
분
석
 
결
과
 
시
각
화
기
술
 

선
진
사
 대
비
 5
5%

디
지
털
 트
윈
 기
반
 실
시
간
 설
비
 제
어
시
스
템
 

선
진
사
 대
비
 5
5%

 신
규
 자
산
 기
반
 스
마
트
 O
&
M
 관
리

(~
`2
6)

엔
지
니
어
링
 설
비
 3
D
 시
각
화

디
지
털
 트
윈
 기
반
 실
시
간
 실
제
 엔
지
니
어
링
 설
비
 제
어
 

시
스
템

 신
규
 디
지
털
 트
윈
 기
반
 엔
지
니
어
링
 

설
비
 관
리
(~
`2
6)

 신
규
 
X
R
 
기
반
 
O
&
M
 
시
뮬
레
이
션

(~
`2
6)
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웨
어
러
블
 디
바
이
스

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(핵
심
부
품
) 
초
실
감
 구
현
을
 위
한
 광
학
부
품
, 
센
싱
신
호
처
리
 코
-
프
로
세
서
, 
초
고
감
도
 음
향
모
듈
, 
다
자
간
 협
업
 근
거
리
 무
선
통
신
모
듈
 등
 개
발

(A
R
 글
래
스
) 
산
업
현
장
 수
요
에
 능
동
적
 대
응
이
 가
능
한
 맞
춤
형
 A
R
기
기
의
 보
급
·
확
산
을
 위
한
 참
조
모
델
 개
발

  
-
 제
조
산
업
 현
장
 적
용
 A
R
 디
바
이
스
 핵
심
 부
품
 개
발
 및
 현
장
 적
용
 구
축

(산
업
용
 시
스
템
) 
산
업
유
형
별
 A
R
메
뉴
얼
, 
데
이
터
시
각
화
, 
원
격
지
원
, 
가
상
제
조
 등
을
 지
원
하
는
 디
지
털
트
윈
 기
반
 산
업
현
장
 지
원
시
스
템
 개
발

(산
업
데
이
터
 활
용
) 
제
조
산
업
의
 생
산
성
향
상
에
 기
여
할
 수
 있
는
 현
장
맞
춤
형
 산
업
데
이
터
 구
축
 및
 A
I활
용
 X
R
+
D
N
A
 융
합
기
술
 개
발
 

가
상

증
강

(당
초
)

1

(조
정
)

2

제
조
산
업
용
 

가
상
증
강

현
실

제
조
현
장
 통
합
작
업
지
원
 기
술
 부
재

고
시
인
성
 
광
시
야
 
A
R

광
학
모
듈
 핵
심
기
술

제
조
산
업
현
장
 적
용
 가
상
증
강
 서
비
스
 개
발
 및
 현
장
적
용

 
 

저
전
력
·
저
지
연
 공
간
내
 

위
치
추
적
코
프
로
세
서

S
oC
개
발

 신
규
 
실
감
입
체
구
현
 
A
R
용
 
라
이
트

필
드
 광
학
부
품
개
발

 신
규
 A
R
용
 초
소
형
·
초
고
감
도
 음
향

모
듈
 개
발

 신
규
 A
R
기
기
간
 협
업
 초
고
속
 근
거
리
 

무
선
통
신
 내
장
기
술
 개
발

 신
규
 제
조
산
업
현
장
 맞
춤
 산
업
데
이
터
 

구
축
 및
 A
I활
용
 X
R+
DN
A융
합
기
술
 개
발

업
유
형
별
 
폼
펙
터
를
 

적
용
한
 산
업
용
 A
R
기
기
 

참
조
모
델

조
현
장
 통
합
지
원
을
 위
한
 

산
업
용
 
A
R
지
원
플
랫
폼
 

개
발

디
지
털
트
윈
기
반
 A
R
산
업
응
용
서
비
스
 

및
 산
업
현
장
지
원
시
스
템
 개
발
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 2
 뉴
모
빌
리
티

자
율
주
행
차

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(주
행
환
경
 인
지
기
술
) 
동
적
객
체
 인
식
 및
 예
측
 기
술
, 
정
적
객
체
 및
 정
확
도
, 
도
로
/차
량
 등
 비
정
형
 상
황
 인
식
기
술
 확
보

(자
율
주
행
 통
합
제
어
 기
술
) 
자
율
주
행
 충
돌
회
피
 및
 경
감
기
술
, 
자
율
주
행
 대
응
 F
al
lb
ac
k 
및
 F
ai
l 
op
er
at
io
n 
기
술
, 
무
인
자
율
주
행
 대
응
 원
격
차
량
제
어
 기
술
 확
보

(운
전
자
 모
니
터
링
 및
 제
어
권
 전
환
 기
술
) 
운
전
자
/탑
승
자
 인
터
페
이
스
 기
술
, 
차
량
 외
부
 인
터
랙
션
 커
뮤
니
케
이
션
 기
술
 등
 확
보

(자
율
이
동
 서
비
스
) 
다
목
적
 자
율
셔
틀
 서
비
스
, 
자
율
주
행
 비
대
면
 및
 비
접
촉
 서
비
스
, 
자
율
주
행
 서
비
스
 공
용
 플
랫
폼
 등
 구
축

(커
넥
티
비
티
 및
 A
I-
빅
데
이
터
 차
량
 플
랫
폼
 구
축
) 
빅
데
이
터
/클
라
우
드
 연
계
 기
술
, 
차
량
용
 A
I 
플
랫
폼
 기
술
, 
차
세
대
 차
량
내
 통
신
 기
술
, 
차
세
대
 차
량
 S
W
 관
리
 기
술
 등
 확
보

자
율

주
행

핵
심

부
품

1
주
행
환
경
 

인
지
기
술

주
요
 핵
심
소
자
 및
 프
로
세
서
 등
을
 전
량
 

수
입
에
 의
존
, 
글
로
벌
 경
쟁
력
 확
보
를
 위
해
 

해
당
 부
품
의
 국
산
화
 절
실

차
량
장
착
을
 위
한
 핵
심
부
품
 및
 모
듈
 라
이

센
스
 생
산
 등
 양
산
 기
술
 부
족

악
의
조
건
 대
응
 및
 인
식
/검
출
성
능
 확
보
를
 

위
한
 핵
심
S
W
 기
술
 부
족

도
로
/차
량
 
등
 
비
정
형
 

상
황
인
식
기
술

-
 보
행
자
 인
식
율
 9
7%
 (
‘2
1)

-
 비
정
형
 물
체
 인
식
 9
5%
(‘2
2)

-
 측
위
 정
확
도
 0
.3
m
 달
성
(‘2
4)

 신
규
 다
중
센
서
(카
메
라
, 
라
이
다
, 
레
이
더
 등
) 
융
합
 

기
술

 신
규
 빅
데
이
터
 수
집
/처
리
 및
 주
행
환
경
 시
뮬
레
이
션
 

기
술

 신
규
 동
적
객
체
(차
량
/보
행
자
) 
인
식
 및
 예
측
 기
술

 신
규
 
정
적
객
체
(신
호
등
/노
면
정
보
/노
변
정
보
) 
및
 

정
확
도
 향
상
 기
술

 신
규
 고
정
밀
 측
위
 기
술

1
자
율
주
행

통
합
제
어

차
량
탑
재
형
 단
일
 인
식
센
서
 중
심
의
 차
량
 

제
어
기
술
 수
준

비
상
상
황
시
 단
순
 수
동
운
전
 전
환
 알
람
 및
 

요
청

 신
규
 V
2X
/맵
 기
반
 경
로
 생
성
 및
 속

도
 제
어
 기
술

-
 자
율
주
행
 가
능
구
역
 확
대
 (
분
합
류
로
, 
교
차
로
 등
, 
‘2
1)

-
 자
율
주
행
 제
어
 정
확
도
 향
상
 (
기
존
대
비
 5
0%
 향
상
, 
‘2
1)

-
 응
급
 및
 고
장
 등
 긴
급
상
황
 자
동
대
응
 시
스
템
 기
술
(‘2
5)

 신
규
 자
율
주
차
/자
동
차
선
 변
경
 통
합

제
어
 기
술

 신
규
 교
차
로
 자
율
주
행
 시
스
템
 기
술



60

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 신
규
 자
율
주
행
 충
돌
회
피
 및
 경
감
기
술

 신
규
 
자
율
주
행
 
대
응
 
Fa
llb
ac
k 
및
 

Fa
il 
op
er
at
io
n 
기
술

 신
규
 무
인
자
율
주
행
 대
응
 원
격
차
량

제
어
 기
술

1

운
전
자
 

모
니
터
링

및
 제
어
권
 전
환

운
전
자
 졸
음
, 
부
주
의
 기
능
 위
주
 모
니
터
링
 

기
술
 수
준
으
로
 주
요
 S
W
는
 해
외
의
존

수
동
운
전
 중
심
의
 운
전
자
 인
터
페
이
스
 기
술
 

개
발
 수
준

 신
규
 탑
승
자
 응
급
상
태
 

인
식
기
술

-
 운
전
자
 운
전
복
귀
 준
비
 상
태
 인
식
율
 9
5%
 이
상
(‘2
1)

-
 가
변
칵
핏
을
 통
한
 자
율
주
행
 모
드
 중
 모
바
일
 오
피
스
 서
비
스
 구
현

(‘2
4)

 신
규
 운
전
자
 준
비
상
태
 모
니
터
링
 및
 제
어
권
 전
환
 

확
인
기
술

 신
규
 가
변
형
 칵
핏
 및
 주
행
조
작
 

장
치
 기
술

 신
규
 운
전
자
/탑
승
자
 인
터
페
이
스
 기
술

 신
규
 기
술
차
량
 외
부
 인
터
랙
션
 커
뮤

니
케
이
션
 기
술

커
넥

티
비
티
 

및
 

서
비
스

1
자
율
이
동

서
비
스

일
부
 한
정
된
 구
간
에
서
 레
벨
3
급
 자
율

주
행
 서
비
스
가
 가
능
한
 수
준

자
율
주
행
기
반
의
 
국
내
 
서
비
스
는
 
일
부
 

벤
처
기
업
들
이
 
초
기
창
업
 
비
즈
니
스
를
 

하
는
 중
이
며
, 
사
업
적
 수
익
모
델
 창
출
은
 

아
직
 미
미
한
 수
준
임
 

 신
규
 전
용
공
간
 자
율
주
행
 서
비
스

-
 레
벨
3 
고
속
도
로
 자
율
주
행
 상
용
화
(‘2
1)

-
 레
벨
4 
자
율
주
행
 셔
틀
버
스
 시
범
사
업
 및
 보
급
(‘2
2년
)

-
 자
율
주
행
 카
쉐
어
링
 및
 다
목
적
 비
즈
니
스
 시
스
템
 시
범
운
영
(‘2
5)

 신
규
 자
동
차
 전
용
도
로
 자
율
주
행
 서
비
스

 신
규
 일
반
도
로
 자
율
주
행
 서
비
스

 신
규
 
무
인
 
카
쉐
어
링
 
및
 
카
헤
일
링
 

서
비
스

 신
규
 다
목
적
 자
율
셔
틀
 서
비
스

 신
규
 
자
율
주
행
 
비
대
면
 
및
 
비
접
촉
 

서
비
스

 신
규
 자
율
주
행
 서
비
스
 공
용
 플
랫
폼
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

1

커
넥
티
비
티
 

및
 

A
I-
빅
데
이
터
 

차
량
 플
랫
폼

V
2X
 통
신
기
술
은
 핵
심
 선
도
그
룹
(9
0%
)의
 

기
술
수
준
 보
유
하
고
 있
으
나
 빅
데
이
터
 및
 

차
량
용
A
I는
 해
외
선
도
기
술
에
 거
의
 의
존

하
고
 있
는
 상
황
임

차
량
 제
조
사
 수
준
의
 차
량
관
리
 S
W
 제
공

하
고
 있
으
나
 글
로
벌
 플
랫
폼
 수
준
은
 아
직
 

미
비
한
 상
황

각
 분
야
별
 선
도
 기
업
을
 중
심
으
로
 기
술
 

및
 제
품
 선
점
을
 위
한
 경
쟁
이
 치
열
함

 신
규
 
차
량
 
서
비
스
용
 

V
2X
 통
신
 기
술

-
 차
량
용
 통
신
 서
비
스
 2
0종
 개
발
, 
보
급
률
 3
0%
 (
‘2
2)

-
 차
량
용
 A
I 
컴
퓨
팅
 플
랫
폼
 국
산
화
(‘2
5)

 신
규
 차
세
대
 차
량
내
 통
신
 기
술

 신
규
 빅
데
이
터
/클
라
우
드
 연
계
 기
술

 신
규
 차
량
용
 A
.I 
플
랫
폼
 기
술

 신
규
 차
세
대
 차
량
 S
W
 관
리
 기
술
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차
세
대
 항
공
(드
론
포
함
)

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(핵
심
 부
품
) 
민
항
기
 R
S
P
 참
여
 역
량
 강
화
 및
 해
외
 시
장
진
출
 확
대
를
 위
한
 시
장
창
출
형
 핵
심
부
품
 기
술
개
발

(서
브
 시
스
템
) 
공
기
용
 핵
심
 서
브
시
스
템
 및
 미
래
 핵
심
기
술
개
발
 

  
-
 자
율
주
행
을
 위
한
 지
능
형
 항
법
제
어
 및
 자
동
 비
행
 조
정

‧안전
 시
스
템
 구
축

(소
형

‧개인
용
 항
공
기
) 
친
환
경
 소
형
항
공
기
, 
민
수
용
 헬
기
 상
용
화
 기
술
 및
 개
인
용
 자
율
 항
공
기
 및
 중
대
형
 무
인
기
 시
스
템
 등
 개
발

글
로
벌
 

시
장
 

창
출
형
 

핵
심

부
품

-

스
마
트
 

항
공
전
자
 

시
스
템

국
내
 I
C
T 
기
반
 기
술
은
 최
상
위
권
이
나
, 

항
공
용
 제
품
 기
술
은
 부
족

TR
L 
4 
단
계
 

레
이
더
 감
지
 및
 데
이
터
링
크
 기
술

통
합
모
듈
형
/융
합
형
 항
공
 전
자
 장
비
 개
발

국
산
 항
공
전
자
장
비
 탑
재
를
 위
한
 자
동
시
험
 기
술
 확
보

  

기
내
 엔
터
테
인
먼
트
 관
련
 디
스
플
레
이
, 
무
선
 시
스
템
, 
데
이
터
 처
리

기
술
 개
발
 

  

항
공
기
 탑
재
용
 F
AC
E 
기
반
 

소
프
트
웨
어
 설
계
 기
술

항
공
전
자
 공
용
 통
합
개
발
환
경
 기
술

개
방
형
/공
통
 모
듈
화
 플
랫
폼
 핵
심
기
술

항
공
 전
기
 

부
품
 및
 전

원
 국
산
화
 

핵
심
기
술

 신
규
 항
공
기
 캐
빈
용
 무
선
 기
내
엔
터

테
인
먼
트
 시
스
템
 기
술

 신
규
 항
공
기
용
 대
형
 F
le
xi
bl
e 
O
LE
D
 

디
스
플
레
이
 시
스
템
 기
술

 신
규
 항
공
기
용
 스
마
트
 

디
바
이
더
 기
술

 신
규
 
공
통
 
아
키
텍
처
 

표
준
 기
반
 P
A
V
용
 비
행

관
리
 소
프
트
웨
어
 기
술

 신
규
 적
외
선
 센
서
 및
 합
성
 비
전
을
 

융
합
한
 H
U
D
 시
스
템
 기
술
 

 신
규
 S
P
L 
기
반
 M
ul
ti-
 

co
re
 
pr
oc
es
so
r 
un
it 

프
레
임
워
크
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 신
규
 
공
통
 
아
키
텍
처
 

표
준
을
 준
수
하
는
 모
델

기
반
 플
랫
폼
 기
술

-

추
진
기
관

핵
심
기
술

라
이
센
스
 생
산
, 
기
술
이
전
 등
으
로
 비
 

핵
심
부
품
에
 대
한
 기
술
력
 확
보

국
내
 개
발
 및
 인
증
을
 위
한
 원
소
재
 및
 

데
이
터
 미
확
보

고
난
도
 
설
계
·
제
작
기
술
과
 
시
험
평
가
가
 

필
요
한
 핵
심
부
품
에
 대
한
 기
술
 부
족

TR
L 
2~
4 
단
계

미
래
 시
장
선
점
을
 위
한
 친
환
경
 경
량
/고
효
율
 기
술

항
공
기
 엔
진
 시
장
의
 G
lo
ba
l 
S
up
pl
y 
C
ha
in
 진
입
 및
 R
S
P
 참
여

민
간
항
공
기
용
 엔
진
 핵
심
기
술
 부
품
 개
발

 
 

R
S
P
 시
장
 진
입
을
 위
한
 터
보
팬
 엔
진
의
 저
압
터
빈
 

요
소
부
품
 핵
심
기
술

R
SP
 시
장
 진
입
을
 위
한
 고
온
/고
신
뢰
성
 부
품
 기
술

상
용
 터
보
팬
 엔
진
 터
빈
 블
레
이
드
 구
조
 설
계
용
 

소
재
특
성
 데
이
터
 확
보

적
층
제
조
공
정
의
 신
뢰
성
 확
보
 및
 부
품
 경
량
화
 기
술

 제
외
 가
스
터
빈
엔
진
 부
품
/모
듈
의
 검
증
 인
프
라
 

구
축
 및
 시
험
평
가
 기
술
 소
재
특
성
 데
이
터
 확
보

수
출
 산
업
화
 

부
품
 국
산
화

및

정
밀
 핵
심

부
품
 개
발

항
공
용
 구
조
 부
품
의
 B
TP
 단
계
로
 상
세
 

설
계
를
 위
한
 기
술
 수
준
은
 부
족
함

TR
L 
2~
4 
단
계

복
합
재
 R
TM
 공
정
을
 이
용
한
 협
동
체
형
 항
공
기
의
 

일
체
형
 윙
렛
(W
in
gl
et
) 
구
조
물
 기
술

국
산
화
 및
 수
출
 품
목
 확
대

항
공
기
용
 정
밀
 핵
심
 부
품
 기
술
개
발

  
  

 

열
가
소
성
 복
합
재
를
 이
용
한
 일
체
형
 날
개
 외
피
, 
동
체
 

등
 협
동
체
형
 항
공
기
 구
조
물
 기
술

민
간
 항
공
기
용
 고
신
뢰
 전
기
기
계
식
 조
종
면
 작
동
기
 

핵
심
 개
발

 제
외
 민
간
 항
공
기
 랜
딩
기
어
용
 능
동
충
격
흡
수
 

핵
심
기
술
 

연
료
 공
급
 및
 측
정
 장
치
 기
술

 제
외
 실
내
 H
V
A
C
 소
형
화
 모
듈
 기
술

반
능
동
/능
동
제
어
 기
술
을
 이
용
한
 P
A
V
용
 착
륙

장
치
 개
발
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 제
외
 민
간
 

항
공
 연
료

계
통
용
 밸

브
류
 핵
심

기
술
 개
발

복
합
재
 
S
Q
R
T
M
 
공
정
을
 
이
용
한
 

협
동
체
형
 
항
공
기
의
 
플
랩
(F
la
p)
 
등
 

항
공
기
 구
조
물
 기
술

 신
규
 대
형
항
공
기
 4
,0
00
ps
i급
 유
압

핵
심
구
성
품
 기
술

항
공
기
용
 

핵
심

서
브
 

시
스
템

및 미
래
 

핵
심

기
술

개
발

-

항
법
제
어

및

자
동
 비
행
 

조
종
 시
스
템

국
내
 기
반
기
술
은
 축
적
되
어
 있
으
나
 민
간
 

항
공
기
용
 상
용
화
를
 위
한
 기
술
 부
족

TR
L 
3~
4 
단
계
 

위
성
항
법
 불
용
 환
경
에
서
의
 정
밀
 

항
법
 및
 유
도
제
어

항
법
 및
 비
행
제
어
 기
술
개
발

군
집
 비
행
 및
 안
전
성
 증
대

물
체
 인
식
률
 향
상
 및
 측
위
 정
확
도
 달
성

 

이
동
형
 수
송
체
 정
밀
 이
·
착
륙
을
 위
한
 

중
대
형
 무
인
항
공
기
의
 정
밀
 항
법
 및
 

유
도
제
어

군
집
드
론
 대
형
유
지
와
 충
돌
방
지
 기
술

인
공
지
능
 기
반
 비
행
상
황
 인
식
 및
 

상
대
항
법

 제
외
 멀
티
콥
터
형
 무
인
항
공
기
의
 안
전
운
항
을
 위
한
 

비
행
상
황
 인
식

다
양
한
 위
성

신
호
 
환
경

(
G
P
S
, 

B
D
S
, 

G
LO
N
A
SS
, 

G
a
li
le
o
, 

KP
S)
에
 
대

응
 
가
능
한
 

저
전
력
 위
성

항
법
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 신
규
 
고
기
동
 
헬
기
용
 

전
자
식
 비
행
제
어
 기
술

 신
규
 자
율
비
행
을
 위
한
 공
중
충
돌
 탐
지
회
피
(D
AA
) 
기
술

 신
규
 수
직
이
착
륙
 P
A
V
 

자
율
비
행
 
소
프
트
웨
어
 

기
술

 신
규
 
유
/무
인
기
 
협
업
 

소
프
트
웨
어
 기
술

항
공
기
 

동
력
전
달
 

장
치
 

핵
심
 

기
술
개
발

동
력
전
달
계
통
은
 국
내
 설
계
, 
제
작
 실
적
이
 

없
으
며
 전
량
 수
입
 품
목

장
치
개
발
은
 T
R
L 
2단
계
, 

체
계
통
합
은
 T
R
L 
6단
계
 

로
터
 고
성
능
/고
효
율
 및
 고
속
화
 핵
심
기
술

로
터
 원
천
기
술
개
발

설
계
/해
석
 및
 시
험
/평
가
 기
술
 개
발

 
 

능
동
제
어
 
블
레
이
드
를
 
이
용
한
 
진
동
저
감
 
시
스
템
 

개
발
 기
술

저
소
음
 블
레
이
드
 설
계
/제
작
 및
 시
험

평
가
 기
술

항
공
용
 클
러
치
 설
계
/해
석
 및
 시
험
/

평
가
 기
술

유
인
회
전
익
기
용
 주
기
어
박
스
 시
스
템
 개
발
 및
 

시
험
입
증
 기
술
  

 신
규
 고
기
동
 회
전
익
기
 

동
축
반
전
 로
터
 시
스
템
 

기
술

 신
규
 고
기
동
 회
전
익
기
 

저
소
음
/고
추
력
 
동
축
반

전
 블
레
이
드
 형
상
 설
계
 

기
술

 신
규
 고
기
동
 회
전
익
기
 

로
터
-
로
터
, 
로
터
-
동
체
 

간
섭
 영
향
 회
피
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

-

안
전
/신
뢰
성
/

서
비
스
 

고
도
화
 및
 

고
장
 진
단
을
 

위
한
 지
능
형
 

시
스
템

항
공
 기
술
 측
면
에
서
 고
장
예
지
, 
정
비
, 

안
전
과
 관
련
된
 기
술
 개
발
 부
진

TR
L 
4 
단
계
 

 제
외
 
항
공
전
자
 
IC
T 

융
합
 시
스
템
 개
발

안
전
성
 및
 신
뢰
성
 향
상

제
조
 서
비
스
 시
스
템
 구
축

설
계
 및
 제
조
 데
이
터
 관
리
를
 통
한
 지
능
화
 기
반
 구
축

  
 

실
시
간
 기
체
구
조
물
 감
시
, 
손
상
탐
지
 

및
 평
가
 기
술

 제
외
 항
공
기
 상
태
진
단
 

측
정
을
 위
한
 가
속
도
 

센
서
 개
발

저
주
기
 
피

로
/C
re
ep
 

평
가
 
방
법

론
 및
 재
료
 

D
B 
구
축

무
인
 항
공
기
 상
태
감
시
/분
석
을
 위
한
 

건
전
성
 진
단
 기
술

실
시
간
 데
이
터
와
 분
석
 기
술
을
 이
용
한
 

진
단
 및
 수
명
 예
측
 기
술

진
단
과
 예
지
 기
능
을
 구
비
한
 지
능
형
 

시
스
템
 

적
층
제
조
 부
품
의
 균
열

성
장
 모
델
 및
 다
축
시
험
 

기
반
 잔
존
 수
명
 예
측

 신
규
 모
델

기
반
 인
증

도
구
를
 이

용
한
 
IM
A
 

인
증
 플
랫

폼
 기
술

 신
규
 중
소
형
 유
무
인
 항
공
기
 개
발
비
행
시
험
에
 

적
용
되
는
 원
격
계
측
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

민
수
용

및

개
인
용

항
공
기

개
발

기
술

-

친
환
경
 

고
성
능
 

소
형
 항
공
기
 

및
 중
대
형
 

무
인
기

시
스
템

미
래
형
 비
행
체
와
 유
사
급
의
 항
공
기
 개
발
 

경
험
으
로
 기
반
 기
술
은
 갖
추
고
 있
음

신
개
념
 운
용
환
경
에
 맞
는
 추
가
적
인
 기
술

개
발
이
 필
요

산
업
용
 전
기
시
스
템
에
 대
한
 기
반
기
술
은
 

갖
추
고
 있
으
나
 미
래
 항
공
용
 고
전
압
/대

전
류
 시
스
템
에
 대
한
 기
술
 부
족

TR
L 
3~
4 
단
계
 

 제
외
 자
율
비
행
 개
인
항
공
기
 기
술

미
래
형
 전
기
추
진
항
공
기
의
 전
기
시
스
템
용
 핵
심
기
술
 개
발
 

 

미
래
형
 전
기
추
진
 항
공
기
 개
발
을
 위
한
 1
50
kW
급
 이
상
 전
기
추
진
 

모
듈
 및
 시
스
템
 개
발  

유
압
구
동
장
치
를
 대
체
하
는
 전
기
식
 하
이
브
리
드
 구
동
장
치
 개
발

 

 제
외
 민
수

헬
기
 
등
 

항
공
우
주
 

핵
심
기
술

개
발
 

 제
외
 전
기
비
행
기
용
 프
로
펠
러
/모
터
/E
S
C
 시
스
템
 

통
합
 기
술
개
발

 제
외
 틸
트
로
터
 무
인
기
 실
용
화
개
발

 제
외
 고
성
능
, 
고
신
뢰
도
 회
전
익
기
 핵
심
기
술

 제
외
 
전
기
동
력
 
수
직
이
착
륙
기
(e
V
TO
L)
용
 
분
산

전
기
추
진
 시
스
템
 개
발
 기
술

 제
외
 다
분
야
 통
합
 최
적
 설
계
 기
술

틸
트
로
터
 
무
인
기
용
 
프
롭
로
터
 
및
 
동
력
전
달
계
통
 

설
계
/해
석
/제
작

자
연
 층
류
 익
형
/날
개
 설
계
, 
해
석
 및
 제
어
기
술

중
대
형
 무
인
기
 자
동
비
행
제
어

전
기
추
진
용
 a
d
va
nc
ed
 프
로
펠
러
 핵
심
기
술

헬
기
형
 수
직
이
착
륙
 및
 고
정
익
형
 고
성
능
 비
행
이
 

가
능
한
 비
행
체
 개
발
 기
술
 

 신
규
 5
00
kW
급
 복
합
전
기
추
진
 기
술

 신
규
 1
50
kw
급
 하
이
브
리
드
 전
기
추
진
시
스
템
 

통
합
 기
술
 개
발
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 신
규
 

F
A
R
2
3
급
 

Lv
4급
 중
형
 

eC
TO
L 
추

진
 
시
스
템
 

개
발
 기
술

 신
규
 
상
용
 
전
기
비
행
기
(e
V
T
O
L,
 

eC
TO
L)
를
 위
한
 통
합
항
전
 기
술

 신
규
 4
∼
5인
승
급
 P
A
V
용
 고
신
뢰
도
, 
다
중
화
구
조
의
 

일
체
형
 전
기
식
 작
동
기
 

 신
규
 유
/무
인
항
공
기
용
 차
세
대
 비
행

조
종
면
 구
동
작
동
기
(E
B
H
A
) 
기
술

 신
규
 유
/무
인
항
공
기
용
 차
세
대
 조
향
작
동
기
 전
기
식
 

구
동
장
치
(E
M
A
) 
기
술

-

항
공
기
 

개
조
개
량
 및
 

제
조
기
술
 

고
도
화

-

 제
외
 해
외
수
주
연
계
 

항
공
부
품
산
업
 공
정
기
술

-

 제
외
 대
형
고
속
가
공
기
 연
결
 무
인
가
동
시
스
템
 연
계
 

공
정
기
술
개
발

 제
외
 복
합
재
 구
조
물
 일
체
성
형
 기
술

 제
외
 복
합
재
 구
조
물
 건
전
성
 진
단
기
술

 제
외
 고
인
성
복
합
재
 기
술

 제
외
 대
형
복
합
재
 액
상
성
형
기
술

 제
외
 전
도
성
 및
 전
자
파
제
어
 복
합
재
 기
술

 제
외
 원
자
재
 가
공
 및
 제
작
설
비
와
 공
정
자
동
화
 

연
계
 가
공
조
합
 공
정
기
술
개
발

 제
외
 초
박
판
무
변
형
 최
적
화
 생
산
기
술
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 3
 생
활
환
경

스
마
트
 홈

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(서
비
스
 실
증
) 
기
축
 공
동
주
택
을
 중
심
으
로
 편
의
증
진
, 
비
용
절
감
, 
생
활
안
전
·
건
강
을
 주
제
로
 소
비
자
 체
감
형
 서
비
스
 개
발
 및
 실
증

(A
I 
홈
 서
비
스
 개
발
) 
생
활
공
간
의
 스
마
트
화
를
 위
해
 지
능
을
 갖
춘
 주
거
공
간
 개
발
 및
 이
와
 연
동
한
 A
I 
홈
플
랫
폼
 개
발
  

스
마
트
홈

기
술

(당
초
)

1

공
동
주
택
 

공
용
부
 

관
리
비
절
감

및
 블
록
체
인
 

기
술
기
반
 

투
명
한
 

관
리
비
 

운
영
서
비
스
 

기
술

엘
리
베
이
터
 전
력
미
터
, 
수
·
배
전
반
, 

기
계
실
 전
력
미
터
 등
에
 I
oT
기
술
 미
적
용

지
능
형
 센
서
기
반
 공
동

주
택
 
공
용
부
 
에
너
지
 

절
감
기
술

공
동
주
택
 관
리
비
30
%
 절
감
(실
증
단
지
 기
준
)

 

 신
규
 빌
딩
시
설
관
리
기
술
, 

아
파
트
 관
리
시
스
템
 

 신
규
 Io
T빅
데
이
터
, 
기
계

학
습
기
술

블
록
체
인
기
반
 공
동
주
택
 

지
능
형
 통
합
정
보
시
스
템

 신
규
 기
축
 공
동
주
택
 플
랫

폼
 연
동
·
운
영
 실
증
기
술

(당
초
)

1

기
축
 공
동
주
택
 

보
급
형
/

프
리
미
엄
 

스
마
트
홈
 

서
비
스
 기
술

단
편
화
된
 서
비
스
기
술
로
 시
장
확
대
 한
계
 

존
재

국
제
표
준
기
반
 
Io
T·
클

라
우
드
 홈
기
기
 연
동
·

제
어
 기
술

소
비
자
수
요
와
 사
업
화
 가
능
성
을
 고
려
한
 시
장
확
산
형
 서
비
스
개
발

(1
,0
00
세
대
 이
상
 확
산
)

 신
규
 
스
마
트
센
서
(온
·

습
도
, 오
염
감
지
) 활
용
 기
술

생
활
안
전
(가
스
누
출
·

차
단
) 
Io
T연
계
 기
술

 신
규
 스
마
트
 주
차
유
도
 

및
 관
리
 서
비
스
 기
술

 신
규
 주
거
침
입
·
탐
지
 스

마
트
 생
활
안
전
 서
비
스
 기
술

O
2O
연
계
형
 서
비
스
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

사
회
복
지
형
 

스
마
트
홈
 

서
비
스
 기
술

지
자
체
(복
지
센
터
)의
 인
력
중
심
(전
화
상
담
·

방
문
)서
비
스
로
 신
속
대
응
 한
계
 존
재

상
황
인
지
기
반
 
지
능
형
 

홈
 빅
데
이
터
 분
석
시
스

템
 기
술

지
자
체
(스
마
트
시
티
) 
연
계
 사
회
복
지
 서
비
스
 개
발

(4
00
세
대
 이
상
확
산
)

  

 신
규
 L
P
W
A
 N
W
구
축
, 

Io
T연
결
 기
술

 신
규
 경
량
 Io
T보
안
 기
술

스
마
트
시
티
 
통
합
관
제
 

연
결
 기
술

 신
규
 엣
지
컴
퓨
팅
 C
C
TV
 

기
술

(당
초
)

1

스
마
트
홈
 

Io
T
지
능
가
전

A
I스
피
커
 기
반
의
 대
화
형
 서
비
스

주
거
공
간
-
사
물
-
사
람
을
 

연
결
하
고
 지
능
형
 서
비

스
를
 
제
공
하
는
 
A
I홈
 

플
랫
폼
 기
술

미
래
주
거
공
간
의
 A
I홈
플
랫
폼
과
 동
적
서
비
스
(3
종
)개
발
 및
 스
마
트

시
티
 실
증

 

인
간
의
 언
어
, 
동
작
, 
감

성
과
 소
통
하
는
 상
황
인

지
 기
반
 지
능
형
 홈
케
어

서
비
스
 기
술

생
활
환
경
을
 자
율
적
으
로
 

감
지
·
판
단
하
는
 지
능
형
 

청
정
환
경
, 
생
활
안
전
 

서
비
스
 기
술

단
지
 내
 무
인
자
율
 배
송
 

서
비
스
실
증
기
술

공
간
활
용
 기
능
성
 스
마
트

인
테
리
어
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(추
가
)

스
마
트
홈
 

미
래
기
술

A
I스
피
커
 등
 가
전
제
품
 중
심
 

비
전
·
음
성
기
반
 객
체
인
식
·
식
별
 

디
바
이
스
 개
발

공
동
주
택
 지
능
형
 출
입
·
보
안
·
안
전
관
리
 통
합
시
스
템
 개
발
 및
 

실
증

  
  

홈
엣
지
디
바
이
스
 고
용
량
 데
이
터
 

트
래
픽
 관
리
  
기
술
개
발

A
I기
반
 다
중
복
합
데
이
터
 분
석
·
학
습

을
 통
한
 개
인
 인
증
 

홈
 정
보
보
안
 표
준
서
비
스
 모
델
 실
증

(정
책
연
구
 포
함
)
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서
비
스
 로
봇

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(당
초
) 
무
인
이
송
로
봇
  

  
 (
‘2
1년
 변
경
) 
보
다
 포
괄
적
 개
념
인
 물
류
 로
봇
으
로
 명
칭
 변
경
, 
최
신
 물
류
 로
봇
 트
렌
드
 반
영
 및
 R
&
D
 착
수
 및
 종
료
 시
점
 변
경

(당
초
) 
재
활
로
봇
 분
야
 이
동
지
원
, 
일
상
생
활
 및
 간
호
 보
조
 로
봇
으
로
 한
정

  
 (
‘2
1년
 변
경
) 
비
대
면
 자
가
재
활
 로
봇
을
 포
함
하
도
록
 변
경

(당
초
) 
웨
어
러
블
 로
봇
 플
랫
폼
 기
술
 (
‘2
0년
 착
수
)

  
 (
‘2
1년
 변
경
) 
기
술
적
 구
성
은
 당
초
 웨
어
러
블
 로
봇
 플
랫
폼
 기
술
와
 동
일
. 
R
&
D
 착
수
 및
 종
료
 시
점
 변
경

(당
초
) 
개
인
 커
뮤
니
케
이
션
로
봇
, 
가
사
지
원
로
봇
, 
돌
봄
로
봇
 기
술
로
 한
정
 (
‘2
0년
 착
수
)

  
 (
‘2
1년
 변
경
) 
개
인
서
비
스
로
봇
, 
상
업
서
비
스
로
봇
, 
공
공
서
비
스
로
봇
을
 포
함
하
여
 휴
먼
케
어
로
봇
으
로
 확
대
. 
R
&
D
 착
수
 및
 종
료
 시
점
 변
경

물
류

로
봇

기
술

1

로
봇
을
 

이
용
한
 물
류
 

피
킹
/핸
들
링
 

기
술

국
내
 일
부
 기
업
 및
 대
학
/연
구
소
에
서
 

관
련
 기
술
 보
유
, 
사
업
화
 미
흡

다
양
한
 물
류
 물
품
 파
지
 및
 핸
들
링
을
 위
한
 랜
덤
 

피
스
 피
킹
 기
술
(~
‘2
4)

국
내
 물
류
 산
업
 현
장
 로
봇
 실
증
, 

운
용
성
능
 검
증
 (
‘2
4)

국
내
 산
업
 활
용
 핵
심
 제
품
 2
종
 

이
상
 도
출
 (
’2
4)

물
류
 로
봇
 표
준
 및
 안
전
 인
증
 

기
준
 마
련
 (
’2
4)

글
로
벌
 선
도
 제
품
 1
종
 이
상
 도
출

(‘2
5)

오
더
 피
킹
 모
바
일
 매
니
퓰
레
이
션
 기
술
(~
‘2
4)

물
품
 취
급
용
 모
바
일
 매
니
퓰
레
이
터
 안
전
 및
 표
준
 

기
술
(~
‘2
4)

의
류
 
및
 
섬
유
 
피
킹
 
및
 
조
작
 
기
술

(~
‘2
5)

물
류
 포
장
/검
수
 공
정
을
 위
한
 로
보
틱
 

포
장
 시
스
템
 기
술
 (
~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

2

로
봇
을
 

이
용
한
 물
류
 

이
적
재
 기
술

국
내
 기
업
 다
수
 관
련
 제
품
 출
시
, 
국
내
 

시
장
 확
대
 중

선
 및
 지
선
차
량
을
 위
한
 로
보
틱
 상
차
 작
업
 로
봇
 

시
스
템
(~
‘2
4)

국
내
 물
류
 산
업
 현
장
 로
봇
 실
증
, 

운
용
성
능
 검
증
 (
‘2
4)

국
내
 산
업
 활
용
 핵
심
 제
품
 1
종
 

이
상
 도
출
 (
’2
4)

글
로
벌
 선
도
 제
품
 1
종
 이
상
 도
출

(‘2
5)

고
난
이
도
 
실
외
 
장
애
물
 
극
복
 
이
송
 
로
봇
 
기
술

(~
‘2
4)

물
류
용
 작
업
자
 근
력
지
원
용
 웨
어
러

블
 로
봇
 기
술
(~
‘2
5)

다
중
로
봇
 협
업
 중
량
물
 피
킹
/이
송
 

기
술
(~
‘2
5)

3

로
봇
의
 

강
건
한
 

실
내
외
환
경
 

자
율
주
행
/

군
집
주
행
 

기
술

국
내
 일
부
 기
업
 및
 대
학
/연
구
소
에
서
 

관
련
 기
술
 보
유
, 
사
업
화
 미
흡

실
내
 물
류
창
고
내
 이
동
로
봇
의
 군
집
 자
율
주
행
 

내
비
게
이
션
 기
술
(~
‘2
4)

국
내
 물
류
 산
업
 현
장
 로
봇
 실
증
, 

운
용
성
능
 검
증
 (
‘2
4)

국
내
 산
업
 활
용
 핵
심
 제
품
 1
종
 

이
상
 도
출
 (
’2
4)

글
로
벌
 선
도
 제
품
 1
종
 이
상
 도
출

(‘2
5)

한
국
형
 밀
집
 주
거
환
경
에
 맞
는
 라
스
트
마
일
 배
송
 

로
봇
 기
술
(~
‘2
4)

최
저
지
연
 통
신
기
반
 클
라
우
드
 연
계
 

물
류
로
봇
 지
능
/원
격
 제
어
기
술
(~
‘2
5)

의
료

‧
재
활

로
봇

1

인
공
지
능
 

내
비
게
이
션
 

기
반
 경
조
직
 

로
봇
 수
술
 

기
술

치
과
용
 임
플
란
트
 수
술
로
봇
 시
스
템
 

(Y
O
M
I, 
N
eo
ci
s)
 F
D
A
 승
인
 (
‘2
0)

척
추
 수
술
로
봇
 시
스
템
(M
az
or
 X
, 

M
ed
tro
ni
c)
 F
D
A
 승
인
 (
‘1
8)

로
봇
보
조
 
경
조
직
 
수
술
계
획
 
의
사

결
정
지
원
 및
 내
비
게
이
션
 기
술
(~
‘2
3)

치
과
 수
술
로
봇
(‘2
6)

  
-
 환
자
 두
경
부
 위
치
 추
적
 오
차
 

1m
m
 이
내

척
추
 수
술
로
봇
(’2
6)

  
-
 정
위
 오
차
 0
.5
m
m
급
 

  
-
 정
밀
 시
술
 보
조
 엔
드
 이
펙
터
 

치
과
/척
추
 수
술
보
조
로
봇
 플
랫
폼
 기
술
(~
‘2
6)

치
과
/척
추
 수
술
보
조
로
봇
용
 엔
드
이
펙
터
 기
술
(~
‘2
6)

 신
규
 관
절
 수
술
보
조
로
봇
 시
스
템
 기
술

(~
‘2
6)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

2

굴
곡
형
 

메
커
니
즘
 기
반
 

연
성
조
직
 로
봇
 

수
술
 기
술

싱
글
포
트
 수
술
이
 가
능
한
 d
a 
V
in
ci
 

시
스
템
(d
a 
V
in
ci
 S
P
, 
In
tu
iti
ve
 S
ur
gi
ca
l) 

FD
A
 승
인
 (
‘1
8)

폐
암
수
술
 
로
봇
시
스
템
(M
on
ar
ch
, 
A
ur
is
) 

FD
A
 승
인
 (
‘1
8)

유
연
관
절
 싱
글
포
트
 경

구
강
·
복
강
경
 수
술
로
봇

(~
‘2
2)
 

소
화
기
 내
시
경
 시
술
로
봇
(‘2
4)

  
-
 직
장
 굴
곡
 구
조
 대
응
 가
능
 고
도
 

굴
곡
 메
커
니
즘

이
비
인
후
과
/내
분
비
외
과
 수
술
로
봇

(’2
2)

  
-
 신
경
신
호
 및
 영
상
정
보
 등
 멀
티

모
달
 수
술
 정
보
 융
합

안
구
 수
술
로
봇
(‘2
2)

  
-
 각
막
 미
세
 장
력
 유
지
 및
 자
동
 

미
세
 봉
합
 작
업

연
조
직
 
수
술
보
조
로
봇
 
위
한
 
멀
티

모
달
 
영
상
기
반
 
내
비
게
이
션
 
및
 

가
시
화
 기
술
(~
‘2
3)

 신
규
 소
화
기
내
시
경
 보
조
 로
봇
 

시
스
템
(~
‘2
4)

기
관
지
경
/흉
강
경
 보
조
 로
봇
 시
스
템
(~
‘2
6)

안
구
 수
술
 보
조
 로
봇
 시
스
템
(~
‘2
3)

3

미
세
 연
성
 

메
커
니
즘
 기
반
 

혈
관
/비
혈
관
 

중
재
시
술
 로
봇
 

기
술

혈
관
중
재
시
술
 시
스
템
(C
or
P
at
h 
G
R
X
, 

C
or
in
d
us
) 
FD
A
 승
인
 (
‘1
8)

혈
관
/비
혈
관
 중
재
시
술
 보
조
 위
한
 마
이
크
로
 로
봇
 

/ 
소
프
트
 로
봇
 기
술
(~
‘2
6)

혈
관
/비
혈
관
 중
재
시
술
 소
프
트
 

로
봇
(‘2
3)

  
-
 소
프
트
로
봇
 구
조
 기
반
 비
혈
관
 

시
술
 대
응

인
공
지
능
 영
상
분
석
 기
반
 실
시
간
 내

비
게
이
션
 기
술
(~
‘2
6)

 신
규
 
비
혈
관
 
중
재
시
술
 
보
조
 
로
봇
 

시
스
템
(~
‘2
6)

4

고
령
자
/

장
애
인
을
 위
한
 

돌
봄
 로
봇
 

기
술

뇌
졸
중
환
자
 재
활
을
 위
한
 소
프
트
 

재
활
로
봇
(R
eS
to
re
 E
xo
-
su
it,
 R
ew
al
k 

R
ob
ot
ic
s)
 F
D
A
 승
인
 (
‘1
9)

뇌
손
상
환
자
 
재
활
 
로
봇
시
스
템
(E
ks
oN
R
, 

E
ks
o 
B
io
ni
cs
) 
FD
A
 승
인
 (
‘2
0)

실
내
 
이
동
보
조
, 
목
욕

보
조
, 
운
동
보
조
, 
일
상

생
활
보
조
 로
봇
 시
스
템

(~
‘2
2)

비
대
면
 자
가
재
활
치
료
 로
봇
(‘2
6)

  
-
 디
지
털
트
윈
 기
술
 활
용
 비
대
면
 

자
가
재
활
이
 가
능
한
 경
량
 다
자

유
도
 착
용
형
 상
지
 재
활
훈
련
 로
봇

 신
규
 
병
원
내
 
고
위
험
 

환
자
 실
시
간
 간
호
 보
조
 

로
봇
(~
‘2
6)

 신
규
 상
지
마
비
 환
자
의
 비
대
면
 자
가

재
활
 로
봇
기
술
(~
‘2
6)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

웨
어
러
블
 

로
봇
 

기
술

1

웨
어
러
블
 

로
봇
 

모
션
특
성
 

데
이
터
 공
유
 

기
술

-

부
품
모
듈
 및
 어
플
리
케
이
션
 구
동
을
 위
한
 미
들
웨

어
 기
술
(~
‘2
6)

미
들
웨
어
  
2종
 이
상
 (
‘2
6)

모
듈
 A
P
I 
10
종
 이
상
 (
’2
5)

S
D
K
 종
류
, 
6종
 이
상
 (
‘2
5)

코
어
 스
킬
앱
 1
0종
 이
상
 (
’2
5)

어
플
리
케
이
션
 개
발
도
구
 및
 공
통
A
P
I 
기
술
(~
‘2
5)

웨
어
러
블
 로
봇
 플
랫
폼
 표
준
화
 기
술
(~
‘2
7)

2

인
체
-
로
봇
 

통
합
 

시
뮬
레
이
션
 

기
술

-

인
체
동
작
제
어
 및
 로
봇
과
의
 물
리
적
 상
호
작
용
 

모
델
링
 기
술
(~
‘2
4)

인
체
모
델
 신
뢰
도
, 
95
%
 이
상
 (
’2
4)

인
체
모
델
 개
발
 자
동
화
율
, 
95
%
 

이
상
 (
’2
4)

인
체
 근
골
격
계
 자
동
인
식
 정
밀
도
, 

95
%
 이
상
 (
’2
4)

테
스
트
용
 시
뮬
레
이
터
로
 취
득
 

가
능
한
 파
라
미
터
의
 수
, 
60
개
 (
’2
4)

동
작
 시
뮬
레
이
션
 정
확
도
, 
95
%
 

이
상
 (
‘2
4)

인
체
, 
로
봇
, 
환
경
이
 통

합
된
 시
뮬
레
이
션
 기
술

(~
‘2
4)

응
용
프
로

그
램
 안
정

성
/ 
안
전
성
 

검
증
 기
술

(‘2
4~
‘2
6)

3

웨
어
러
블
 

로
봇
용
 

하
드
웨
어
 

모
듈
화
 기
술

-

웨
어
러
블
 로
봇
 구
동
모
듈
 기
술
(~
‘2
5)

측
정
가
능
 최
대
힘
, 
30
0N
 이
상
 (
‘2
5)

데
이
터
 획
득
 속
도
, 5
00
H
z 
이
상
 (
’2
5)

무
선
 전
송
 속
도
, 
50
H
z 
이
상
 (
‘2
5)

동
작
의
도
 인
식
율
, 
95
%
 이
상
 (
’2
5)

링
크
 경
량
화
, 
25
%
 이
상
(‘2
4)

데
이
터
 클
라
우
드
 연
계
 하
드
웨
어
 

모
듈
 기
술
(~
‘2
4)

웨
어
러
블
 로
봇
을
 위
한
 인
체
공
학
적
 관
절
 및
 링
크

기
술
(~
‘2
4)

모
듈
 기
반
 수
요
처
별
 완
성
 로
봇
 통
합
 

기
술
(~
‘2
7)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

4

플
랫
폼
 기
반
 

다
수
 

웨
어
러
블
 

로
봇
 구
현
 

기
술

-

웨
어
러
블
 로
봇
 시
스
템
 

디
자
인
 기
술

착
용
시
간
 3
분
 이
내
 (
‘2
2)

일
상
생
활
 근
력
 보
조
 응
용
 프
로
그
램
 

10
개
 이
상
(’2
3)

일
상
생
활
 근
력
 보
조
 웨
어
러
블
 로
봇
 

완
제
품
 5
종
 이
상
 (
‘2
4)

작
업
지
원
 근
력
증
강
 응
용
 프
로
그
램
 

10
개
 이
상
 (
‘2
4)

작
업
지
원
 근
력
증
강
 웨
어
러
블
 로
봇
 

5종
 (
’2
4)

작
업
지
원
 근
력
증
강
 현
장
 실
증
 및
 

사
용
성
 평
가
 1
00
회
 이
상
 (
‘2
6)

근
력
보
조
용
 웨
어
러
블
 로
봇
 서
비
스
 

맞
춤
형
 응
용
프
로
그
램
(~
‘2
4) 근
력
보
조

용
 웨
어
러

블
로
봇
 임

상
시
험
/

사
용
적
합

성
 데
이
터
 

수
집
(~
‘2
7)

작
업
지
원
용
 웨
어
러
블
 로
봇
 서
비
스
 

맞
춤
형
 응
용
프
로
그
램
 (
~
‘2
4)

작
업
지
원

용
 웨
어
러

블
 
로
봇
 

시
험
 
및
 

데
이
터
 수

집
(~
‘2
7)

휴
먼
케
어
 

로
봇
 

기
술

1

개
인
맞
춤
형
 

커
뮤
니
케
이
션
 

로
봇

-

휴
머
노
이
드
형
 휴
먼
케
어
 로
봇
 기
술
(~
‘2
6)

핵
심
 H
R
I 
정
확
도
 향
상
 기
존
 대
비
 

50
%
 (
‘2
6)

감
정
 표
현
의
 종
류
 1
0종
 이
상
 (
’2
5)

현
장
 로
봇
 실
증
, 운
용
성
능
 검
증
 (
‘2
4)

핵
심
 제
품
 2
종
 이
상
 도
출
 (
’2
4)

휴
먼
케
어
 로
봇
 표
준
 및
 안
전
 인
증
 

기
준
 마
련
 (
’2
4)

글
로
벌
 선
도
 제
품
 1
종
 이
상
 도
출
(‘2
5)

지
속
적
 상
호
작
용
이
 가
능
한
 감
성
기
반
 H
R
I 
핵
심

기
술
(~
‘2
5)

개
인
 맞
춤
형
 정
서
 지
원
용
 커
뮤
니

케
이
션
 로
봇
 개
발
(~
‘2
7)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

2

일
상
생
활
 

환
경
의
 

가
사
지
원
 

로
봇

-

클
라
우
드
 기
반
 비
대
면
 가
사
 도
우
미
 로
봇
 시
스
템
 

개
발
(~
‘2
4)

가
사
도
우
미
 로
봇
 시
스
템
 3
종
 이
상
 

(’2
4)

소
프
트
 
매
니
퓰
레
이
터
 조
작
 
가
능
 

대
상
물
 2
0종
 이
상
(’2
4)

글
로
벌
 선
도
 제
품
 1
종
 이
상
 도
출
 

(‘2
5)

가
정
내
 이
동
 및
 가
사
작
업
 서
비
스
 

기
술
 개
발
(~
‘2
4)

가
사
물
 피
킹
/조
작
이
 가
능
한
 소
프
트
 

매
니
퓰
레
이
터
 및
 그
리
퍼
 개
발
(~
‘2
5)

3
비
대
면
 교
육
 

서
비
스
 로
봇

-

Ta
ng
ib
le
 
In
te
rfa
ce
 
기
반
 
C
om
pu
te
r 
A
id
ed
 

Te
ac
hi
ng
 A
ss
is
ta
nt
 A
I 
플
랫
폼
 개
발
(~
‘2
5)

교
육
용
 A
I 플
랫
폼
  
2종
 이
상
 (
‘2
6)

A
I 성
능
 기
존
 대
비
 5
0%
 이
상
 향
상
 

(’2
5)

교
육
용
 증
강
현
실
 컨
텐
츠
, 
6종
 이
상
 

(‘2
5)

원
격
 실
감
형
 실
험
/실
습
 수
업
을
 위
한
 

콘
텐
츠
 
및
 
실
시
간
 
증
강
현
실
 
기
술
 

개
발
(~
‘2
4)

4
공
공
영
역
 

서
비
스
 로
봇

-

공
공
영
역
 
방
역
(살
균
/소
독
)을
 
위
한
 이
동
형
 
살
균
 

로
봇
(~
‘2
4)

현
장
 로
봇
 실
증
, 운
용
성
능
 검
증
 (
‘2
4)

핵
심
 제
품
 2
종
 이
상
 도
출
 (
’2
4)

공
공
 서
비
스
 로
봇
 표
준
 및
 안
전
 

인
증
 기
준
 마
련
 (
’2
4)

글
로
벌
 선
도
 제
품
 1
종
 이
상
 도
출

(‘2
5)

격
리
 공
간
내
 간
호
관
련
 물
품
 운
반
/정
리
 지
원
 로
봇

(~
‘2
4)

격
리
병
상
 내
 간
호
를
 위
한
 모
니
터
링
/

커
뮤
니
케
이
션
 로
봇
(~
‘2
5)

5

소
매
점
/

외
식
업
장
 

대
응
 로
봇
, 

공
공
시
설
/

개
방
공
간
 

대
응
 로
봇

-

외
식
업
장
 고
객
응
대
/음
식
물
이
송
/차
림
/정
리
 서
비
스
 

로
봇
(~
‘2
4)

현
장
 로
봇
 실
증
, 운
용
성
능
 검
증
 (
‘2
4)

핵
심
 제
품
 2
종
 이
상
 도
출
 (
’2
4)

공
공
 서
비
스
 로
봇
 표
준
 및
 안
전
 

인
증
 기
준
 마
련
 (
’2
4)

글
로
벌
 선
도
 제
품
 1
종
 이
상
 도
출
(‘2
5)

외
식
업
장
 다
용
도
 조
리
 로
봇
(~
‘2
5)

소
매
점
 물
품
 정
리
 로
봇
(~
‘2
4)

고
객
과
 상
호
작
용
 가
능
한
 안
내
/이
송
 

서
비
스
 로
봇
(~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

기
타

서
비
스

로
봇

기
술

1

재
난
/안
전
 

대
응
형
 로
봇
 

기
술

인
명
탐
지
, 
위
험
물
 저
장
고
 검
사
, 
화
재
 

현
장
 등
 관
련
 기
술
 개
발
 투
자
 진
행
 중

위
험
물
 저
장
시
설
 비
파

괴
검
사
 로
봇
 (
~
‘2
2)

위
험
물
 
저
장
탱
크
의
 
안
전
성
 
검
사
 

로
봇
 (
’2
2)

연
결
된
 지
하
 공
동
구
의
 7
0%
 이
상
 

영
역
의
 모
니
터
링
이
 가
능
한
 
자
동

화
재
감
시
 로
봇
 시
스
템
(~
‘2
3)

지
하
 인
프
라
 안
전
 감
시
 로
봇
 기
술

(~
‘2
3)

2

농
림
축
산
 

서
비
스
 로
봇
 

기
술

시
설
원
예
 모
니
터
링
 및
 과
수
 방
제
 기
술
 

개
발
 투
자
 중

착
유
 자
동
화
 및
 가
축
 상
태
 모
니
터
링
 기
술
(~
‘2
5)

자
동
 착
유
 및
 유
성
분
 분
석
 로
봇
 

자
동
화
 시
스
템
  
(‘2
5)

시
설
 원
예
용
 농
작
업
 로
봇
 기
술
(~
‘2
4)

3

수
중
/해
양
/

양
식
 서
비
스
 

로
봇
 기
술

수
중
환
경
 모
니
터
링
 기
술
개
발
 중
 

수
중
환
경
 

모
니
터
링

로
봇
 기
술

(~
‘2
1)

수
심
 
1
0m
 
이
상
의
 
수
중
환
경
의
 

모
델
의
 A
R
 구
현
 및
 이
를
 활
용
하
는
 

sh
ar
ed
 원
격
 수
중
 매
니
퓰
레
이
션
 

기
술
 (
‘2
5)

양
식
 어
류
의
 자
동
 백
신
 접
종
 로
봇
 

기
술
 (
’2
5)

해
양
 양
식
장
의
 수
중
 시
설
물
 유
지
 

관
리
 로
봇
 기
술
(‘2
7)

수
중
환
경
 구
조
물
 유
지
보
수
 원
격
작
업
 핵
심
 기
술
(~
‘2
5)

양
식
장
 작
업
지
원
 로
봇
 기
술
(~
‘2
5)

양
식
장
 시
설
관
리
 로
봇
 자
동
화
 기
술

(~
‘2
7)

4

에
너
지
/

건
설
 등
 

관
련
 서
비
스
 

로
봇
 기
술

태
양
광
 발
전
 유
지
보
수
진
단
 기
술
 개
발
 

투
자
 중

전
기
차
 배
터
리
 재
활
용
을
 위
한
 자
동
해
체
로
봇
 

지
능
 기
술
 개
발
(~
‘2
4)

3종
이
상
의
 
배
터
리
모
델
의
 
자
동
해

체
가
 가
능
한
 로
봇
 지
능
기
술
 (
‘2
4)

10
m
 이
상
의
 고
소
지
역
의
 도
장
이
 

가
능
한
 로
봇
 시
스
템
 (
‘2
4)

1
0
0
kg
이
상
 
중
량
물
의
 
조
작
이
 

가
능
한
 
원
격
조
작
형
 
양
팔
 
작
업
 

기
술
 (
’2
5)

영
하
 –
40
도
에
서
 8
시
간
 이
상
 운
용

이
 가
능
한
 모
바
일
로
봇
 플
랫
폼
  
(‘2
5)

고
소
지
역
 도
장
 작
업
 로
봇
 자
동
화
 

기
술
(~
‘2
4)

위
험
지
역
내
 
중
량
물
 
작
업
을
 
위
한
 

양
팔
형
 원
격
작
업
 로
봇
 기
술
(~
‘2
5)

극
한
지
 탐
사
용
 자
율
 이
동
로
봇
 기
술
(~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

로
봇
 

부
품 ‧SW

1
차
세
대
 로
봇
 

핵
심
부
품

로
봇
용
 구
동
부
품
 국
산
화
를
 위
한
 실
증

실
내
로
봇
용
 소
공
간
 자
율
주
행
 센
서
 모
듈
 

저
가
화
 개
발

 신
규
 작
업
자
 안
전
을
 고
려
한
 지
능
형
 

로
봇
 제
어
기

다
양
한
 로
봇
에
 적
용
가
능
한
 범
용
의
 

고
성
능
 제
어
기
 (
‘2
3)

처
음
보
는
 물
체
의
 인
식
/파
지
가
 

가
능
한
 스
마
트
 그
리
퍼
 (
‘2
4)

실
내
외
 이
동
로
봇
용
 안
전
 자
율
주
행
 

모
듈
 (
‘2
5)

 신
규
 다
품
종
 랜
덤
 피
스
 피
킹
이
 가
능
한
 스
마
트
 

그
리
퍼

 신
규
 
실
내
외
 
광
역
 
안
전
 
자
율
주
행
 

센
싱

‧제어
 모
듈

2
서
비
스
로
봇
 

공
통
 S
W

로
봇
용
 통
합
 운
영
체
계
 기
반
기
술
 확
보

 신
규
 다
중
로
봇
 자
율
주
행
 통
합
통
제
 

솔
루
션

비
전
문
가
를
 위
한
 
자
율
주
행
 
통
합
 

솔
루
션
 확
보
(‘2
3)

기
호
접
지
가
 구
현
된
 H
R
I 
S
W
 원
천

기
술
 확
보
 (
‘2
4)

지
능
서
비
스
 
개
발
을
 
위
한
 
학
습

데
이
터
셋
 
D
B
플
랫
폼
 
클
라
우
드
 

제
공
 (
‘2
5)

A
I 데
이
터
 플
랫
폼
 기
반
의
 로
봇
지
능
 

서
비
스
 확
산
 (
‘2
7)

 신
규
 기
호
접
지
기
반
 인
간
로
봇
 상
호
작
용
 S
W
 기
술

개
발

 신
규
 서
비
스
 로
봇
용
 A
I 
D
at
a 
플
랫
폼
 개
발

 신
규
 A
I 
D
at
a 
플
랫
폼
 

기
반
 
로
봇
 
작
업
지
능
 

S
W
 개
발
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지
식
서
비
스

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

고
객
의
 활
용
 피
드
백
 기
반
 신
가
치
창
출
을
 위
한
 제
품
과
 서
비
스
 공
급
자
 활
동
을
 지
원
하
는
 서
비
스
지
원
 기
술
개
발

비
대
면
 융
합
 B
M
 및
 재
택
서
비
스
 관
련
 N
ew
 B
M
 발
굴
 추
진

서
비
스

핵
심

기
술

개
발

2
서
비
스
지
원

기
술
개
발

서
비
스

가
상
화
기
술

중
소
 제
조
기
업
과
 수
요
기
업
의
 상
생
 

협
력
을
 위
한
 빅
데
이
터
/가
상
화
 기
술

기
반
 제
조
-
유
통
 중
개
 서
비
스
 시
스

템
 개
발

  
-
 A
R
, 
V
R
기
반
 직
관
적
 서
비
스
U
I

  
-
 2
종
 사
업
화
모
델
 발
굴

A
I 영
상
분
석
기
술
 기
반
 멀
티
소
스
 객
체
 

가
상
화
 서
비
스
플
랫
폼
화
 기
술
 개
발

소
비
자
 정
보
 기
반
 지
능
형
 매
장
관
리
 

제
어
 및
 상
품
추
천
 서
비
스
 개
발

지
식
콘
텐
츠

네
트
워
크
기
술

비
대
면
 환
경
에
서
 시
장
조
사
 방
법
론
 

및
 스
몰
데
이
터
 분
석
 서
비
스
 기
술
 개
발

  
-
 2
종
 이
상
 융
복
합
 사
업
화
모
델
 발
굴

시
스
템
반
도
체
 생
태
계
 활
성
화
를
 위
한
 

R
&
D
지
원
 협
업
서
비
스
 기
술
 개
발

특
정
분
야
 
현
장
전
문
가
의
 
경
험
지
식
 

획
득
 및
 활
용
 지
식
플
랫
폼
(학
습
) 
개
발

(유
동
층
, 
굴
착
기
 등
)

생
산
 및
 운
영
최
적
화
를
 지
원
하
는
 빅
데

이
터
 기
반
 스
마
트
 컨
설
팅
 플
랫
폼
 개
발

서
비
스

산
업

융
합

고
도
화

1

비
대
면

서
비
스

기
술
개
발

감
성
진
단
·

교
감
기
술

유
아
동
 비
대
면
 교
육
에
 특
화
된
 원
격
 

스
마
트
 학
습
교
구
 및
 서
비
스
 개
발

-
 감
성
종
류
: 
 개
인
감
성
/사
회
감
성

-
 감
성
인
식
률
: 
99
%

사
용
자
 여
정
 기
반
 가
상
비
서
 서
비
스
 

개
발
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

맞
춤
형
 A
I학
습

기
술

국
제
 
표
준
기
반
 
초
개
인
화
(h
yp
er
-
 

pe
rs
on
al
iz
at
io
n)
 
맞
춤
형
 
에
듀
테
크
 

서
비
스
 및
 플
랫
폼
 개
발

-
 학
습
서
비
스
 지
능
화
 지
수
: 
90
%

-
 학
습
 서
비
스
 상
호
교
감
률
: 
90
%

-
 사
용
자
 맥
락
인
식
률
: 
90
%

교
육
 
프
레
임
워
크
 
기
반
 
디
퍼
러
닝

(D
ee
pe
r 
le
ar
ni
ng
) 
인
공
지
능
 플
랫
폼
 

개
발

지
능
형
 튜
터
링
 서
비
스
 및
 빌
더
 구
축

원
격
 교
육
훈
련
 서
비
스
지
원
 기
술

글
로
벌
 
비
대
면
 
교
육
시
장
 
선
점
을
 

위
한
 
디
지
털
트
윈
 
기
반
 
K
-
S
TE
A
M
 

서
비
스
 지
원
시
스
템
 개
발
 및
 교
육

현
장
 실
증

-
 다
중
 사
용
자
 연
결
: 
20
명
 이
상

-
 실
시
간
 인
터
랙
션
 교
감
률
: 
90
%

-
 시
뮬
레
이
션
 정
확
도
: 
95
%

산
업
교
육
을
 위
한
 언
택
트
 훈
련
 서
비
스
 

개
발

재
택
서
비
스

기
술
개
발

실
감
 엔
듀
테
인
먼
트
 기
술

비
대
면
 원
격
근
무
환
경
을
 고
려
한
 

워
케
이
션
 서
비
스
 기
술
개
발

  
-
 V
R
/A
R
 생
활
 콘
텐
츠
 서
비
스
 :
 실
시
간
 동
적
객
체
추
출

K
-
M
IC
E
를
 위
한
 비
대
면
 양
방
향
 

온
라
인
 컨
퍼
런
스
 서
비
스
 개
발

고
소
작
업
자
의
 산
업
안
전
을
 위
한
 고
소
 

공
포
감
 
해
결
 
및
 
안
전
케
어
 
시
스
템
 

구
축

익
스
트
림
 생
활
레
저
를
 배
우
고
 체
험

할
 수
 있
는
 가
상
·
증
강
현
실
 기
구
 및
 

서
비
스
 개
발
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

신
체
활
동
 관
리
시
스
템
 기
술

재
택
형
 근
무
자
를
 위
한
 감
염
병
 위
기

관
리
 
및
 
재
택
 
스
마
트
케
어
 
서
비
스
 

개
발

  
-
 A
I/
bi
g 
da
ta
 건
강
생
활
 플
랫
폼
, 
서
비
스
 :
 개
선
 예
측
정
확
도
99
%

반
려
동
물
 생
애
주
기
에
 따
른
 맞
춤
형
 

건
강
관
리
를
 
위
한
 
능
동
 
반
응
형
 
A
I 

챗
봇
 서
비
스
 개
발

빅
데
이
터
 
기
반
 
지
능
형
 
호
흡
이
상
 

징
후
 판
별
 및
 맞
춤
형
 호
흡
을
 위
한
 

스
마
트
 브
리
딩
 플
랫
폼
 개
발

감
성
/체
험
공
유

C
ul
t-
커
머
스

플
랫
폼

비
대
면
 스
포
츠
 트
레
이
닝
을
 위
한
 A
I

기
반
 
동
작
분
석
, 
코
칭
 
및
 
가
시
화
 

기
술
 개
발

  
-
 동
작
패
턴
분
석
서
비
스
 :
 동
작
인
식
률
 8
8%

홈
트
레
이
닝
의
 프
라
이
버
시
 보
호
 문
제

해
결
이
 
가
능
한
 
사
용
자
 
운
동
 
모
션
 

합
성
 기
술
 개
발

대
면
 
홈
트
레
이
닝
 
서
비
스
를
 
위
한
 

맞
춤
형
 
코
칭
 
서
버
/클
라
이
언
트
 

서
비
스
 플
랫
폼
 개
발
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디
자
인
 융
합

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(디
자
인
기
반
기
술
) 
디
자
인
-
기
술
 융
합
을
 위
한
 디
자
인
 융
합
 도
구
개
발

(디
자
인
 적
용
 제
품
) 
기
업
의
 디
자
인
 이
슈
를
 해
결
할
 디
자
인
 요
소
기
술
 및
 이
를
 적
용
한
 시
장
 주
도
형
 신
제
품
 개
발
 

(디
자
인
융
합
) 
디
자
인
-
유
망
기
술
 융
합
을
 통
한
 포
스
트
 코
로
나
 수
요
분
야
의
 선
행
디
자
인
 및
 디
자
인
 핵
심
기
술
개
발
 지
원

  
-
 바
이
오
 빅
데
이
터
 기
반
 디
자
인
과
 바
이
오
헬
스
 및
 서
비
스
와
의
 융
합
 기
술
 확
보

  
-
 디
자
인
과
 스
마
트
 전
자

‧제
조
와
의
 융
합
 기
술
 확
보

  
-
 디
자
인
과
 수
송
기
기
 및
 에
너
지
 신
산
업
과
의
 융
합
 기
술
 확
보

서
비
스

산
업

디
자
인
·

바
이
오
헬
스

융
합

(당
초
)

1

(조
정
)

1

바
이
오
 
빅
데
이
터
 
기
반
 

비
즈
니
스
 실
증
 H
xD
 U
I/

제
품
 디
자
인
융
합
 

•
바
이
오
 빅
데
이
터
 구
축
을
 
위
한
 

측
정
기
기
 및
 치
료
기
기
 U
I/
U
X
/

제
품
/서
비
스
 
플
랫
폼
 
디
자
인
 

도
입
기

바
이
오
빅
데
이
터
 S
W
 및
 

시
스
템
의
 융
합
기
반
기
술
 

개
발
 및
 선
행
디
자
인

바
이
오
 빅
데
이
터
 구
축
을
 위
한
 측
정
기
기
 

및
 치
료
기
기
 U
I/
U
X
/제
품
/서
비
스
 플
랫
폼
 

디
자
인
 개
발
 등

바
이
오
빅
데
이
터
 S
W
 및
 

시
스
템
의
 시
각
화
 디
자
인

바
이
오
빅
데
이
터
 
S
W
 
및
 
시
스
템
의
 

디
자
인
 구
현

바
이
오
빅
데
이
터
 S
W
 및
 시
스
템
의
 

디
자
인
 검
증

스
마
트
 의
료
기
기
 디
자
인
 

융
합
 

•
스
마
트
 현
장
 진
단
기
기
 시
스
템
 

및
 키
트
(악
세
서
리
) 
디
자
인
 방
법
론
 

및
 표
준
화
 디
자
인
 가
이
드
 도
입
기

스
마
트
의
료
기
기
 시
스
템
 

및
 
의
료
플
랫
폼
의
 
융
합

기
반
기
술
 개
발
 및
 컨
셉
 

디
자
인
 개
발

스
마
트
 
현
장
 
진
단
기
기
 
시
스
템
 
및
 
키
트
 

(악
세
서
리
) 
디
자
인
 
방
법
론
 
및
 
표
준
화
 

디
자
인
 가
이
드
 개
발
 등

스
마
트
의
료
기
기
 시
스
템
 

및
 의
료
플
랫
폼
의
 시
각
화
 

디
자
인

스
마
트
의
료
기
기
 시
스
템
 및
 의
료
 플
랫
폼
 

디
자
인
 구
현

스
마
트
의
료
기
기
 시
스
템
 및
 의
료
 플
랫
폼
 

디
자
인
 검
증
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

디
자
인
·

지
능
정
보

서
비
스

융
합

(당
초
)

1

(조
정
)

2

스
마
트
 
라
이
프
 
서
비
스
 

시
스
템
 디
자
인
융
합

•
퍼
스
널
 
빅
데
이
터
를
 
활
용
한
 

라
이
프
 매
니
지
먼
트
 제
품
 디
자
인
 

및
 비
즈
니
스
 모
델
 도
입
기

인
증
, 
보
안
을
 위
한
 모
바
일
 안
전
용
품
 U
I디
자
인
 개
발
 

및
 실
증

퍼
스
널
 빅
데
이
터
를
 활
용
한
 라
이
프
 매
니
지

먼
트
 제
품
 디
자
인
 및
 비
즈
니
스
 모
델
 개
발
 

등

디
지
털
 팝
업
 스
토
어
 제
품
서
비
스
 디
자
인
 개
발
 및
 실
증

홈
스
쿨
링
을
 위
한
 가
상
학
습
관
 제
품
서
비
스
 디
자
인
 

개
발
 및
 실
증

무
인
주
문
기
 디
스
플
레
이
 디
자
인
 및
 제
품
개
발

지
능
화

산
업

디
자
인
·

스
마
트
전
자

융
합

(당
초
)

1

(조
정
)

1

지
능
형
 
Io
T 
가
전
의
 

U
I/
U
X
 
디
자
인
 
및
 
감
성
 

디
자
인
융
합

•
스
마
트
홈
 지
능
형
 I
oT
 가
전
 

U
I/
U
x 
디
자
인
 도
입
기

지
능
형
 Io
T 
가
전
의
 융
합

기
반
기
술
 개
발
 및
 시
장

환
경
 예
측

스
마
트
홈
 지
능
형
 I
oT
 가
전
 U
I/
U
X
 디
자
인
 

개
발
 등

지
능
형
 Io
T 
가
전
의
 시
각

화
 디
자
인

지
능
형
 I
oT
 가
전
의
 디
자
인
 구
현

지
능
형
 I
oT
 가
전
의
 디
자
인
 검
증

인
간
과
 로
봇
의
 상
호
작
용
을
 

증
진
시
킬
 
수
 
있
는
 
H
R
I 

디
자
인
융
합

•
다
양
한
 인
간
 신
체
 조
건
에
 적
용
 

가
능
한
 
착
용
형
 
로
봇
 
디
자
인
 

도
입
기

인
간
 
로
봇
 
상
호
작
용

(H
R
I)이
 
고
려
된
 
로
봇
의
 

융
합
기
반
기
술
 
개
발
 
및
 

선
행
디
자
인

다
양
한
 인
간
 신
체
 조
건
에
 적
용
 가
능
한
 

착
용
형
 로
봇
 디
자
인
 개
발
 등

인
간
 
로
봇
 
상
호
작
용

(H
R
I)이
 
고
려
된
 
로
봇
의
 

시
각
화
 디
자
인 인
간
 
로
봇
 
상
호
작
용
(H
R
I)이
 
고
려
된
 

로
봇
의
 디
자
인
 구
현

인
간
 
로
봇
 
상
호
작
용
(H
R
I)이
 
고
려
된
 

로
봇
의
 디
자
인
 검
증
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

개
인
맞
춤
형
 ‘
웰
에
이
징
 

셀
프
케
어
’ 
웨
어
러
블
 

디
자
인
융
합

•
웰
에
이
징
 
웨
어
러
블
 
디
바
이
스
 

및
 서
비
스
디
자
인
 도
입
기

개
인
맞
춤
형
 
웨
어
러
블
 

디
바
이
스
 융
합
기
반
기
술
 

개
발
 
및
 
시
장
 
분
석
, 

사
용
자
 성
향
 분
석

웰
에
이
징
 웨
어
러
블
 디
바
이
스
 및
 서
비
스

디
자
인
 개
발
 등

개
인
맞
춤
형
 
웨
어
러
블
 

디
바
이
스
의
 
시
각
화
 

디
자
인

개
인
맞
춤
형
 웨
어
러
블
 디
바
이
스
의
 

디
자
인
 구
현

개
인
맞
춤
형
 웨
어
러
블
 디
바
이
스
의
 

디
자
인
 검
증

디
자
인
·

스
마
트
제
조

융
합

(당
초
)

없
음

(조
정
)

2

스
마
트
 산
업
기
계
 디
자
인

융
합

•
산
업
현
장
의
 특
성
을
 반
영
한
 

다
양
한
 스
마
트
 산
업
기
계
 

디
자
인
 도
입
기

스
마
트
 산
업
기
계
의
 융
합

기
반
기
술
 개
발
 및
 선
행

디
자
인

산
업
현
장
의
 특
성
을
 반
영
한
 다
양
한
 스
마
트
 

산
업
기
계
 디
자
인
 개
발
 등

스
마
트
 산
업
기
계
의
 

시
각
화
 디
자
인 스
마
트
 산
업
기
계
의
 디
자
인
 구
현

스
마
트
 산
업
기
계
의
 디
자
인
 검
증

신
산
업

디
자
인
·

수
송
기
기

융
합

(당
초
)

2

(조
정
)

2

전
기
차
 전
용
 플
랫
폼
 

자
동
차
 디
자
인
융
합

•
전
기
차
 전
용
 플
랫
폼
을
 기
반
으
로
 

하
는
 승
용
, 
상
업
, 
공
공
, 
특
수
화

물
차
량
의
 디
자
인
 도
입
기

전
기
차
의
 융
합
기
반
기
술
 

개
발
 
및
 
 
시
장
 
분
석
, 

소
비
자
 요
구
 조
사
 등
을
 

통
한
 디
자
인
 기
획

전
기
차
 전
용
 플
랫
폼
을
 기
반
으
로
 하
는
 승
용
, 

상
업
, 
공
공
, 
특
수
화
물
차
량
의
 디
자
인
 개
발
 등

전
기
차
 
생
산
업
체
와
의
 

디
자
인
 개
발
을
 위
한
 디

자
인
 시
각
화

전
기
차
 전
용
 플
랫
폼
의
 디
자
인
 구
현

전
기
차
 전
용
 플
랫
폼
의
 디
자
인
 검
증
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

자
율
주
행
차
 
고
기
능

‧고
감
성
 U
I/
U
X
 디
자
인
융
합
 

•
자
율
주
행
 
환
경
 
맞
춤
형
 
U
I/
U
X
 

극
대
화
 
인
터
페
이
스
 
제
품
 
및
 

실
내
 디
자
인
 도
입
기

자
율
주
행
차
의
 융
합
기
반

기
술
 
개
발
 
및
 
U
I/
U
X
 

환
경
예
측

자
율
주
행
 
환
경
 
맞
춤
형
 
U
I/
U
X
 
극
대
화
 

인
터
페
이
스
 제
품
 및
 실
내
 디
자
인
 개
발
 등

자
율
주
행
차
의
 선
행
 

디
자
인
 개
발
 및
 시
각
화
 

디
자
인

자
율
주
행
차
 U
I/U
X 
및
 실
내
 디
자
인
 구
현

자
율
주
행
차
 U
I/U
X 
및
 실
내
 디
자
인
 검
증

고
기
능
 무
인
기
의
 조
종
사
 

편
의
 
시
스
템
 
및
 
S
W
의
 

U
I/
U
X
 디
자
인
융
합
 

•
고
기
능
 무
인
기
의
 조
종
사
 
편
의
 

시
스
템
 및
 S
W
 디
자
인
 도
입
기

바
이
오
빅
데
이
터
 S
W
 및
 

시
스
템
의
 융
합
기
반
기
술
 

개
발
 및
 선
행
디
자
인

고
기
능
 무
인
기
의
 조
종
사
 편
의
 시
스
템
 및
 

S
W
 디
자
인
 개
발
 등

바
이
오
빅
데
이
터
 S
W
 및
 

시
스
템
의
 시
각
화
 디
자
인

바
이
오
빅
데
이
터
 S
W
 및
 시
스
템
의
 

디
자
인
 구
현

바
이
오
빅
데
이
터
 S
W
 및
 시
스
템
의
 

디
자
인
 검
증

제
외
조
선
해
양
플
랜
트
 

H
S
E
 디
자
인
융
합
 (
안
전
,

생
산
,환
경
) 

 

디
자
인
·

에
너
지
·

신
산
업

융
합

(당
초
)

없
음

(조
정
)

2

친
환
경
 제
품
 디
자
인
 융
합
•
친
환
경
 제
품
 디
자
인
 미
비

친
환
경
 제
품
의
 융
합
기
반

기
술
 개
발
 및
 선
행
디
자
인

친
환
경
 제
품
 선
행
디
자
인
, 
디
자
인
 구
현
 및
 

시
장
 검
증

친
환
경
 
제
품
의
 
시
각
화
 

디
자
인

친
환
경
 제
품
의
 디
자
인
 구
현

친
환
경
 제
품
의
 디
자
인
 검
증
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0
2

G
V

C
 재

편

첨
단
 소
재

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(금
속
) 
수
송
기
기
 경
량
화
를
 위
한
 고
부
가
 경
량
소
재
 및
 항
공
용
 엔
진
 소
재
부
품
에
 활
용
되
는
 고
부
가
 특
수
금
속
 기
술
개
발

(화
학
) 
주
력
산
업
 분
야
와
 연
관
된
 고
부
가
 화
학
소
재
, 
온
실
가
스
 저
감
을
 위
한
 천
연
물
 유
래
 소
재
, 
경
량
화
 소
재
, 
자
원
 재
활
용
 기
술
 및
 사
회
 안
전
을
 위
한
 화
학
소
재
 

기
술
개
발
 지
원

(세
라
믹
) 
유
리
, 
시
멘
트
, 
내
화
, 
도
자
 등
 세
라
믹
산
업
 4
대
 품
목
 및
 연
관
세
라
믹
산
업
 핵
심
기
술
 지
원

(섬
유
) 
글
로
벌
 산
업
환
경
 변
화
에
 대
응
 가
능
한
 미
래
 핵
심
소
재
 내
재
화
, 
산
업
구
조
 디
지
털
 전
환
 촉
진
, 
보
건
·
환
경
·
국
방
 공
공
 섬
유
소
재
 관
련
 지
원
 강
화

(탄
소
) 
미
래
 수
송
기
기
, 
고
효
율
 이
차
전
지
, 
신
재
생
에
너
지
 등
 차
세
대
 제
조
업
 경
쟁
력
 강
화
 유
도
 분
야
의
 기
술
개
발
 지
원
 강
화

(나
노
) 
차
세
대
 유
망
 신
산
업
 분
야
의
 선
도
적
 기
술
 확
보
를
 위
한
 나
노
소
재
·
응
용
제
품
 개
발
 및
 실
증
 지
원
 강
화

(뿌
리
) 
4차
산
업
 혁
명
에
 대
응
하
여
 제
조
근
간
인
 뿌
리
산
업
 경
쟁
력
 강
화
를
 위
한
 1
4대
 뿌
리
분
야
 기
술
개
발
 확
대
 및
 연
구
기
반
 구
축
 신
규
 지
원

1
. 

수
송

기
기
용
 

첨
단
소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

1
. 

경
량
고
강
도
 

소
재

범
용
플
라
스
틱
은
 세
계
 4
위
수
준
이
나
, 
고

부
가
가
치
 엔
지
니
어
링
 플
라
스
틱
 소
재
는
 

해
외
 의
존
도
가
 매
우
 높
은
 수
준

메
타
 및
 파
라
계
 아
라
미
드
 섬
유
는
 현
재
 

미
국
, 
일
본
에
 이
어
 세
계
 3
위
 수
준
이
나
, 

내
피
로
성
과
 고
무
 접
착
성
이
 우
수
한
 공
중

합
 아
라
미
드
 섬
유
, 
고
탄
성
률
 L
C
P
, 
고
내

화
학
성
 
P
P
S
 
필
라
멘
트
, 
lo
w
-
C
re
ep
성
 

U
H
M
W
P
E
  
소
재
는
 수
입
에
 의
존
 중

수
송
기
기
 경
량
화
를
 위
한
 알
루
미
늄
 주
조
재

에
 대
한
 자
동
차
 차
체
 및
 부
품
 소
재
 개
발

열
경
화
성
 수
지
를
 이
용
한
 복
합
소
재
의
 경
우
 

기
술
이
 일
부
 확
보
되
어
 신
규
차
종
에
 적
용
 

중
이
나
, 
열
가
소
성
 탄
소
복
합
재
 및
 M
et
al
을
 

이
용
한
 다
종
소
재
 및
 동
시
성
형
 제
조
기
술
은
 

미
흡

전
기
자
동
차
용
 
양
면
냉
각
방
식
 
전
력

변
환
 부
품
 접
합
기
술

초
고
분
자
량
 폴
리
프
로
필
렌

(‘2
7
, 
분
자
량
> 
1
0
0
만
)

차
체
 경
량
화
를
 위
한
 다
종
소
재
 접
합
 및
 용
접
기
술

탄
소
섬
유
 

복
합
재
 고

속
성
형
기

술
 개
발

수
송
기
기
 경
량
화
를
 위
한
 초
고
강
도
 

알
루
미
늄
 전
신
재
 기
술

고
비
강
도
 경
량
 철
강

차
세
대
 수
송
기
기
의
 경

량
화
를
 위
한
 구
조
용
 마

그
네
슘
 
소
재
 
및
 
부
품
 

제
조
기
술
 개
발
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

메
타
 및
 파
라
계
 아
라
미
드
 섬
유
는
 현
재
 

미
국
, 
일
본
에
 이
어
 세
계
 3
위
 수
준
이
나
, 

내
피
로
성
과
 고
무
 접
착
성
이
 우
수
한
 공
중
합
 

아
라
미
드
 섬
유
, 
고
탄
성
률
 L
C
P
, 
고
내
화

학
성
 
P
P
S
 
필
라
멘
트
, 
lo
w
-
C
re
ep
성
 

U
H
M
W
P
E
  
소
재
는
 수
입
에
 의
존
 중

고
품
위
 타
이
타
늄
 친
환
경
 일
관
공
정
 및
 고
신
뢰
 

소
재
부
품
 개
발

고
인
성
 알
루
미
늄
 차
체
 부
품

(인
장
강
도
 3
80
M
P
a,
 연
신
율
 1
0
%
 이
상
)

20
0℃
 이
상
의
 내
열
성
과
 3
0%
 경
량
화
 특
성
 열
가
소
성
 다
종
소
재
 

고
강
도
, 
고
탄
성
률
 구
조
 보
강
재
용
 섬
유
소
재
 및
 복
합
재
 국
산
화

수
송
기
기
 경
량
화
를
 위
한
 

진
공
가
압
 
하
이
브
리
드
 

알
루
미
늄
 주
조
기
술
 및
 

부
품
화
 기
술
개
발

이
종
소
재
 복
합
화
를
 이
용
한
 경
량
 하
이
브
리
드
 

주
조
기
술

차
세
대
 경
량
 강
화
섬
유
소
재
 기
술

구
조
재
용
 고
성
능
섬
유
 신
소
재
 기
술

고
속
성
형
 섬
유
강
화
 복
합
재
 기
술

 신
규
 고
생
산
성
 탄
소
섬
유
 제
조
기
술
 개
발

초
경
량
 발
포
 소
재
 기
술

고
강
도
 경
량
 프
리
미
엄
 폴
리
올
레
핀
 슈
퍼
 소
재
 기
술

경
량
금
속
-
섬
유
강
화
복
합
재

 신
규
 수
송
기
기
용
 알
루
미
늄
 합
금
 판
재

폴
리
아
릴
에
테
르
케
톤
(P
A
E
K
)계
 고
분
자
 제
조
 기
술

 신
규
 초
경
량
 에
너
지
 A
bs
or
pt
io
n 
발
포
 소
재
 기
술
 

 신
규
 미
래
수
송
기
기
용
 고
비
강
도
 

경
량
소
재
 설
계
 및
 제
조
 기
술

초
경
량
 
고
강
도
 
엔
지
니
어
링
 
복
합

소
재
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

(조
정
)

2

2
. 

내
외
장
재
용
 

감
성
 소
재

터
프
폴
리
머
는
 개
발
사
례
 없
음

석
유
화
학
 고
분
자
재
료
를
 활
용
한
 열
접
착
 

섬
유
 및
 섬
유
기
반
 자
동
차
 부
품
소
재
 제
조

기
술
은
 세
계
 수
준
 기
술
보
유
, 
가
격
경
쟁
력
이
 

우
수
한
 고
성
능
 리
사
이
클
 섬
유
, 
친
환
경
 

열
접
착
 리
싸
이
클
 섬
유
 및
 미
래
차
용
 내
외
장
 

부
품
제
조
기
술
 개
발
 필
요

미
래
차
용
 S
ki
n 
및
 N
V
H
 부
품
군
용
 섬
유
소
재
 기
술

고
촉
감
 터
프
폴
리
머

(‘2
5.
 충
격
에
너
지
 흡
수
 :
 P
A
 대
비
 2
배
 이
상
, 
부
품
경
도
 :
 2
5D
 이
하
)

S
ki
n 
및
 N
V
H
 부
품
용
 섬
유
소
재

(~
'2
4.
 친
환
경
성
 확
보
, 
기
존
 대
비
 흡
음
률
 2
0
%
 향
상
)

 신
규
 안
전
 및
 편
의
성
 향
상
 가
능
 기
능
성
 탄
성
소
재

투
명
압
전
 감
성
소
재
 기
술

능
동
변
형
 시
각

・청
각

・촉
각
 소
재

수
송
기
기
용
 스
마
트
 윈
도
우
 소
재

고
촉
감
 터
프
 폴
리
머
 기
술

고
품
질
 표
면
처
리
 및
 라
이
팅
 소
재
 

적
용
 내
장
부
품
기
술

미
래
차
 운
전
자
 정
보
 시
스
템
용
 융
복
합
 

소
재
 기
술

미
래
차
 외
장
램
프
용
 고
충
격
 투
명
소
재
 

및
 고
방
열
 고
강
성
 복
합
소
재
 기
술

수
송
기
기
용
 스
마
트
 

윈
도
우
 소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

3
. 

기
능
성
 

코
팅
 소
재

스
마
트
 지
능
형
 코
팅
 핵
심
 소
재
는
 기
반
기
술
 

수
준
이
 낮
고
 해
외
선
진
기
술
 대
비
 3
0%
 수
준

으
로
 매
우
 미
흡
한
 상
황
 

환
경
규
제
에
 
대
응
하
는
 
국
내
 
Lo
w
 
V
O
C
 

점
착
·
접
착
 소
재
의
 물
성
 열
위
로
 국
내
 및
 

신
흥
시
장
에
서
의
 경
쟁
력
 약
화

자
율
주
행
차
용
 다
중
멀
티
센
싱
 표
면
기
능
제
어
 원
천

소
재
 기
술

자
율
주
행
 센
서
 최
대
감
응
 코
팅
 소
재

(‘2
2,
 B
la
ck
ne
ss
 <
 3
0
, 
Li
d
ar
 반
사
율
 >
30
)

고
속
공
정
용
 고
접
착
력
/고
탄
성
 환
경
적
응
형
 점
·
접

착
 소
재
 및
 공
정
기
술

전
기
자
동
차
 주
행
 안
전
성
 확
보
를
 위
한
 발
열
, 
방
열
, 

차
폐
부
품

장
수
명
 고
특
성
 표
면
처
리
 금
속
소
재
 

기
술

수
송
기
기
용
 기
능
성
 세
라
믹
 코
팅
 소
재
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

플
라
스
틱
 소
재
기
반
 전
기
차
용
 코
팅

소
재
 및
 단
축
공
정
 기
술

 신
규
 복
사
냉
각
 기
반
 고
효
율
 에
너
지
 

세
이
빙
 코
팅
소
재
 기
술

 신
규
 그
린
 모
빌
리
티
용
 연
료
저
감
용
 

표
면
제
어
 코
팅
소
재
 및
 공
정
기
술

나
노
결
정
립
 
자
성
소
재
 

기
반
 고
효
율
 전
력
구
동
 

및
 전
력
변
환
 유
닛

 신
규
 
저
표
면
에
너
지
화
 

지
능
형
 자
정
기
능
 코
팅

소
재
 기
술

 신
규
 그
린
 모
빌
리
티
용
 

연
료
저
감
용
 
표
면
제
어
 

코
팅
소
재
 및
 공
정
기
술

2
. 

스
마
트
 

정
보

․
전
자
소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

1
. 

반
도
체
 

소
재

D
R
A
M
, 
Fl
as
h 
및
 C
P
U
, 
A
P
 등
의
 메
모
리

/비
메
모
리
 
반
도
체
 
소
자
용
 
고
유
전
율
 

유
전
박
막

C
M
P
 P
ad
 소
재
 부
품
 개
발
로
 수
입
에
 

의
존
하
는
 고
난
이
도
 평
탄
화
용
 소
재
 및
 

공
정
기
술
의
 자
립
화
 시
도
 중

초
미
세
 
피
치
(고
집
적
)용
 
언
더
필
 
기
술
은
 

일
본
, 
독
일
 
등
이
 독
과
점
 
중
으
로
 국
내
 

기
술
이
 전
무
한
 실
정

반
도
체
용
 
직
경
 
3
0
인
치
대
(3
2
-
3
6
인
치
) 
쿼
츠
도

가
니
 제
조
기
술
 개
발

고
유
전
율
의
 A
LD
 전
구
체
 및
 신
규
 리
간
드
 개
발

* 
박
막
유
전
율
 4
0
 이
상
, 
내
플
라
즈
마
성
 9
x1
0
-
6g
/m
in
-
㎠

첨
단
산
업
용
 
고
순
도
 
산
화
알
루
미
늄
 
소
재
 
상
용
화
 

기
술
 개
발

초
연
결
 통
신
용
 저
손
실
 유
전
체
/자
성
체
 

LT
C
C
 소
재
 및
 이
를
 이
용
한
 융
합
 

세
라
믹
 모
듈
 개
발

반
도
체
 공
정
용
 기
능
성
 세
라
믹
/금
속
박
막
 형
성
용
 

A
LD
 전
구
체
 기
술
개
발

반
도
체
용
 고
방
열
 저
열
팽
창
 소
재

 신
규
 차
세
대
 전
력
반
도
체
 기
판
 소
재
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핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

차
세
대
반
도
체
 
E
M
C
(E
po
xy
M
ol
d
in
gC
om
po
si
te
)

소
재

고
출
력
 내
플
라
즈
마
 세
라
믹
 소
재

* 
F,
 C
l계
 대
응
 3
0
 k
W
급
 내
플
라
즈
마
용
 소
재

 신
규
 고
집
적
용
 에
칭
 가
스
소
재

유
연
 기
판
용
 섬
유
소
재
 기
술

 신
규
 고
효
율
 장
시
간
(2
00
시
간
 이
상
) 

연
마
가
 가
능
한
 반
도
체
용
 연
마
소
재
 

및
 공
정
 개
발

 신
규
 초
미
세
피
치
 반
도
체
용
 고
방
열
 

언
더
필
 소
재

B
ra
in
 I
ns
p
ire
d
 차
세
대
 

인
공
지
능
 반
도
체
 소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

2
. 

디
스
플
레
이
 

소
재

국
내
 소
재
의
 글
로
벌
 화
학
기
업
에
 의
한
 

외
부
환
경
 노
출
에
 강
한
 실
리
콘
 O
C
R
이
 

출
시
된
바
 있
으
나
 성
능
 개
선
이
 요
구
되
고
 

있
음

투
과
성
 재
료
의
 대
면
적
 제
조
기
술
 및
 용
접
기
술

접
거
나
 휘
는
 플
렉
서
블
 디
스
플
레
이

 *
 1
0
-
6g
/m
2 /
d
ay
 이
하
의
 배
리
어
 박
막
 특
성

웨
어
러
블
 전
자
소
자
 제
조
를
 위
한
 직
접
 패
터
닝
기
술

전
사
가
능
자
기
조
립
유
연
디
스
플
레
이
용
전
극
 및
 

광
학
소
재
 및
 공
정
기
술

박
막
ㆍ
유
연
디
스
플
레
이
용
고
신
뢰
성
광
학
투
명
수
지

기
술

B
T.
20
20
 대
응
형
 초
고
색
재
현
율
 구
현
 나
노
신
발
광
 

소
자

다
양
한
 형
상
의
 3
차
원
 자
유
 곡
면
에
서
 구
현
 가
능
한
 

터
치
입
력
장
치

플
렉
서
블
 
디
스
플
레
이
용
 
섬
유
소
재
 

기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

디
스
플
레
이
 공
정
용
 고
신
뢰
성
 초
대
형
 

세
라
믹
 소
재

마
이
크
로
 L
E
D

 *
 전
력
효
율
이
 O
LE
D
의
 5
배
 이
상
이
며
, 

디
스
플
레
이
의
 초
대
면
적
화
 구
현
 가
능

유
연
디
스
플
레
이
 및
 차
세
대
 조
명
용
 

세
라
믹
 소
재
 부
품

 신
규
 용
액
공
정
이
 가
능
한
 차
세
대
 

나
노
구
조
체
형
 고
품
위
 디
스
플
레
이
 

소
재
 개
발

 신
규
 
고
내
광
성
 
실
리
콘
 
O
C
R
 

(O
p
tic
al
 C
le
ar
 R
es
in
) 
소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

3
. 

센
싱
 소
재

민
수
나
 군
수
분
야
 중
적
외
선
 광
학
모
듈
 카

메
라
 시
장
 성
장
세
 대
비
 산
화
물
  
기
반
 국

내
 핵
심
광
학
소
재
 기
술
은
 시
장
진
입
 초
기

단
계
(굴
절
률
 1
.9
, 
분
산
 1
10
 수
준
)

Io
T 
복
합
 센
서
 접
합
 기
술

광
파
장
대
역
별
 가
시
광
, 
적
외
선
 광
학
유
리

* 
15
0
(8
,1
0
,1
2㎛
) 
이
상
 저
분
산
, 
2.
15
 이
상
 굴
절
률
 특
수
렌
즈
 개
발

웨
어
러
블
 필
름
형
 센
싱
 소
재
기
술

* 
플
렉
서
블
 스
마
트
기
기
, 
의
류
, 
인
체
 등
 다
양
한
 형
상
구
현
 센
서

자
극
 감
응
형
 섬
유
 액
추
에
이
터
 소
재
 

기
술

의
료
용
 생
체
정
보
 감
지
를
 위
한
 다
종
 

유
연
 센
서
 소
자
 개
발

특
수
렌
즈
용
 광
학
유
리
 소
재
 및
 광
학

모
듈
 개
발

친
환
경
 고
강
도
 센
서
용
 비
연
계
 세
라
믹
 

단
결
정
 소
재

필
름
형
 센
서
 소
재
 및
 응
용
기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

(조
정
)

2

4
. 

패
키
징
/ 

배
선
 소
재

지
속
적
인
 방
열
 이
슈
에
도
 저
열
전
도
도
의
 

산
화
알
루
미
늄
 소
재
가
 9
8%
 시
장
 장
악
중

베
젤
리
스
 디
스
플
레
이
 구
현
를
 위
한
 고
신
뢰
성
 

배
면
배
선
 형
성
 기
술

고
효
율
 통
신
 시
스
템
/L
E
D
용
 방
열
 소
재

* 
방
열
이
 용
이
한
 회
로
기
판
(>
3W
/m
K
), 
접
착
필
름
 소
재
(>
20
W
/m
k)
 적
용
 

및
 M
g
O
 등
 고
열
전
도
도
 분
말
 적
용
 기
술

I/
O
 확
장
 및
 초
미
세
 피
치
 인
터
커
넥
션
 접
합
 기
술

전
략
 금
속
 동
소
재
의
 고
품
위
 소
재
화
를
 위
한
 친
환
경
 

일
관
공
정
기
술
 개
발

고
강
도
 고
내
구
 접
점
용
 금
속
소
재

 신
규
 
고
방
열
, 
고
절
연
 
세
라
믹
/메
탈
 

하
이
브
리
드
 인
쇄
기
판

3
. 

에
너
지

․
환
경
 

소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

1
. 

에
너
지
 

생
산

․변
환
 

소
재

리
튬
 이
차
전
지
 경
량
화
, 
슬
림
화
 추
세
로
 

분
리
막
 두
께
 감
소
, 
출
력
 특
성
 향
상
 등
의
 

이
슈
이
나
 고
온
 열
수
축
 문
제
가
 있
는
 폴
리

머
계
 분
리
막
 사
용
중

확
산
을
 통
한
 전
기
강
판
은
 J
FE
 특
허
문
제
로
 

고
효
율
 저
철
손
 분
말
기
반
 F
e-
6
.5
%
S
i계
 

전
기
강
판
 개
발
을
 통
한
 고
효
율
 저
철
손
 전
기

강
판
 개
발

S
F 6
(G
W
P
 2
3,
50
0)
 가
스
 사
용
규
제
 가
시

화
에
 따
른
 대
체
 절
연
가
스
 개
발
 필
요
성
은
 

높
으
나
 기
술
적
 해
결
이
 어
려
운
 수
준
  

단
측
쇄
(s
ho
rt 
si
de
 c
ha
in
, 
S
S
C
) 
저
당
량

가
를
 갖
는
 과
불
소
계
 전
해
질
 소
재
는
 국
내
 

제
조
기
술
 전
무

고
효
율
 
청
정
 
발
전
플
랜
트
용
 
이
종
재
료
 
아
크
용
접
 

기
술
개
발

대
면
적
, 
고
통
기
도
 분
리
막
 및
 코
팅
 소
재

* 
30
0
g
f 
이
상
 돌
자
강
도
, 
16

µm
 이
하
 분
리
막
 총
두
께
 코
팅
 소
재
 개
발

분
말
기
반
 고
효
율
 전
기
강
판
 및
 부
품

* 
포
화
자
속
밀
도
 1
.7
5 
T 
이
상

화
력
발
전
용
 내
열
합
금
소
재
의
 정
밀
단
조
기
술

원
자
력
발
전
소
 및
 플
랜
트
용
 특
수
 소
재
 주
조
기
술

유
가
금
속
 회
수
 기
술
 및
 리
사
이
클
링
 소
재
를
 적
용
한
 

이
차
전
지
 전
극
 소
재
 기
술

연
료
전
지
/이
차
전
지
 및
 E
D
I/
C
D
I용
 양
이
온
 교
환
막
 

제
조
 기
술

고
효
율
 전
력
동
력
 변
환
용
 영
구
자
석
소
재
 개
발

복
합
화
력
 발
전
용
 증
기
터
빈
 소
재
부
품
 기
술
개
발

전
략
 금
속
 동
소
재
의
 고
품
위
 소
재
화
를
 위
한
 친
환
경
 

일
관
공
정
기
술
 개
발

리
튬
 이
차
전
지
 분
리
막
 코
팅
용
 보
헤
마
이
트
 및
 

방
열
기
판
용
 질
화
알
루
미
늄
 개
발
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

대
형
 풍
력
 블
레
이
드
용
 인
발
성
형
 탄
소
섬
유
 복
합

재
료
 및
 메
카
와
트
급
 블
레
이
드
 적
용
을
 통
한
 상
용
화
 

기
술
 개
발

고
내
구
성
 연
료
전
지
 소
재

* 
백
금
함
량
: 
0
.2
 m
g
P
t/
cm

2 이
하

  
내
구
성
 :
 5
,0
0
0
hr
 이
상
(‘2
3)

고
성
능
 저
가
형
 자
성
 소
재

* 
메
탈
로
이
드
 함
량
: 
<1
5 
at
.%

  
N
d
 대
체
량
: 
> 
30
%
(‘2
3)

고
효
율
 저
철
손
 분
말
기
반
 F
e-
S
i계
 전
기
강
판
 개
발

 신
규
 발
전
플
랜
트
용
 심
리
스
튜
브
 및
 몰
리
브
덴
 

금
형
 제
조
 기
술 에
너
지
 생
산
용
 섬
유
소
재
 기
술

초
고
효
율
 전
력
변
환
 세
라
믹
 소
재

 신
규
 S
F6
 대
체
 친
환
경
 절
연
가
스
소
재

 신
규
 친
환
경
 유
기
태
양
전
지
용
 투
명

기
판
 소
재

 신
규
 
저
 
당
량
가
 
고
분
자
 
연
료
전
지
 

전
해
질
 및
 교
환
막
 소
재

 신
규
 저
 지
구
온
난
화
지
수
(G
W
P
) 

대
체
물
질
 제
조
 및
 활
용
기
술

융
합
세
라
믹
 
태
양
전
지
 

소
재

나
노
구
조
 
기
반
 
압
전
/

열
전
 에
너
지
 하
베
스
트
 

기
술

바
이
오
 연
료
 생
산
용
 

나
노
 촉
매
소
재
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

스
마
트
 하
베
스
팅
 세
라

믹
 소
재

초
고
효
율
 전
력
변
환
 세
라
믹
 

* 
Y
ie
ld
 :
 >
 9
0
%
 

 O
xi
d
e 
E
le
ct
ric
 F
ie
ld
: 
< 
8M
V
/c
m
 (
‘2
2)

나
노
하
이
브
리
드
 
소
재
 

기
반
 독
립
분
산
전
력
생
산
 

고
효
율
/장
수
명
 
태
양

전
지
 기
술

저
가
 고
내
구
성
 백
금
계
 

나
노
촉
매
 
기
반
 
연
료

전
지
 모
듈

(당
초
)

1

(조
정
)

2

2
. 

에
너
지
 

저
장

․수
송
 

소
재

저
융
점
 활
성
금
속
 분
위
기
 제
어
 극
박
성
형
기
술
 개
발

고
효
율
 전
력
전
송
 초
고
전
압
 케
이
블

* 
절
연
 두
께
 :
 2
4 
m
m

  
E
L 
im
p
. 
: 
82
 k
V
/m
m
(‘2
2)

고
안
전
성
 전
고
상
 이
차
전
지
 소
재

* 
단
위
셀
 에
너
지
 밀
도
(@
0
.0
5C
): 
 >
 2
,0
0
W
h/
K
g

 이
온
전
도
도
 :
 2
.0
×
10
-
3  
S
/c
m

 복
합
전
극
 용
량
 :
 1
40
 m
A
h/
g
(‘2
3)

차
세
대
 연
료
전
지
 스
택
용
 경
량
금
속
 분
리
판
 기
술
 

개
발

리
튬
 이
차
전
지
 성
능
 및
 내
구
성
 향
상
을
 위
한
 음
극
 

집
전
체
 표
면
처
리
기
술
 개
발

탄
화
수
소
기
반
 
에
너
지
 

수
송
저
장
용
 
철
강
소
재
 

및
 부
품
 제
조
 기
술

수
소
가
스
 저
장
용
 섬
유
복
합
재
 기
술

35
0W
h/
kg
급
 세
라
믹
 이
차
전
지
 제
조
를
 위
한
 

핵
심
 소
재
 개
발 극
저
온
 액
체
연
료
 저
장
 및
 수
송
소
재

에
너
지
 하
베
스
팅
 섬
유
소
재
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

리
튬
 이
차
전
지
 성
능
 및
 내
구
성
 향
상
을
 

위
한
 음
극
 집
전
체
 표
면
처
리
기
술
 개
발

E
S
S
용
 대
용
량
 이
차
 전
지
 소
재

* 
에
너
지
밀
도
: 
35
0
 W
h/
kg

  
수
명
: 
10
년
 (
@
 1
0
0
0
회
 9
0
%
) 
 (
‘2
4)

고
효
율
 전
력
전
송
 초
고

전
압
 케
이
블
 기
술

고
안
전
성
 전
고
상
 이
차

전
지
 소
재
 기
술
 

고
효
율
 전
력
전
송
 초
고

전
압
 케
이
블
 기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

2

3
. 

대
기
수
질
 

환
경
정
화
 

소
재

반
도
체
 제
조
공
정
 등
 다
양
한
 산
업
공
정
에
 

필
요
한
 초
순
수
 제
조
에
 적
용
 가
능
한
 정
밀
 

한
외
여
과
 분
리
막
(U
F)
 기
술
, 
 연
속
식
 탈

이
온
장
치
(소
재
 포
함
)의
 경
우
 전
량
 해
외

(일
본
) 
수
입
에
 의
존
 중

클
린
룸
의
 고
청
정
 유
지
 및
 제
조
 장
치
에
 

유
입
되
는
 
공
기
를
 
고
도
로
 
정
화
시
키
는
 

헤
파
필
터
 
관
련
 
중
간
재
(여
재
)의
 
절
곡
/

성
형
 제
품
화
 국
내
기
술
은
 글
로
벌
 수
준
이
나
, 

핵
심
 소
재
인
 균
일
 다
공
성
 P
TF
E
 멤
브
레

인
과
 첨
착
 흡
착
제
의
 제
조
 및
 가
공
기
술
 

확
보
 필
요
 

석
유
화
학
공
정
 부
산
물
을
 이
용
한
 수
질
, 
유

증
기
 및
 대
기
오
염
 처
리
 고
부
가
가
치
 소
재

개
발
 기
초
연
구
를
 수
행
 중
임

 신
규
 수
처
리
용
 한
외
여
과
 섬
유
소
재
 기
술

한
외
여
과
 분
리
막
 소
재

･모
듈

 

eP
T
FE
 멤
브
레
인
 /
 다
공
성
 흡
착
제
 복
합
여
재

기
능
성
 필
터

* 
-
 P
M
 <
1.
0
,

 -
 집
진
용
량
: 
 >
 2
5C
M
M
 

 -
 차
압
: 
< 
20
0
 P
a 
(@
 1
0
0
 c
yc
le
s)
  
(‘2
4)

초
미
세
 고
효
율
 공
기
여
과
 섬
유
소
재
 기
술

다
공
성
탄
소
 기
반
 필
터
 소
재
 및
 부
품
 

개
발



97

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

미
세
먼
지
 원
인
 황
/질
소
 산
화
물
 흡
수
제
 제
조
 기
술

유
해
물
질
 제
거
용
 흡
착
/촉
매
 

* 
-
 T
V
O
C
 농
도
: 
20
 p
p
b

 -
 선
속
도
: 
> 
20
 m
/m
in
(‘2
4)

필
터
 및
 촉
매
용
 다
공
성
 금
속
 소
재

산
업
폐
수
 내
 유
가
금
속
, 
유
해
물
질
 

회
수
를
 위
한
 흡
착
제
 제
조
 기
술

4
.

바
이
오

․
헬
스
 

소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

1
.

헬
스

․
뷰
티
케
어
 

소
재

자
외
선
, 
바
이
러
스
, 
미
세
먼
지
 등
 유
해
환
경
 

차
단
용
 바
이
오
세
라
믹
소
재
는
 8
0%
 이
상
 

수
입
의
존
중
이
며
 
유
기
물
 
유
해
성
 
이
슈
 

제
기

  
-
 산
화
티
타
늄
, 
산
화
아
연
, 
산
화
철
 등

코
스
메
틱
 기
능
의
 생
리
활
성
 물
질
 담
지
 및
 

섬
유
화
  
기
술
은
 일
부
 확
보
 중
이
나
 방
출
 

제
어
 및
 내
구
성
에
 대
한
 성
능
개
선
 필
요
 

 신
규
 생
체
신
호
 모
니
터
링
 스
마
트
 섬
유
소
재
 기
술

고
기
능
성
 뷰
티
케
어
 세
라
믹
 소
재

* 
상
대
표
준
편
차
 2
5%
 이
내
 단
분
산
 기
술
, 

10
0
nm
 이
하
 입
도
 루
타
일
형
 티
타
니
아
 소
재
 개
발

 신
규
 코
스
메
슈
티
컬
 섬
유
소
재
 기
술

 신
규
 항
바
이
러
스
/항
균
 섬
유
 소
재
 기
술

 신
규
 자
외
선
 차
단
용
 소
재
 기
술

 신
규
 기
능
성
 화
장
품
용
 담
지
체
 제
조
 

기
술

 신
규
 
생
활
감
염
차
단
/방
지
기
능
제
어

화
학
소
재
기
술

파
라
벤
 대
체
용
 바
이
오
 

보
존
제

천
연
화
장
품
 소
재

 신
규
 
바
이
오
 
단
량
체
 

활
용
 생
태
순
한
형
 합
성

피
혁
 제
조
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

(조
정
)

2

2
.

의
료
용
 

소
재

생
체
 적
합
·
기
능
·
면
역
성
 문
제
를
 극
복
한
 

천
연
고
분
자
 기
반
 섬
유
구
조
체
 및
 복
합
재
 

기
술
은
 현
재
 기
초
연
구
 수
준

골
조
직
 대
체
용
 금
속
 및
 세
라
믹
 생
체
소
재

생
체
조
직
용
 섬
유
적
층
 구
조
체
 및
 복
합
재

외
상
고
정
용
 생
분
해
성
 복
합
재
료

(스
텐
트
 3
0
%
이
상
의
 연
신
, 
인
장
강
도
35
0
M
P
a 
이
상
)

고
신
뢰
성
 고
정
밀
 바
이
오
칩
 제
조
기
술

생
산
중
량
 3
0k
g 
이
상
급
 생
체
의
료
용
 초
탄
성
 T
i 

합
금
 봉
재
 및
 응
용
부
품
 개
발

나
노
소
재
 안
전
성
 평
가
기
술
 

의
료
용
 생
체
흡
수
 섬
유
소
재
 기
술

 신
규
 인
공
장
기
용
 섬
유
소
재
 기
술

상
처
 치
료
용
 하
이
드
로
젤
 패
치
 소
재
 

기
술

의
료
용
 다
공
체
 임
플
란
트
 소
재
 기
술

초
음
파
 의
료
기
기
용
 소
재
 기
술

상
처
/
피
부
치
유
·
보

호
·
복
원
용
다
기
능
성
패

치
소
재
기
술
(통
합
)
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

(조
정
)

2

3
.

바
이
오
화
학
 

소
재

바
이
오
 의
약
품
 고
순
도
/고
효
율
 분
리
정
제

용
 미
디
어
로
 고
압
/고
속
 공
정
에
 취
약
한
 

폴
리
머
 
소
재
(아
가
로
즈
 
담
체
) 
위
주
의
 

시
장
 형
성

측
정
 재
현
성
이
 우
수
하
고
 현
장
에
서
 손
쉽
게
 

사
용
할
 수
 있
는
 체
외
진
단
기
 부
재

 신
규
 바
이
오
매
스
 유
래
 섬
유
소
재
 기
술

* 
기
존
 폴
리
머
 대
비
 내
산
성
(p
H
 3
이
하
), 
내
고
압
성
(4
4p
si
 이
상
) 

우
수
한
 세
라
믹
 자
성
 매
질
 소
재
 개
발

* 
고
감
도
 신
·
변
종
 바
일
스
 검
출
시
스
템
 개
발
 및
 

대
형
병
원
에
서
 F
ie
ld
 T
es
t

 신
규
 생
분
해
성
 섬
유
소
재
 기
술

 신
규
 초
고
감
도
 o
n-
si
te
 체
외
진
단
기
용
 나
노
소
재

바
이
오
매
스
 
기
반
 
생
분
해
성
 
폴
리
카
보
네
이
트
 
및
 

부
품
 개
발

 신
규
 바
이
오
매
스
 유
래
 세
라
믹
소
재
 

기
술

 신
규
 바
이
오
의
약
품
 생
산
용
 정
제
·

분
리
 소
재
 기
술

미
래
생
태
형
 친
환
경
 플
라
스
틱
 소
재
 

및
 제
조
 기
술

 신
규
 
바
이
오
연
료
소
재
 

기
술

 신
규
 바
이
오
 필
터
 소
재

 신
규
 
수
질
정
화
 
담
체
 

소
재

 신
규
 광
촉
매
 소
재

 신
규
 항
바
이
러
스
/항
균
 

섬
유
 소
재

 신
규
 
바
이
오
연
료
소
재
 

기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

5
.

생
활

환
경

․
안
전
 

소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

1
.

생
활
환
경
 

기
능
성
 소
재

기
존
 메
디
컬
용
 방
역
소
재
 
대
부
분
 듀
폰
, 

3M
 등
으
로
부
터
 수
입
에
 의
존
. 
기
존
 대
비
 

안
전
성
(항
바
이
러
스
성
, 
입
자
제
거
효
율
, 

혈
액
침
투
 저
항
성
 등
)과
 쾌
적
성
이
 강
화
된
 

고
투
기
성
 메
디
컬
용
 복
합
여
재
 제
조
기
술
 

확
보
 필
요

 신
규
 경
량
 생
활
세
라
믹
 제
조
 기
술

C
O
2 
저
감
 저
온
소
성
 도
자
세
라
믹
 기
술

*1
25
0
-
13
50
℃
 도
자
기
 고
온
열
처
리
 공
정
의
 저
온
화
 기
술

고
투
기
성
 메
디
컬
 방
역
소
재
(T
yp
e 
3
-
6
)

알
루
미
노
실
리
케
이
트
계
 
원
료
 
및
 

세
라
믹
 바
인
더
 제
조
기
술
 개
발

친
환
경
 
전
통
세
라
믹
 
융
합
 
제
조

기
술
 기
반
 고
기
능
 핵
심
소
재
 개
발

 신
규
 보
건
, 
방
역
용
 섬
유
소
재
 기
술

 신
규
 자
원
 순
환
(C
irc
ul
ar
 e
co
no
m
y)
 친
환
경
 섬
유

소
재
 기
술

 신
규
 온
실
가
스
 저
감
을
 

위
한
 생
활
세
라
믹
 소
재
 

및
 공
정
 기
술

 신
규
 포
장
재
용
 세
라
믹
 

담
체
 소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

2
.

기
능
성
 안
전
 

소
재

지
진
 고
유
진
동
수
 대
응
 면
진
 소
재
 기
술

완
전
불
연
 초
경
량
 기
포
콘
크
리
트
 등
 원
천
 난
연
소
재

 

M
ul
ti-
fo
am
in
g
, 
P
re
-
fo
am
in
g
 방
식
의
 기
포
형
성
 및
 제
어

차
량
안
전
용
 고
충
격
흡
수
 금
속
소
재

고
강
도
 제
진
 철
강
소
재

자
가
 안
전
진
단
기
능
 섬
유
센
서
 구
조
보
강
재
 기
술

화
재
확
산
 방
지
 난
연
 소
재
 원
천
 기
술

방
사
능
(열
중
성
자
) 
차
폐
 금
속
소
재

토
목
/건
축
용
 고
성
능
 고
차
단
성
 섬
유
소
재
 기
술

 신
규
 유
해
환
경
 진
단
감
응
 섬
유
소
재
 

기
술

 신
규
 고
내
열
, 
고
화
학
성
 산
업
안
전
 섬
유
소
재
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 신
규
 비
할
로
겐
계
 고
내
열
/고
난
연
 

성
능
을
 가
지
는
 과
불
화
 엘
라
스
토
머
 

소
재
 개
발

 신
규
 P
FO
A
 f
re
e 
내
오
염
 소
재

화
재
확
산
 방
지
 난
연
 

소
재
 원
천
 기
술

 신
규
 
화
재
 
확
산
 
능
동

대
응
형
 소
재

 신
규
 셀
룰
로
스
계
 탄
소

섬
유
 제
조
 기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

2

3
.

임
계
성
능
 

대
응
 소
재

고
집
적
/고
용
량
 
전
자
 
및
 
에
너
지
 
부
품

(M
LC
C
, 
이
차
전
지
 등
) 
제
조
 및
 고
성
능
화

를
 위
한
 초
미
세
 원
료
분
말
 분
쇄
/분
산
용

은
 기
술
부
족
으
로
 전
량
 일
본
산
 수
입
중

한
국
형
 표
준
 복
합
화
력
발
전
용
 가
스
터
빈

에
 소
요
되
는
 초
내
열
합
금
 소
재
 및
 주
조
/

단
조
 기
술
 개
발
로
 단
결
정
, 
일
방
향
, 
다
결

정
 소
재
기
술
 중
심
으
로
 개
발

극
한
성
능
 유
무
기
 섬
유
소
재
 기
술

전
자
기
기
 분
말
 제
조
용
 초
소
형
 세
라
믹
 비
드

* 
M
LC
C
, 
이
차
전
지
 분
말
 분
쇄
용
 3
0
µm
급
 지
르
코
니
아
 소
재

복
합
화
력
발
전
용
 가
스
터
빈
 블
레
이
드
 소
재

터
빈
입
구
온
도
 (
TI
T)
 1
60
0
℃
급
 일
방
향
응
고
 (
D
S
) 

가
스
터
빈
 블
레
이
드
용
 소
재
 

 신
규
 내
진
 및
 진
동
 저
감
용
 섬
유
소
재
 기
술

전
자
/에
너
지
 산
업
용
 나
노
분
말
 분
쇄
/분
산
을
 위
한
 

30
㎛
급
 세
라
믹
 비
드
 및
 핵
심
 부
품
 개
발

항
공
/발
전
용
 S
iC
 섬
유
강
화
 세
라
믹
 복
합
체
 개
발

내
so
ur
용
 대
구
경
 강
관
 소
재

바
이
오
매
스
 연
소
 대
응
 고
온
 내
부
식
 소
재

 신
규
 극
한
 환
경
 대
응
 고
내
열

․극
저

온
․내
마
모
 윤
활
소
재

초
고
온
/초
내
화
학
/초
내

플
라
즈
마
 세
라
믹
 소
재

차
세
대
 세
라
믹
 섬
유
용
 

고
순
도
 전
구
체
 세
라
믹
 

소
재
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

고
출
력
 레
이
저
 발
진
자
 

다
결
정
 세
라
믹
 소
재

고
온
 금
속
공
정
용
 세
라

믹
 몰
드
소
재

바
이
오
매
스
 연
소
 대
응
 

고
온
 내
부
식
 소
재

화
재
안
전
 세
라
믹
 단
열

소
재

극
한
환
경
 대
응
 고
내
열
/

내
마
모
 나
노
복
합
.소
재

해
양
 대
응
 친
환
경
 고
신

뢰
성
 나
노
복
합
 소
재

6
.

소
재
공
정 ․ 

장
비
기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

2

1
.

소
재
부
품
 

제
조
공
정
 

플
랫
폼
 기
술

냉
각
채
널
과
 같
은
 가
열
/냉
각
용
 복
잡
형
상
의
 

냉
각
효
율
 개
선
 및
 열
변
형
 최
소
화
를
 위
한
 

3D
프
린
팅
 기
술
, 
이
종
소
재
 적
층
 기
술
 및
 

금
형
 li
fe
 c
yc
le
 향
상
을
 위
한
 r
ep
ai
r 
기
술
 

요
구
. 
금
형
소
재
의
 분
말
화
 및
 가
격
경
쟁
력
 

확
보
 및
 금
형
전
용
 장
비
 개
발
 필
요

현
재
 이
종
소
재
 부
품
을
 접
합
하
여
 만
드
는
 

복
합
체
 
부
품
을
 
적
층
면
에
 
따
라
 
소
재
를
 

변
경
할
 수
 있
는
 복
합
재
료
 금
속
 하
이
브
리
드
 

적
층
기
술
이
 해
외
에
서
 개
발
하
여
 활
용
중

소
량
 다
품
종
 대
응
 사
출
성
형
 금
형
 코
어
제
작
 

시
스
템
 기
술

3
D
프
린
팅
이
용
 다
품
종
 대
응
 금
형
코
어
 

(‘2
2 
S
p
ec
. 
* 
열
전
도
도
: 
20
W
/m
K
)

이
종
소
재
 금
속
 3
D
프
린
팅
 소
재
 및
 적
층
 기
술

* 
내
측
 (
내
부
식
 소
재
 적
층
), 
외
측
(경
량
화
, 
고
강
도
 소
재
 적
층
)

정
밀
 인
공
샌
드
 제
조
기
술

경
량
 고
강
도
 부
품
 제
조
를
 위
한
 경
량
금
속
분
말
 

제
조
 및
 3
D
 프
린
팅
 기
술
 개
발

3D
 프
린
팅
용
 범
용
 금
속
분
말
 응
용
 소
재

멀
티
특
성
 구
현
 금
속
분
말
 소
재

고
분
자
 기
반
 3
D
 프
린
팅
 고
강
성
 

입
체
소
재
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중
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순
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조
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

(조
정
)

2

2
.

소
재
부
품
 

제
조
공
정
 

스
마
트
화

기
술

현
재
 
수
준
은
 
공
정
데
이
터
 
취
득
을
 
위
한
 

센
서
/모
니
터
링
 시
스
템
 개
발
 단
계
로
 빅

데
이
터
 분
석
, 
머
신
러
닝
 기
반
 공
정
최
적
화
 

알
고
리
즘
 개
발
과
 같
이
 소
재
부
품
 제
조

공
정
 스
마
트
화
를
 위
한
 핵
심
기
술
 개
발
이
 

요
구
되
고
 있
음

열
처
리
는
 대
부
분
 숙
련
 인
력
의
 경
험
 및
 

시
행
착
오
를
 통
해
 공
정
이
 설
정
되
어
 

에
너
지
 저
감
을
 위
한
 획
기
적
 생
산
 기
법
이
 

제
시
되
지
 못
하
고
 있
어
 품
질
예
측
 및
 공
정
 

최
적
화
를
 위
한
 스
마
트
 기
술
이
 요
구
되
고
 

있
음

전
자
부
품
 열
처
리
를
 위
한
 고
효
율
 

진
공
열
처
리
로
 개
발
(고
효
율
 단
열
재
 

및
 지
그
소
재
 개
발
 포
함
)

 

A
I, 
빅
데
이
터
 활
용
 소
재
·
부
품
 제
조
 공
정
 스
마
트
화
 기
술
 확
보
 

(품
질
불
량
 5
0
%
 감
소
)

에
너
지
소
비
 최
소
화
 I
oT
 기
반
 스
마
트
 열
처
리

(에
너
지
 1
5%
저
감
) 
 

청
정
산
질
화
 열
처
리
기
술

주
조
공
정
 분
진
관
리
시
스
템
 기
술

A
I 
기
반
 금
속
 열
처
리
 공
정
 제
어
 및
 최
적
화
 기
술

스
마
트
 용
해
시
스
템
 기
술

Io
T기
반
 금
형
 유
연
 생
산
 프
로
세
스
 기
술

주
조
방
안
 자
동
생
성
 및
 최
적
화
 기
술

딥
러
닝
 적
용
 접
합
 공
정
 기
술

도
금
액
 관
리
 시
스
템
 기
술

A
I기
반
 소
재
재
질
, 
금
형
상
태
 및
 성
형
품
질
 

모
니
터
렁
 기
술

인
공
지
능
 활
용
 합
금
설
계
 기
술

고
분
자
수
지
 및
 배
합
소
재
 물
성
 예
측
 플
랫
폼
 기
술

 신
규
 다
품
종
 유
연
생
산
을
 위
한
 지
능
형
 사
출
-
 

블
로
우
 자
율
공
정
제
어
 기
술

섬
유
 제
조
공
정
 스
마
트
화
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

(조
정
)

2

3
.

소
재
부
품
 

기
초
공
정
 및
 

융
복
합
화

기
술

현
재
는
 형
상
 성
형
만
 가
능
한
 단
일
 공
정
 

핫
스
탬
핑
 공
정
이
 적
용
되
고
 있
어
 후
공
정
 

등
에
 많
은
 비
용
이
 발
생
함

현
재
 국
내
의
 인
조
흑
연
 기
반
 전
극
봉
 제
조

기
술
이
 
전
무
하
여
 
이
를
 
생
산
하
기
 
위
한
 

기
초
공
정
기
술
 확
보
가
 요
구
되
고
 있
음

탄
소
융
복
합
소
재
자
립
화
기
술
개
발
사
업
 
30
0m
m
급
 

인
조
흑
연
 전
극
봉
 제
조
기
술
 개
발

멀
티
 스
텝
 핫
프
레
스
 포
밍
용
 소
재
 및
 공
정
 개
발
 

(형
상
성
형
, 
피
어
싱
, 
트
리
밍
 등
 3
단
 이
상
 공
정
 동
시
 수
행
)

인
조
흑
연
 전
극
봉
 생
산
기
술
 확
보

(‘2
4년
 3
0
0
m
m
급
 확
보
)

황
화
학
 기
반
 고
부
가
가
치
 화
학
소
재
 기
술
개
발

석
유
화
학
 기
초
유
분
 고
부
가
가
치
 단
량
체
 제
조
 및
 

응
용
기
술

천
연
가
스
 및
 바
이
오
가
스
로
부
터
 고
분
자
 소
재
 

제
조
 기
술

 신
규
 멀
티
 스
텝
 핫
프
레
스
 포
밍
 

금
형
기
술
 개
발

기
초
 화
학
 소
재
 생
산
을
 위
한
 폐
플
라
스
틱
 활
용
 

기
술
 개
발
 또
는
 플
라
스
틱
 재
자
원
화
 촉
매
 소
재
 

기
술
 개
발

 신
규
 재
활
용
/친
환
경
 플
라
스
틱
을
 

활
용
한
 부
품
성
형
 기
술

 신
규
 초
미
세
 패
턴
 고
전
사
 사
출
성
형
 

성
형
기
술
을
 
이
용
한
 
세
포
치
료
제
 

개
발
용
 바
이
오
칩
 제
조
기
술

 신
규
 
xE
V
 
모
터
용
 
고
효
율
 
S
ta
to
r 

A
ss
em
b
ly
 기
술
 개
발

 신
규
 4
D
 프
린
팅
용
 가
변
형
 비
트
리
머
 

복
합
소
재

 신
규
 유
동
층
 기
반
 

정
유
·
석
유
화
학
 촉
매
 

기
술
개
발
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

(당
초
)

1

(조
정
)

2

4
.

소
재
부
품
 

제
조
공
정
 

문
제
해
결
 

기
술

직
분
사
엔
진
용
 A
l블
록
/F
e라
이
너
의
 현
재

수
준
은
 블
록
-
라
이
너
간
 접
합
문
제
로
 품
질

/결
함
 
논
란
이
 
있
어
 
A
l/
Fe
 
금
속
결
합
을
 

통
한
 열
전
달
성
능
 향
상
이
 요
구
되
고
 있
음

현
재
 C
r 
도
금
 색
상
 1
종
만
 구
현
이
 가
능

하
며
, 
경
도
·
휘
도
 
등
의
 
성
능
향
상
 
및
 

원
가
 절
감
 한
계
에
 도
달
한
 상
황
 자
동
차
 

그
릴
의
 표
면
코
팅
 소
재
 및
 공
정
·
장
비
 혁
신

(컬
러
구
현
 
금
속
질
감
 
표
면
처
리
기
술
)을
 

통
하
여
 1
0종
 이
상
의
 
컬
러
를
 
구
현
하
고
 

기
존
 대
비
 광
택
도
 및
 표
면
 경
도
를
 향
상

시
켜
 디
자
인
 및
 상
품
성
을
 제
고

3D
 자
유
형
상
 부
품
제
조
용
 롤
포
밍
 기
술

A
l/
Fe
 일
체
형
 엔
진
블
록
 

(열
전
달
성
능
 3
0
%
 향
상
)

  
고
광
택
, 
고
휘
도
 자
동
차
 내
외
장
재
 표
면
처
리
 기
술
 

(라
디
에
이
터
 그
릴
 모
듈
 기
준
 컬
러
구
현
 1
0
종
 이
상
, 

휘
도
 L
* 
75
, 
경
도
 2
H
, 
기
존
대
비
 원
가
 6
0
%
 이
하
))

M
ul
ti-
m
at
er
ia
l 
적
용
 1
0속
 자
동
변
속
기
 부
품
기
술

高
강
건
성
 전
장
 부
품
기
술

고
신
뢰
성
 방
현
/반
사
 방
지
 코
팅
 기
술

박
육
중
공
부
품
의
 성
형
공
정
 통
합
시
스
템
 기
술

제
련
공
정
부
산
물
 재
활
용
 극
대
화
 기
술

 신
규
 5
G
 대
응
 중
계
기
 필
터
 표
면

처
리
 기
술

 신
규
 고
광
택
, 
고
휘
도
 자
동
차
 내

외
장
재
 표
면
처
리
 기
술

순
환
자
원
 기
반
 에
너
지
저
감
 제
련
기
술

고
생
산
성
 섬
유
 공
정
혁
신
기
술
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차
세
대
 반
도
체

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(투
자
강
화
) 
A
I 반
도
체
 산
업
 발
전
 전
략
에
 따
른
 인
공
지
능
/빅
데
이
터
 반
도
체
, 
센
서
반
도
체
, 
유
망
 산
업
(자
동
차
·
드
론
·
로
봇
, 
바
이
오
·
헬
스
케
어
) 
분
야
 반
도
체
 투
자
 강
화

(주
요
조
정
) 
차
세
대
 메
모
리
/스
토
리
지
는
 우
선
순
위
를
 낮
추
고
, 
투
자
확
대
로
 선
 진
행
된
 바
이
오
헬
스
케
어
 분
야
의
 과
제
는
 일
부
 조
정
, 
제
조
공
정
분
야
는
 전
년
유
지

S
oC
 

기
반
 

기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

3

차
세
대
 

메
모
리
/

스
토
리
지
 

현
재
 D
R
A
M
 및
 플
래
시
 기
반
 메
모
리
/스

토
리
지
 제
어
 반
도
체
 설
계
 기
술
은
 8
0%
 

이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 이
후
 이
종
 

메
모
리
 융
합
 제
어
 반
도
체
 설
계
 기
술
 및
 

프
로
세
서
 내
장
형
 지
능
형
 메
모
리
/스
토
리
지
 

설
계
 기
술
 개
발
을
 지
원
할
 계
획
임

 수
정
 프
로
세
서
 내
장
형
 메
모
리
 기
술

클
라
우
드
 초
고
속
 메
모
리
 저
장
 장
치
 

  
-
 2
5T
B
 이
상
/ 
접
근
속
도
 1
50
ns
 내
외
 (
‘2
1)

  
-
 5
0T
B
 이
상
/ 
접
근
속
도
 1
00
ns
 내
외
 (
‘2
3)

  
-
 1
00
TB
 이
상
 /
 접
근
속
도
 5
0n
s 
이
하
 (
‘2
5)

이
종
 비
휘
발
성
 메
모
리
 융
합
 제
어
 솔
루
션
 기
술

차
세
대
 이
동
체
를
 위
한
 

지
능
형
 스
토
리
지
 기
술

인
공
지
능

/

빅
데
이
터
 

반
도
체

(당
초
)

2

(조
정
)

1

인
공
지
능
/

빅
데
이
터
 

반
도
체

현
재
 
경
량
 
엣
지
 
디
바
이
스
의
 
인
공
지
능
 

추
론
 연
산
을
 위
한
 반
도
체
 설
계
 기
술
은
 

50
%
 이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 이
후
 

추
론
 외
 실
시
간
 학
습
 기
능
 지
원
을
 위
한
 

뉴
로
모
픽
 반
도
체
 기
술
, 
멀
티
코
어
 뉴
런
 

아
키
텍
쳐
 및
 가
속
기
 
설
계
 기
술
, 
이
를
 

활
용
한
 모
바
일
 엣
지
 플
랫
폼
 기
술
 개
발
 

등
을
 지
원
할
 계
획
임

뉴
로
 시
냅
픽
 칩
 기
술

A
.I 
처
리
속
도

  
-
 4
5T
er
a 
FL
O
P
S
 (
‘2
1)
 

  
-
 2
50
Te
ra
 F
LO
P
S
 (
‘2
3)

  
-
 4
50
Te
ra
 F
LO
P
S
 (
‘2
5)
 

  
 *
 F
LO
P
S
(플
롭
스
) 
: 
컴
퓨
터
의
 성
능
 단
위
(1
초
당
 1
조
번
 연
산
)

교
차
 모
달
리
티
, 
지
식
확

장
형
 인
지
 기
술

뉴
로
모
픽
 가
속
기
 기
술

프
로
세
서
 코
어
 기
술

멀
티
코
어
 아
키
텍
처

연
산
 가
속
기
 기
술

고
성
능
 프
로
세
서
 및
 가
속
기
 내
장
 S
oC

모
바
일
 엣
지
 플
랫
폼
 기
술

엣
지
 연
동
형
 클
라
우
드
 

제
어
 기
술

엣
지
 플
랫
폼
 S
oC
 및
 클
라
우
드
 제
어
 반
도
체
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

영
상

시
스
템

반
도
체

(당
초
)

3

(조
정
)

2

실
감
영
상
 

환
경
을
 위
한
 

인
터
렉
티
브
 

영
상
처
리
/

인
지
 반
도
체

현
재
 
고
화
질
 
디
스
플
레
이
 
장
치
를
 
위
한
 

영
상
처
리
 반
도
체
 기
술
은
 8
0%
 이
상
 확
보

되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 이
후
 초
고
속
 초
고
해

상
도
 V
R
/A
R
 지
원
을
 위
한
 반
도
체
 및
 

인
공
신
경
망
 기
반
 영
상
처
리
 및
 객
체
인
식
 

반
도
체
, 
초
고
압
축
 코
덱
 반
도
체
 개
발
 등
을
 

지
원
할
 계
획
임

V
R
 (
가
상
현
실
)/
A
R
 (
증
강
현
실
) 
반
도
체

A
R/
V
R용
 1
.2
‘인
치
 4
K@
 1
20
FP
S 
디
스
플
레
이
 영
상
 처
리
 반
도
체
 (
’2
1)

A
R/
V
R용
 1
.2
‘인
치
 8
K@
 6
0F
PS
 디
스
플
레
이
 영
상
 처
리
 반
도
체
 (
’2
3)

A
R/
V
R용
 1
.2
‘인
치
 8
K@
 2
40
FP
S 
디
스
플
레
이
 영
상
 처
리
 반
도
체
 (
’2
3)

U
I/
U
X
 반
도
체

A
N
N
 
기
반
 
영
상
처
리
 

반
도
체

영
상
 데
이
터
 압
축
 코
덱
 

반
도
체

센
서
 

반
도
체

4
스
마
트
 센
서
 

반
도
체

센
서
 R
O
IC
 및
 신
호
처
리
 반
도
체
 설
계
 

기
술
은
 8
0%
 이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 

이
후
 다
종
센
서
 기
반
 멀
티
모
달
 처
리
 기
술
, 

지
능
형
 
센
서
 
인
터
페
이
스
 
및
 
프
로
토
콜
 

기
술
, 
생
체
신
호
 기
반
 보
안
 및
 인
식
 기
술
 

개
발
을
 지
원
할
 계
획
임

생
체
신
호
 기
반
 융
합
 보
안
/인
식
 기
술

복
합
센
서
 처
리
 속
도
 및
 전
원

  
-
 3
.3
4m
se
c,
 5
7.
1u
W
(‘2
1)

  
-
 2
.0
0m
se
c,
 4
0u
W
 이
하
(‘2
3)

  
-
 1
.3
m
se
c,
 1
0u
W
(‘2
5)

다
종
센
서
 멀
티
모
달
 능
동
형
 인
터
페
이
스

다
차
원
 센
서
 신
호
 합
성
을
 위
한
 

초
저
전
력
 초
소
형
 물
리
엔
진
 개
발

P
nP
 인
터
페
이
스
 및
 연
결
 

프
로
토
콜

자
동
차
/

드
론
/

로
봇
 

반
도
체

5

자
율
주
행
차
 

및
 

전
기
자
동
차
용
 

반
도
체

자
율
주
행
차
를
 위
한
 영
상
, 
레
이
더
, 
라
이
다
 

등
 
단
일
 
센
서
 
기
반
 
신
호
처
리
 
기
술
은
 

80
%
 이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 이
후
 

다
중
센
서
 
융
합
을
 
통
한
 
지
능
형
 
S
oC
, 

M
E
M
S
 라
이
다
 신
호
처
리
 반
도
체
, 
다
중
 

안
테
나
 구
성
을
 통
한
 3
차
원
 레
이
더
 신
호

처
리
 반
도
체
 개
발
을
 지
원
할
 계
획
임

주
행
 시
간
 극
대
화
를
 위
한
 인
공
지
능
형
 전
기
자
동

차
 B
M
S
 S
oC

레
벨
 3
 고
속
도
로
 자
율
주
행
 상
용
화
 인
식
 칩
개
발
 2
.4
D
L 
TO
P
S
 

(‘2
1)

레
벨
 3
 자
율
주
행
을
 위
한
 핵
심
 레
이
더
 및
 신
호
처
리
 연
동
 가
능
 

4D
L 
T-
O
P
S
급
 칩
 개
발
(‘2
3)

레
벨
 4
급
 인
식
을
 위
한
 자
율
주
행
 인
식
칩
 2
4.
0D
L 
TO
P
S
(‘2
5)

 수
정
 L
ev
el
3~
4 
이
상
 자
율
주
행
차
용
 다
중
 센
서
 

융
합
 인
공
지
능
 S
oC
 칩
셋
 및
 플
랫
폼

 제
외
 
전
기
자
동
차
용
 
파
워
 
스
위
치
 
내
장
형
 
3상
 

B
LD
C
 모
터
 콘
트
롤
러
 S
oC
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

전
기
자
동
차
를
 위
한
 전
력
 제
어
 반
도
체
의
 

기
반
 기
술
은
 6
0%
 이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 

‘2
1년
 
이
후
 
인
공
지
능
 
기
술
을
 
활
용
한
 

B
M
S
 S
oC
 및
 B
LD
C
 모
터
 제
어
 반
도
체
 

등
을
 지
원
할
 계
획
임

자
율
주
행
차
를
 위
한
 M
E
M
S
 라
이
다
 및
 신
호
처
리
 

S
oC
 칩
셋

  
*
1초
당
 자
율
주
행
을
 위
한
  
처
리
속
도
 :
 (
D
L 
TO
P
S
, 
D
ee
p
 L
ea
rn
in
g
 

Te
ra
 O
p
er
at
io
ns
 P
er
 S
ec
on
d
)

 수
정
 자
율
주
행
차
를
 위
한
 4
차
원
 M
IM
O
 레
이
더
 

통
합
 S
oC
 

6

지
능
형
 

로
봇
/드
론
용
 

반
도
체

로
봇
, 
드
론
 등
 무
인
이
동
체
를
 위
한
 센
싱
 

및
 제
어
 반
도
체
 기
술
은
 5
0%
 이
상
 확
보

되
어
 있
으
며
, ‘
21
년
 이
후
 다
중
 센
서
 융
합
을
 

통
한
 상
황
 (
객
체
, 
공
간
 등
) 
인
지
 반
도
체
 

및
 강
화
학
습
 기
반
 자
율
제
어
 반
도
체
 개
발
 

등
을
 지
원
할
 계
획
임

휴
먼
 로
봇
/드
론
 상
호
작
용
을
 위
한
 

감
정
/ 
행
동
 인
식
 S
oC

50
m
이
내
의
 3
차
원
 객
체
 인
식
 및
 3
종
 이
상
인
식
기
술
 (
‘2
1)

15
0m
이
내
의
 3
차
원
 객
체
 인
식
 및
 7
종
 이
상
인
식
기
술
 (
‘2
3)

30
0m
이
내
의
 3
차
원
 객
체
 인
식
 및
 1
5종
 이
상
인
식
기
술
 (
‘2
5)

객
체
 조
작
, 
파
지
를
 위
한
 강
화
학
습

기
반
의
 S
oC

의
미
론
적
 객
제
인
식
/공
간
센
싱
/인
지
 S
oC

Io
T
 

반
도
체

7

사
용
자
 

맞
춤
형
 I
oT
 

반
도
체

Io
T 
응
용
을
 위
한
 엣
지
 디
바
이
스
의
 센
서
, 

커
넥
티
비
티
, 
S
oC
 플
랫
폼
 설
계
 기
술
은
 

80
%
 이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 이
후
, 

엣
지
 디
바
이
스
의
 대
용
량
 연
결
 (
m
as
si
ve
 

co
nn
ec
tiv
ity
)을
 위
한
 초
저
전
력
 무
선
통
신
 

반
도
체
, 
차
량
내
 1
G
bp
s급
 이
더
넷
 네
트

워
크
 구
성
을
 위
한
 반
도
체
, 
다
채
널
 에
너
지
 

하
베
스
팅
 반
도
체
 및
 초
경
량
 지
능
형
 엣
지
 

디
바
이
스
 플
랫
폼
 기
술
 개
발
 등
을
 지
원
할
 

계
획
임

엣
지
 디
바
이
스
의
 대
용
량
 지
능
형
 네
트
워
크
 연
결
을
 

위
한
 초
저
전
력
 무
선
통
신
 모
뎀
개
발

1.
59
D
M
IP
S
/M
H
z 
및
 3
70
U
LP
를
 만
족
하
는
 코
어
기
술
(‘2
1)

2.
09
D
M
IP
S
/M
H
z 
및
 4
00
U
LP
를
 만
족
하
는
 코
어
기
술
(‘2
3)

2.
6D
M
IP
S
/M
H
z 
및
 6
00
U
LP
를
 만
족
하
는
 코
어
기
술
(‘2
5)

 

  
 *
m
W
당
 저
전
력
 성
능
 :
 U
LP
:u
ltr
a-
lo
w
 p
ow
er
, 
uJ
 

  
 *
주
파
수
당
 특
정
작
업
수
행
속
도
 (
D
M
IP
S
/M
H
z)

엣
지
 디
바
이
스
를
 위
한
 1
G
bp
s 
급
 이
더
넷
 S
oC
 개
발

인
텔
리
젼
트
 엣
지
용
 영
상
, 
음
성
, 
환
경
 합
성
 및
 

특
징
점
 추
출
 엔
진
 개
발

B
at
te
ry
le
ss
 환
경
을
 위
한
 멀
티
채
널
 에
너
지
 하
베

스
팅
 I
P
와
 통
합
된
 1
uW
급
 S
oC
 개
발

엣
지
 S
oC
 기
반
의
 스
마
트
 디
바
이
스

를
 위
한
 오
픈
 플
랫
폼
용
 어
플
리
케
이

션
 A
P
I 
및
 라
이
브
러
리
 개
발

 제
외
 고
효
율
 초
저
전
력
 경
량
 엣
지
용
 S
oC

지
능
형
 엣
지
 칩
의
 O
n-
ch
ip
 학
습
 기
술
 개
발

지
능
형
 엣
지
 

칩
 
플
랫
폼
 

기
술
개
발
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술
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준
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1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

바
이
오
/

헬
스
케
어
 

반
도
체

8

바
이
오

헬
스
케
어
 

생
체
진
단
 

반
도
체

현
재
 다
양
한
 웨
어
러
블
 기
기
를
 위
한
 바
이

오
/헬
스
케
어
 반
도
체
 설
계
 기
술
은
 6
0%
 

이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 이
후
 생
체
 

정
보
 취
득
 및
 진
단
을
 위
한
 X
선
 센
서
 

기
술
, 
마
이
크
로
장
기
 정
보
 센
싱
용
 반
도
체
 

기
술
, 
비
칩
습
 혈
당
 센
싱
 반
도
체
 기
술
 

개
발
 등
을
 지
원
할
 계
획
임

인
체
내
 영
상
촬
영
용
 x
-
선
 센
서
 기
술

비
칩
습
 기
술
을
 통
한
 3
종
 이
상
의
 생
체
 정
보
 정
보
를
 센
싱
 기
술
(‘2
1)

비
칩
습
 기
술
을
 통
한
 5
종
 이
상
의
 생
체
 정
보
 정
보
를
 센
싱
 기
술
(‘2
3)

비
칩
습
 기
술
을
 통
한
 5
종
 이
상
의
 생
체
 정
보
 정
보
를
 판
별
 기
술
(‘2
3)

마
이
크
로
장
기
 센
싱
용
 B
od
y-
on
-
a-
 

C
hi
p 
기
술

 제
외
 
동
잡
음
 
제
거
 
체
외
 
생
체
신
호
 

측
정
 기
술

비
침
습
 방
식
의
 체
외
 글
로
코
즈
 센
싱
 

기
술

에
너
지
 

반
도
체

9

무
선
통
신
 

기
반
 

배
터
리
셀
 

관
리
 

반
도
체

현
재
 무
선
 배
터
리
셀
 관
리
 기
술
은
 5
0%
 

이
상
 확
보
되
어
 있
으
며
, 
‘2
1년
 이
후
 초
저

전
력
 및
 고
신
뢰
성
 확
보
를
 위
한
 무
선
통
신

과
 네
트
워
킹
 반
도
체
 설
계
 기
술
 개
발
을
 

지
원
할
 계
획
임

저
전
력
 무
선
통
신
 S
oC
 기
술

A
A
배
터
리
로
 1
초
에
 1
회
 통
신
하
여
 1
년
이
상
 사
용
가
능
한
 무
선
 

통
신
 기
술
 (
‘2
1)

사
용
자
 환
경
에
 맞
춤
형
 무
선
 능
동
 통
신
기
술
 (
‘2
3)

A
A
배
터
리
로
 3
년
 이
상
 사
용
가
능
한
 무
선
 통
신
 및
 배
터
리
 관
리
 

기
술
 (
‘2
3)

무
선
 
네
트
워
킹
 
신
뢰
성
 
확
보
 

기
술

저
전
력
 무
선
통
신
 기
반
 배
터
리
 관
리
 기
술

전
공
정

장
비

1
0

식
각
장
비

원
자
층
 식
각
 방
법
 및
 공
정
의
 특
허
는
 확
보

되
었
으
나
, 
수
율
확
대
와
 
생
산
성
 
향
상
을
 

위
한
 A
LE
 공
정
 장
비
 기
술
개
발
을
 지
원
할
 

계
획
임

자
가
 적
응
적
 수
치
 해
석
 및
 분
석
 조
절
 시
스
템
을
 

갖
는
 원
자
층
 식
각
 장
비
 

3D
 낸
드
용
 s
tri
p 
장
비
 상
용
화
(‘2
2)

50
Å
 이
하
급
 식
각
장
비
 상
용
화
(‘2
5)

10
0 
Å
급
 
차
세
대
 
메
모
리
소
자
 
적
용
을
 
위
한
 

in
-
si
tu
무
산
화
 a
sh
er
공
정
/설
비

차
세
대
 H
ar
d 
M
as
k 
St
rip
 장
비
 개
발

10
0 
Å
이

하
급
 D
ee
p 

T
re
n
c
h 

Si
lic
on
용
 

A
LE
 장
비
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술
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준
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1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

e-
be
am
 P
la
sm
a 
이
용

한
 A
LE
 장
비
 반
도
체
 제

조
용
 S
iG
e 

S
el
ec
tiv
e 

E
tc
h 
장
비

/공
정

1
1

증
착
장
비

D
R
A
M
과
 같
이
 상
용
화
된
 메
모
리
 소
자
는
 

10
nm
급
으
로
 축
소
되
었
으
며
, 
3n
m
급
 로
직
 

소
자
 수
요
 예
측
으
로
 초
미
세
화
 대
응
 기
술

개
발
 예
정
 

10
0단
급
 이
상
 3
D
 N
A
N
D
용
 O
xi
de
/N
itr
id
e 
증
착
 

장
비
 

10
0단
급
 이
상
 소
자
용
 증
착
장
비
 상
용
화
(‘2
2)

50
Å
 이
하
급
 패
턴
용
 증
착
장
비
 상
용
화
(‘2
5)

10
0A
급
이
하
 저
온
 선
택
적
에
피
 성
장
 증
착
 장
비

차
세
대
소
자
 레
이
저
 열
처
리
 장
비

패
터
닝
을
 

위
한
 

C
on
fo
rm
al
 

a-
Si
 증
착
 

장
비

1
2

C
&
C
 장
비

원
자
수
준
의
 
공
정
 
변
화
로
 
3
D
 
구
조
의
 

다
층
화
로
 C
u배
선
, 
H
ig
h-
K
 m
et
al
 g
at
e 

등
 적
용
 재
질
 변
화
 추
세

10
0 
Å
급
이
하
 고
균
일
도
 S
TI
용
 O
xi
de
 C
M
P
 장
비

10
0Å
 이
하
급
 평
탄
화
 장
비
 상
용
화
(‘2
2)

50
Å
 이
하
급
 패
턴
용
 세
정
기
 상
용
화
(‘2
5)

반
도
체
 
C
M
P
 
공
정
의
 
S
lu
rr
y품
질
 

관
리
를
 
위
한
 
LP
C
(L
ar
ge
 
P
ar
tic
le
 

C
ou
nt
er
)

신
개
념
 세

정
 기
작
을
 

활
용
한
 반

도
체
 세
정

장
비

나
노
 패
턴
 가
공
/전
사
 장
비

나
노
점
·
선
 합
성
 및
 정
렬
장
비
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술
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준
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1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

1
3

M
I장
비

10
nm
급
 초
박
막
의
 두
께
측
정
 한
계
를
 

극
복
을
 위
한
 X
P
S
, 
E
P
M
A
 T
oo
l의
 7
nm
 

수
준
 적
용
 기
술
개
발
을
 지
원
할
 예
정
임

10
0Å
급
 이
하
 공
정
용
 암
필
드
(D
ar
kF
ie
ld
) 
파
티
클
 

검
사
 장
비

10
0Å
 이
하
급
 파
티
클
 검
사
기
 상
용
화
(‘2
3)

3D
 낸
드
용
 복
합
나
노
구
조
용
 M
I장
비
 상
용
화
(‘2
5)

3D
 N
A
N
D
 복
합
나
노
구
조
용
 M
I 
장
비

E
U
V
 
마
스
크
 
검
사
용
 
R
F 
기
체
방
전
 

발
생
원
 

첨
단
 나
노
소
자
제
조
 V
N
A
N
D
 공
정
용
 내
재
화
 가
능
한
 

실
시
간
 플
라
즈
마
 변
수
 측
정
 및
 모
니
터
링
 장
치

나
노
물
성
 측
정
/분
석
 장
비

1
0
0
Å
급
 

이
하
 공
정

용
 초
고
속
 

패
턴
결
함
 

검
사
 S
EM

후
공
정

장
비

1
4

후
공
정
장
비

2.
5D
 패
키
징
은
 선
진
국
 대
비
 6
0%
 기
술
 

수
준
 보
유
하
고
 있
어
 2
.5
, 
3D
 패
키
징
 기
술

개
발
을
 지
원
할
 계
획
임

고
성
능
 웨
어
러
블
 반
도
체
 소
자
 및
 센
서
 응
용
을
 

위
한
 유
연
·
신
축
 패
키
징
 기
술

웨
어
러
블
 소
자
용
 패
키
징
 기
술
 및
 장
비
 상
용
화
(‘2
5)

H
ig
h 
Th
ro
ug
hp
ut
, 
高
균
일
도
 T
S
V
용
 D
ry
 E
tc
he
r

이
종
 
반
도
체
 
소
자
 
내
장
형
 
저
전
력
, 

고
효
율
 3
D
 패
키
지
 공
정
 및
 장
비

FO
W
LP
/P
LP
을
 
위
한
 
대
형
기
판
용
 

P
la
sm
a 
처
리
 장
치

초
저
전
력
소
자
용
高
접
합

정
밀
도
, 
高
생
산
성
 반
도

체
 패
키
지
 접
합
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4년 이
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성
과
목
표

Lo
w
 C
os
t 

E
M
I 

sh
ie
ld
in
g
 

코
팅
소

재
・공

정
 

및
 장
비
 

피
코
 단
위
 분
해
능
을
 가
진
 T
G
기
반
의
 

웨
이
퍼
 레
벨
 반
도
체
 자
동
 검
사
 장
비

영
하
50
~
17
0도
씨
 온
도
 범
위

를
 갖
는
 차
량
용
 반
도
체
 소
자
 

검
사
용
 실
리
콘
 러
버
소
켓
 

부
품

1
5

공
정
장
비
용
 

부
품

-

 제
외
 반
도
체
 공
정
장
비
용
 대
면
적
 플
라

즈
마
 세
라
믹
 용
사
장
치
 및
 코
팅
 기
술

초
고
온
(8
00
도
씨
 이
상
) 
공
정
용
 히
터
 상
용
화
(‘2
2)

고
정
밀
 진
공
게
이
지
 상
용
화
(‘2
5)

80
0도
 이
상
 초
고
온
 공
정
용
 멀
티
존
 

온
도
 조
절
 히
터
 

 수
정
 첨
단
 진
공
공
정
 장
비
용
 고
정
밀
 

진
공
게
이
지
 및
 공
정
 미
세
압
력
 조
절

모
듈

전
공
정

소
재

1
6

E
U
V
용
 

소
재

13
.5
nm
 파
장
의
 웨
이
퍼
 표
면
 도
달
 광
량
 

2%
 수
준
 도
달
, 
7n
m
 이
하
 미
세
 패
터
닝
 

구
현
 기
술
 개
발
을
 지
원
할
 계
획
임

E
U
V
 마
스
크

E
U
V
용
 M
as
k,
 P
el
lic
le
, 
P
R
 개
발
(‘2
4)

E
U
V
 펠
리
클

E
U
V
 감
광
제
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술
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준
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4년 이
후

성
과
목
표

1
7

전
공
정
용
 

소
재

대
부
분
 
소
재
를
 
수
입
에
 
의
존
하
고
 
있
어
 

2D
 M
at
er
ia
l 
신
소
재
 증
착
 식
각
기
술
, 
친

환
경
 P
re
cu
rs
or
 등
 기
술
 개
발
을
 지
원
할
 

계
획
임

증
착
 
공
정
소
재
(A
LD
/C
V
D
 
전
구
체
, 
R
ea
ct
an
t, 

H
ig
h-
K
 전
구
체
, 
H
ar
dm
as
k 
소
재
 등
)

10
0단
 이
상
 소
자
용
 웨
이
퍼
 상
용
화
(‘2
2)

50
Å
 이
하
급
 패
턴
용
 P
re
cu
rs
or
 및
 식
각
소
재
 개
발
(‘2
4)

식
각
 공
정
소
재
(A
LE
용
 P
re
cu
rs
or
, 
고
선
택
비
 질
화

막
 식
각
 소
재
 등
)

C
M
P
 공
정
소
재
(P
ad
, 
S
lu
rr
y)

10
0단
 
이
상
 
3D
 
N
an
d
용
 
웨
이
퍼
, 

5n
m
 시
스
템
LS
I용
 e
p
i 
웨
이
퍼

후
공
정

소
재

1
8

패
키
지
용
 

소
재

접
착
소
재
, 
E
M
C
 소
재
 등
은
 선
진
국
 대
비
 

65
%
 기
술
 수
준
 보
유
하
고
 있
어
 지
속
적
인
 

기
술
개
발
 지
원
 예
정
임

Fa
n-
O
ut
 
패
키
지
용
 
B
on
d
in
g/
 

D
eb
on
d
in
g 
점
착
소
재

기
능
성
 패
키
지
 접
합
소
재
 및
 공
정
개
발
(‘2
3)

전
자
파
 차
계
소
재
 및
 공
정
기
술
 상
용
화
(‘2
5)

C
u 
덴
드
라
이
트
계
 전
자
파
 

차
폐
 소
재
 및
 공
정
기
술

고
발
열
 칩
 A
g 
코
팅
 C
u계
 접
합
 소
재

P
an
el
 기
반
 패
키
지
용
 유
전
체
 드
라
이
 

필
름
 소
재

P
an
el
 
기
반
 
패
키
지
용
 
고
기
능
성
 

S
he
et
 M
ol
d
in
g 
C
om
po
un
d
 소
재
 

반
도
체
 패
키
지
 접
합
 필
름
소
재
 및
 패
키
지
 공
정
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핵
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술
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수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(디
스
플
레
이
 소
재

‧장비
) 
투
자
 시
급
성
이
 높
은
 혁
신
소
재
, 
기
존
 기
술
을
 바
로
 대
체
할
 수
 있
는
 공
정
장
비
 관
련
 핵
심
기
술
 확
보
 및
 밸
류
체
인
 구
축

(패
널
) 
초
고
화
질
 디
스
플
레
이
용
 L
TP
O
 기
술
 및
 시
장
 도
입
기
 경
쟁
력
 확
보
를
 위
한
 모
듈
러
 디
스
플
레
이
 핵
심
기
술
 확
보
 및
 밸
류
체
인
 구
축

(모
듈
 및
 시
스
템
) 
소
자

‧소재
‧패널
 시
장
 확
대
를
 위
한
 소
비
자
 맞
춤
형
 융
복
합
 신
기
능
 제
품
에
 적
합
한
 확
장
형
 L
E
D
‧광 
모
듈
 기
술
 육
성
 및
 수
요
가
 증
가
하
는
 고
속
P
C
B
 

소
재
 및
 소
재
용
 재
료
에
 대
한
 투
자
 강
화

디
스

플
레
이
 

장
비

-

미
래
형
 

디
스
플
레
이
를
 

위
한
 혁
신
 

장
비
·
공
정
 

기
술

기
존
 공
정
장
비
에
 대
한
 국
산
화
가
 7
0
%

가
량
 추
진
 되
었
으
나
 핵
심
 장
비
 및
 미
래

디
스
플
레
이
에
 대
한
 공
정
 및
 대
응
 부
족

직
접
인
쇄
법
에
 의
한
 T
FT
 b
ac
kp
la
ne
용
 혁
신
공
정
/

장
비
기
술

O
LE
D
 공
정
 혁
신
화
를
 통
한
 기
술
격
차
 3
년
 이
상
 달
성

국
내
 디
스
플
레
이
 공
정
 자
립
화
 8
0%
 이
상
 초
과
 달
성

직
접
인
쇄
법
에
 의
한
 O
LE
D
발
광
층
 형
성
용
 혁
신
 

공
정
/장
비
 기
술

 신
규
 초
고
해
상
도
 O
LE
D용
 이
온
주
입
기
 장
비

 신
규
 미
래
형
 디
스
플
레
이
 고
해
상
도
 노
광
 장
비

유
연
기
판
을
 위
한
 기
판
 이
송
 및
 공
정
 기
술
장
비
 기
술

봉
지
소
재
 형
성
용
 혁
신

공
정
/ 
장
비
 기
술

유
연
 디
스
플
레
이
 모
듈
 공
정
용
 장
비
 기
술

 신
규
 
유
연
 
디
스
플
레
이
용
 
유
/무
기
 

박
막
 증
착
 장
비

 신
규
 초
고
해
상
도
용
 O
LE
D
 증
착
 장
비

 신
규
 미
래
디
스
플
레
이
용
 

다
기
능
 도
포
 장
비

마
이
크
로
 L
E
D
 공
정
 장
비
 기
술

미
래
형
 디
스
플
레
이
 제
조
장
비
 핵
심
 

부
품
기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

디
스

플
레
이
 

소
재

(당
초
)

1

(조
정
)

2

미
래
형
 

디
스
플
레
이
를
 

위
한
 혁
신
 

소
재
·
소
자
 

기
술

핵
심
 소
재
 및
 미
래
 디
스
플
레
이
 소
재
의
 

수
입
 의
존
도
 높
음
. 
G
V
C
 구
축
 부
족
으
로
 

특
정
국
가
 편
중
 심
해
 위
기
 상
황
 대
응
력
 

부
족

혁
신
공
정
을
 위
한
 인
쇄
용
 발
광
소
재
 기
술
 및
 산
화
물
 

TF
T 
소
재
 기
술

디
스
플
레
이
 소
재
 G
V
C
 구
축
 및
 종
속
 인
자
 해
소

미
래
 디
스
플
레
이
 소
재
 기
술
 선
 확
보
 및
 소
재
 자
립
화
율
 6
0%
 

이
상
 확
보

인
공
지
능
 기
반
 분
자
설
계
 기
술
 개
발
을
 통
한
 장
수
명
 

고
효
율
 발
광
소
재
 및
 T
an
d
em
 구
조
 구
현
을
 위
한
 

핵
심
 소
재
 개
발

미
래
형
 디
스
플
레
이
용
 불
소
계
 필
름
 소
재
와
 불
소
계
 

코
팅
 박
막
 기
술
 개
발

비
납
계
 형
광
발
광
형
 및
 전
계
발
광
형
 고
흡
광
 양
자
점
 

발
광
 소
재
 및
 공
정
 기
술
 개
발

8G
급
 이
상
의
 대
면
적
 공
정
이
 가
능
한
 면
 증
착
원
 

및
 F
M
M
 공
법
 개
발

플
렉
서
블
/스
트
레
처
블
 
디
스
플
레
이
용
 
봉
지
 
및
 

보
호
막
 소
재
 기
술

3,
00
0p
pi
 이
상
급
 초
고
해
상
도
 디
스
플
레
이
 

(A
R
/V
R
) 
구
현
을
 위
한
 고
휘
도
 염
·
안
료
 

H
yb
rid
 R
es
is
t 
개
발
 (
유
기
착
색
제
)

Fl
ex
ib
le
 O
LE
D
 기
판
용
 초
고
내
열
 및
 고
치
수
안
정
성
 

바
니
쉬
 소
재
 및
 코
팅
 공
정
 기
술
 개
발

미
래
형
 O
LE
D
 용
 고
색
재
현
율
 및
 고
내
광
성
 컬
러

레
지
스
트
 소
재
 및
 공
정
 기
술
 개
발

디
스

플
레
이
 

패
널

(당
초
)

2

(조
정
)

1

실
감
형
 

초
고
화
질
 

디
스
플
레
이
 

기
술

색
상
 실
감
화
 및
 해
상
도
를
 실
감
화
를
 위
한
 

발
광
 화
소
 및
 구
동
 화
소
 성
능
 극
대
화
 기
술
 

개
발
중
 

초
고
색
순
도
 자
발
광
 소
자
 기
술

초
고
화
질
(B
T 
20
20
) 
디
스
플
레
이
 개
발
(2
02
2)

  

초
고
해
상
도
 T
FT
 어
레
이
 기
술

초
고
해
상
도
 고
집
적
 회
로
 기
술
 및
 

구
동
 기
술

곡
률
반
경
 
1m
m
이
하
의
 

폴
더
블
 O
LE
D
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

디
스

플
레
이
 

패
널

(당
초
)

2

(조
정
)

1

 자
유
곡
면
 

(플
렉
서
블
) 

디
스
플
레
이
 

기
술

플
렉
서
블
 디
스
플
레
이
 성
능
 향
상
 및
 스
트

레
처
블
로
 변
화
하
는
 디
스
플
레
이
 트
렌
드
 

기
술
 확
보

2
0
%
신
축

성
을
 갖
는
 

스
트
레
처

블
 디
스
플

레
이
 원
천

기
술
(‘1
7~
)

20
%
신
축
 가
능
 스
트
레
처
블
 디
스
플
레
이
 기
술
(2
02
5)

 
 

고
온
 안
정
성
 스
트
레
처
블
/경
성
 하
이

브
리
드
형
 기
판
 및
 백
플
레
인
 기
술

스
트
레
처
블
 기
판
 적
용
 가
능
한
 저
온
 T
FT
 공
정
 및
 

고
신
축
성
 배
선
 형
성
기
술

스
트
레
처
블
 디
스
플
레
이
에
서
 균
일
화
소
 형
성
 기
술

자
발
광
 소
자
를
 활
용
한
 직
물
 제
조
 및
 

이
를
 구
현
하
기
 위
한
 구
동
 및
 구
동

회
로
 기
술

스
트
레
처
블
 
디
스
플
레
이
를
 
위
한
 

U
I/
U
X
와
 모
듈
화
 기
술

디
스

플
레
이
 

패
널

(당
초
)

2

(조
정
)

1

공
간
표
시
 

디
스
플
레
이
 

기
술

차
세
대
 디
스
플
레
이
를
 선
도
할
 공
간
표
시
 

디
스
플
레
이
 선
점
을
 위
한
 핵
심
기
술
 개
발

모
바
일
을
 위
한
 초
다
시
점
 디
스
플
레

이
용
 능
동
형
 광
학
소
자
 기
술

Li
gh
t 
Fi
el
d
 D
is
pl
ay
 상
용
화
(2
02
5)

  

H
ol
og
ra
ph
ic
 3
D
 D
is
p
la
y 
상
용
화
(2
02
8)

  

8K
 대
화
면
 테
이
블
-
탑
형
 라
이
트
필
드
 

디
스
플
레
이
 시
스
템
 및
 고
화
질
 영
상
 

생
성
 기
술

2D
/3
D
 변
환
 가
능
한
 라
이
트
필
드
용
 

마
이
크
로
렌
즈
 어
레
이
 소
자
 기
술

대
형
영
상
용
 
광
도
파
로
 

방
식
 대
화
면
 홀
로
그
래

픽
 스
크
린
 기
술

고
투
과
/대
화
면
형
 
홀
로

그
래
픽
 스
크
린
용
 C
G
H
 

패
턴
 생
성
 및
 소
자
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

디
스

플
레
이
 

패
널

(당
초
)

2

(조
정
)

1

지
능
형
 

인
터
액
티
브
 

디
스
플
레
이
 

기
술

디
스
플
레
이
 U
I/
U
X확
대
를
 위
한
 생
체
인
식
, 

무
정
형
 디
스
플
레
이
 등
에
 대
한
 응
용
기
술
 

확
보
를
 위
한
 기
술
개
발
 

생
체
 인
식
 기
반
의
 높
은
 보
안
성
을
 

갖
는
 디
스
플
레
이
 기
술

생
체
 인
식
 내
장
형
 디
스
플
레
이
(2
02
2)

  
 

자
동
차
/가
구
/가
전
 
내
장
용
 
무
정
형
 

디
스
플
레
이
 기
술

오
감
 인
식
 가
능
한
 디
스
플
레
이
 기
술

대
면
적
 감
성
 감
응
형
 촉
/질
감
 디
스

플
레
이
 기
술

디
스

플
레
이
 

패
널

(당
초
)

2

(조
정
)

1

모
바
일
/

웨
어
러
블

디
스
플
레
이
 

기
술

경
량
화
/이
동
성
 극
대
화
를
 위
한
 모
바
일
/ 

웨
어
러
블
 디
스
플
레
이
 기
술
 개
발
중

고
휘
도
/초
고
해
상
도
 
마
이
크
로
 
디
스

플
레
이
 기
술
(‘1
8~
)

마
이
크
로
 디
스
플
레
이
 (
20
25
)

  
 

초
절
전
 마
이
크
로
 L
E
D
 기
술

고
휘
도
, 
고
해
상
도
, 
저
전
력
용
 A
R
/M
R

용
 디
스
플
레
이
 기
술

A
R
/M
R
 디
스
플
레
이
용
 광
학
 및
 통
신
 

기
술

의
류
 
및
 
인
체
 
부
착
형
 

고
굴
곡
/신
축
 디
스
플
레
이
 

기
술

초
소
형
 투
명
/유
연
 디
스

플
레
이
 기
술

디
스

플
레
이
 

패
널

(당
초
)

1

(조
정
)

2

모
듈
러
 

디
스
플
레
이
 

기
술

초
대
형
 디
스
플
레
이
를
 위
한
 모
듈
러
 디
스

플
레
이
 기
술
을
 위
한
 타
일
링
을
 위
한
 기
판
 

기
술
 개
발
중

 신
규
 하
이
브
리
드
 화
소
제
작
 공
정
 및
 장
비
 기
술

 신
규
 
투
명
/유
연
 
타
일
링
 
패
널
제
작
 

공
정
 및
 장
비
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 신
규
 고
휘
도
 A
M
구
동
 유
연
백
플
레
인
 

소
재
 및
 공
정
 기
술

글
로
벌
 모
듈
러
 디
스
플
레
이
 시
장
 1
위
 달
성

  
-
 견
고
한
 밸
류
체
인
 구
축
 :
 국
산
화
 7
0%
 이
상

  
-
 핵
심
기
술
 확
보
를
 통
한
 시
장
점
유
율
 :
 3
0%
 이
상

 

 신
규
 융
복
합
 신
기
능
 패
널
 소
재
 및
 공
정
 기
술

 신
규
 S
ca
la
bl
e 
조
립
 구
동
/인
터
페
이

스
 설
계
 및
 평
가
 기
술

 신
규
 정
보
교
환
/감
지
 양
방
향
 입
출
력
 

U
I/
U
X
 기
술

 신
규
 시
험
인
증
 및
 표
준
화
를
 위
한
 실
증
 기
술

디
스

플
레
이
 

모
듈

(당
초
)

2

(조
정
)

1

미
래
형
 

디
스
플
레
이
 

모
듈
 기
술

미
래
 디
스
플
레
이
의
 모
듈
기
술
 확
보
를
 위
해
 

인
쇄
회
로
 기
판
, 
P
C
B
 등
의
 기
술
 확
보
중

인
쇄
회
로
기
판
기
술

고
속
기
판
용
 소
재
 원
재
료
 개
발
 추
가
 

스
마
트
 스
토
어
 구
현
기
술
은
 h
ar
d
w
ar
e보
다
 s
of
tw
ar
e에
 초
점
이
 

있
고
 투
자
대
비
 성
과
가
 크
지
않
아
 삭
제

 

자
동
차
 전
장
부
품
용
 고
주
파
 

하
이
브
리
드
 P
C
B 
기
술

하
이
브
리
드
 폴
더
블
 경
성

-
연
성
(R
F)
 P
C
B
 기
술

고
속
기
판
용
 소
재
 원
재
료
 

기
술
 (
추
가
)

저
유
전
손
실
 소
재
 및
 하
이

브
리
드
 P
C
B
 소
재
 기
술

인
쇄
 
공
정
 
P
C
B
용
 

G
re
en
 소
재
 기
술

인
쇄
전
자
 소
자
 기
술

스
마
트
 팩
키
징
용
 센
서

기
술
 

 
스
마
트
 선
반
 시
스
템
 

제
조
 및
 제
어
기
술
 

 제
외
 
스
마
트
 
스
토
어
 

구
현
기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

디
스

플
레
이
 

패
널

(당
초
)

1

(조
정
)

2

확
장
형

LE
D
·
광

모
듈
 기
술

차
세
대
 L
ED
·
광
 모
듈
 기
술
을
 위
해
 고
출
력
 

레
이
저
 
다
이
오
드
뿐
만
 
아
니
라
 
새
로
운
 

레
이
저
 다
이
이
드
 기
술
과
 모
듈
 기
술
 개
발

 신
규
 고
출
력
 레
이
저
다
이
오
드
 모
듈
 기
술

그
린
뉴
딜
 정
책
에
 부
합
하
는
 에
너
지
절
감
형
 광
소
자
 및
 시
스
템
 

기
술
 확
보

핵
심
원
천
기
술
 확
보
, 
모
듈
/시
스
템
 신
시
장
창
출

  
-
 국
산
화
 부
품
 및
 제
품
공
급
 밸
류
체
인
 구
축

  
-
 신
사
업
진
출
 기
업
 :
 5
0개
 이
상

  
 

 

의
료
/바
이
오
 융
복
합
 기
술

 신
규
 초
절
전
 수
발
광
 모
듈
제
조
 소
재
 및
 장
비
 기
술

 신
규
 에
너
지
절
감
 센
서
모
듈
 및
 모
니
터
링
 시
스
템
 기
술

초
절
전
LE
D
융
합
 
부
품
 
및
 
집
적
모
듈
 

기
술
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이
차
전
지

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

추
진
 방
향

(상
용
 이
차
전
지
) 
30
0W
h/
kg
을
 능
가
하
는
 세
계
 최
고
수
준
의
 고
에
너
지
밀
도
 전
지
제
조
기
술
 및
 이
에
 필
요
한
 초
고
성
능
 전
극
소
재
 기
술
개
발
 지
원
 

(소
부
장
 확
보
) 
국
내
 이
차
전
지
 소
부
장
기
업
의
 자
립
화
율
 제
고
를
 위
한
 맞
춤
형
 R
&
D
 투
자
 확
대
 

상
용

LI
B
용

소
재

부
품

장
비

기
술

6
양
극
소
재

기
술

니
켈
 8
0%
 수
준
까
지
 상
용
화
 및
 제
품
화
 

완
료

니
켈
 8
0%
 이
상
 제
품
화
개
발
 진
행
 중
 

양
극
소
재
 소
성
로

니
켈
 9
0%
 이
상
 장
수
명
화
 제
품
화
 개
발

하
이
니
켈
용
 제
조
장
비
(소
성
로
)기
술
 자
립
화
 및
 고
도
화
 진
행
 

기
능
성
 표
면
개
질
 기
술
을
 통
한
 양
극
재
 고
기
능
화

니
켈
 9
0%
 이
상
 초
고
용
량
 양
극
소
재
 기
술

장
수
명
용
 양
극
소
재
 표
면
개
질
 기
술

5
음
극
소
재

기
술

S
iO
x계
 소
재
 일
부
 국
산
화

실
리
콘
/카
본
 복
합
체
 자
립
화
 진
행
 중

실
리
콘
계
 음
극
소
재
는
 9
0%
 이
상
 수
입
 

높
은
 초
기
효
율
의
 S
iO
계
 음
극
소
재
 기
술

실
리
콘
계
 음
극
소
재
 자
립
화
기
술
 개
발
 및
 국
내
 수
요
기
업
 

판
매
 본
격
화

실
리
콘
계
 음
극
소
재
용
 제
조
장
비
 개
발
을
 통
한
 소
재
 가
격

경
쟁
력
 확
보

장
수
명
 실
리
콘
/카
본
 복
합
체
 제
조
기
술

실
리
콘
계
 음
극
소
재
 제
조
장
비

1
5

분
리
막

기
술

분
리
막
 자
립
화
 비
율
 높
음

전
지
 안
전
성
 제
고
를
 위
한
 분
리
막
 성
능
 

개
선
 진
행
 중

분
리
막
 가
격
경
쟁
력
 확
보
 등
을
 위
한
 

원
료
 및
 제
조
장
비
기
술
 확
보
 필
요
 

고
신
뢰
성
 P
E
 분
리
막
 제
조
기
술

분
리
막
 열
안
정
성
 향
상
형
 P
E
 분
리
막
 제
품
화
(열
파
단
 온
도
 

20
0℃
 이
상
)

고
생
산
성
 확
보
를
 위
한
 동
시
이
축
연
신
이
 가
능
한
 P
E
 분
리

막
용
 제
조
장
비
 개
발

획
기
적
인
 전
지
 안
전
성
 확
보
가
 가
능
한
 신
규
 소
재
 및
 세
라
믹
 

코
팅
형
 차
세
대
 분
리
막
 기
술
 확
보
 

고
신
뢰
성
 P
E
 분
리
막
 제
조
 장
비

섬
유
기
반
 고
내
열
성
 분
리
막
 기
술

고
출
력
 P
P
 분
리
막
 기
술

신
규
 세
라
믹
 적
용
 고
안
전
성
 분
리
막
 기
술

1
4

전
해
액

기
술

낮
은
 전
해
액
 및
 첨
가
제
 자
립
화
 비
율

고
기
능
성
 제
품
 개
발
 진
행
 

전
해
액
 첨
가
제
 기
술

전
기
차
용
 기
능
성
 전
해
액
에
 적
합
한
 신
규
 첨
가
제
 특
허
 및
 

제
품
 확
보

중
대
형
전
지
용
 고
안
전
성
 전
해
액
 기
술
 확
보
를
 통
한
 시
장
 

확
대
 

전
기
차
용
 고
안
전
성
 전
해
액
 기
술

ES
S용
 고
안
전
성
 유
사
고
체
전
해
질
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

상
용

LI
B
용

소
재

부
품

장
비

기
술

8
파
우
치

기
술

파
우
치
 자
립
화
 0
%

일
본
제
품
 수
준
의
 신
뢰
성
 확
보
를
 위
한
 

기
술
 개
발
이
 진
행
 중

가
격
 경
쟁
력
 확
보
를
 위
한
 시
설
 투
자
, 

장
비
 개
발
이
 진
행
 중
 

고
신
뢰
성
 파
우
치

파
우
치
 제
품
 국
내
 자
립
화
 기
반
 구
축

파
우
치
 제
조
장
비
 생
산
성
 향
상
을
 통
한
 가
격
경
쟁
력
 확
보

8m
m
 이
상
의
 고
성
형
성
 파
우
치
 기
술
 확
보
를
 통
한
 시
장
 

점
유
율
 확
대

S
U
S
 기
반
의
 고
강
도
 파
우
치
 기
술
 확
보
를
 통
한
 차
세
대

전
지
 등
 특
수
용
 이
차
전
지
 외
장
재
로
의
 적
용
 가
능

파
우
치
 제
조
장
비

자
동
차
용
 고
성
형
성
 파
우
치

초
박
형
 기
능
성
 파
우
치
 

고
강
도
 파
우
치

1
0

바
인
더

기
술

양
극
바
인
더
 자
립
화
 0
%

음
극
바
인
더
 자
립
화
 비
율
 2
0%
 미
만

자
립
화
 비
율
 확
대
를
 위
한
 기
술
 개
발
 

및
 설
비
 투
자
가
 진
행
 중
 

PV
D
F 
양
극
바
인
더

LI
B
용
 양
극
바
인
더
 국
내
 자
립
화
 기
반
 구
축

LI
B
용
 음
극
바
인
더
 국
내
 시
장
점
유
율
 확
대

P
TF
E 
등
 고
기
능
성
의
 신
규
바
인
더
 기
술
 개
발
을
 통
한
 전
지

소
재
기
술
 고
도
화
(후
막
전
극
용
, 
차
세
대
전
지
 전
극
용
 등
) 

S
B
R
 음
극
바
인
더

C
M
C
 음
극
바
인
더

고
기
능
성
 신
규
 바
인
더
  

상
용

고
성
능

LI
B

기
술

3

고
에
너
지

밀
도

LI
B
기
술

(‘2
0)
 3
00
W
h/
kg
급
 L
IB
 전
지
기
술
 

확
보
 및
 제
품
화
 진
행

고
에
너
지
밀
도
를
 
위
한
 
양
/음
극
 
소
재

개
발
 진
행
 중

고
용
량
 전
극
개
발
 필
요
 

초
고
용
량
 후
막
전
극
 제
조
기
술

(‘2
5)
 3
50
W
h/
kg
급
 L
IB
 전
지
기
술
 확
보
 및
 세
계
 최
고
 

수
준
의
 초
고
에
너
지
밀
도
 제
품
 최
초
 제
품
화

니
켈
 9
0%
 이
상
 양
극
재
 및
 고
함
유
 실
리
콘
계
 음
극
재
 적
용
 

전
극
기
술
 확
보
 및
 제
품
화

고
함
유
 실
리
콘
 복
합
계
 음
극
 제
조
기
술

35
0W
h/
kg
 L
IB
기
술

7
전
지
제
조

장
비
기
술

세
계
 수
준
의
 L
IB
 제
조
장
비
기
술
을
 확
보

전
지
기
술
 선
도
를
 위
한
 고
성
능
 제
조

장
비
 기
술
 개
발
 진
행

고
생
산
성
, 
고
정
밀
 전
극
 코
팅
장
비

제
조
기
술
의
 선
제
적
 대
응
을
 통
한
 세
계
 최
고
수
준
의
 코
팅
, 

프
레
싱
장
비
 제
품
화

35
0W
h/
kg
급
 L
IB
 전
지
기
술
 확
보
에
 대
응

고
선
압
, 
기
능
성
 프
레
싱
장
비

1
6

응
용
 분
야

맞
춤
형

LI
B
기
술

전
기
차
 위
주
의
 연
구
개
발
 및
 제
품
화
가
 

진
행

항
공
체
 및
 선
박
용
 적
용
을
 위
한
 기
술
 

개
발
이
 필
요
 

전
기
차
용
 고
출
력
 리
튬
이
차
전
지
 기
술

충
전
 편
의
성
이
 향
상
된
 고
출
력
 L
IB
 제
품
화

항
공
체
에
 적
합
한
 고
성
능
 L
IB
 개
발
 및
 실
증

기
존
 중
대
형
 L
IB
 시
스
템
의
 선
박
용
 적
합
성
 검
증
 

항
공
체
용
 고
출
력
 고
밀
도
 리
튬
이
차
전
지
 기
술

1M
W
급
 선
박
 및
 A
M
P
용
 배
터
리
 기
술

LI
B

재
사
용

기
술

1
9

신
뢰
성

진
단
기
술

단
전
지
 수
준
에
서
의
 진
단
기
술
만
 존
재
, 

모
듈
 및
 팩
 수
준
에
서
의
 진
단
기
술
 필
요
 

빅
데
이
터
/A
I기
반
 배
터
리
 관
리
기
술

E
S
S
 안
전
운
영
에
 적
합
한
 배
터
리
 관
리
 시
스
템
 확
보

사
용
 후
 배
터
리
 시
장
의
 안
정
적
 확
대
 가
능

  
/ 
배
터
리
 신
속
진
단
장
비
 시
장
 진
출

사
용
 후
 배
터
리
용
 고
신
뢰
성
 진
단
장
비
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

2
0

폐
전
지

재
활
용

기
술

소
규
모
, 
P
ilo
t 
수
준
의
 
폐
전
지
 
재
활
용
 

기
술
 보
유

친
환
경
 재
활
용
 기
술
의
 추
가
 개
발
 필
요
 

폐
전
지
, 
순
환
자
원
에
서
의
 
리
튬
자
원
화
 

기
술

리
튬
원
료
 자
원
화
를
 통
한
 원
료
 수
급
 다
양
화
 가
능

재
활
용
 자
동
화
 기
술
 확
보
를
 통
한
 사
업
성
 제
고

폐
전
지
의
 고
효
율
/친
환
경
 자
원
 재
활
용
 기
술

리
튬
계

차
세
대

이
차

전
지

기
술

1

고
체

전
해
질

기
술

(‘2
0)
 1
m
S/
cm
급
 황
화
물
계
 고
체
전
해
질
 

기
술
 확
보

신
규
 고
체
전
해
질
기
술
 관
련
 원
천
기
술
 

미
확
보
 문
제

향
후
 가
격
 경
쟁
력
 확
보
를
 위
한
 고
체

전
해
질
 중
간
체
 및
 원
료
의
 대
량
 생
산
 

또
는
 저
가
화
 기
술
 필
요
 

습
식
제
조
기
술

(‘2
4)
 5
m
S
/c
m
급
 황
화
물
계
 고
체
전
해
질
 기
술
 확
보

고
체
전
해
질
 소
재
의
 저
가
격
화
, 
대
량
생
산
 능
력
 확
보
를
 

통
해
 전
고
체
전
지
 시
장
 형
성
을
 견
인

Li
2S
 등
의
 원
료
 저
가
화
 개
발
을
 통
해
 고
체
전
해
질
 판
가
를
 

기
존
 대
비
 1
0배
 이
상
 현
실
화
 가
능

30
㎛
 이
하
의
 고
강
도
 박
형
 고
체
전
해
질
 막
 개
발

황
화
물
계
 신
규
조
성
 고
체
전
해
질
 기
술

고
체
전
해
질
 복
합
 고
성
능
 양
극
기
술

고
체
전
해
질
 대
량
생
산
기
술

고
체
전
해
질
용
 저
가
화
 원
료
 기
술

고
강
도
 박
형
 고
체
전
해
질
막
 기
술

2
리
튬
금
속

음
극
기
술

리
튬
금
속
관
련
 국
내
 생
산
기
반
 미
흡

차
세
대
전
지
용
 요
소
기
술
 개
발
이
 진
행
 

전
고
체
전
지
용
 탄
소
-
금
속
복
합
 음
극
기
술

리
튬
전
지
 시
장
 확
대
와
 더
불
어
 리
튬
잉
곳
, 
포
일
 생
산
기
술
 

확
보
를
 통
한
 기
반
 구
축

차
세
대
전
지
의
 고
에
너
지
밀
도
 성
능
 구
현
에
 기
여

향
후
 4
00
W
h/
kg
급
 차
세
대
전
지
 개
발
 가
능

리
튬
금
속
전
지
용
 극
박
 음
극
전
극
 기
술

리
튬
전
지
용
 친
환
경
 리
튬
잉
곳
 및
 포
일
 

기
술

9
리
튬
황

양
극
기
술

연
구
실
 규
모
에
서
의
 성
능
 구
현
 수
준

이
며
, 
고
용
량
화
 기
술
 확
보
 필
요

황
 활
용
율
 1
00
0m
A
h/
g 
이
상
 황
복
합
체
 소
재
기
술

40
0W
h/
kg
 이
상
급
 리
튬
황
전
지
 대
응
을
 위
한
 황
-
탄
소
 

복
합
 양
극
기
술
 성
과
 확
보

고
에
너
지
밀
도
 황
-
탄
소
복
합
 양
극
기
술

4
전
고
체

전
지
기
술

낮
은
 에
너
지
밀
도
의
 단
전
지
 수
준
의
 

기
반
기
술
 확
보

고
에
너
지
화
, 
전
지
 
대
형
화
 
및
 
모
듈
화
 

기
술
 개
발
 필
요
 

10
0c
m
2 급
 셀
 기
술

(‘2
4)
 3
50
W
h/
kg
급
 단
위
 모
듈
 개
발
 및
 실
증

전
지
 대
형
화
 및
 고
전
압
을
 위
한
 제
조
장
비
 확
보

기
술
 자
립
화
를
 위
한
 핵
심
 소
재
부
품
 및
 공
정
관
련
 요
소

기
술
 특
허
 확
보
 및
 확
산

35
0W
h/
kg
급
 전
고
체
전
지
 셀
 및
 모
듈
 제
조
기
술

전
고
체
전
지
용
 셀
 제
조
장
비
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

비

리
튬
계

차
세
대

이
차

전
지

기
술

1
8

차
세
대

커
패
시
터

기
술

중
소
형
 커
패
시
터
 제
품
 위
주
 개
발
이
 

진
행
 

전
동
차
 및
 E
SS
용
 고
출
력
 대
응
 커
패
시

터
 기
술
 개
발
 필
요

전
동
차
용
 고
출
력
 커
패
시
터
기
술

전
기
트
램
용
 이
차
전
지
-
커
패
시
터
 기
술
 실
증

분
산
발
전
용
 
연
료
전
지
-
이
차
전
지
-
커
패
시
터
 
하
이
브
리
드
 

기
술
 실
증

분
산
발
전
 E
S
S
용
 중
대
형
 커
패
시
터
기
술

2
1

차
세
대

수
계

이
차
전
지

기
술

V
R
FB
용
 실
증
형
 기
술
개
발
이
 주
로
 

진
행

시
장
 창
출
을
 위
한
 맞
춤
형
 전
략
 필
요

저
단
가
 V
R
FB
기
술

가
격
경
쟁
력
 확
보
를
 위
한
 기
슬
 결
과
물
 검
증

향
후
 L
IB
 대
비
 풍
부
한
 자
원
량
에
 기
반
한
 신
규
 중
대
형
 전
지

기
술
 실
증

초
저
가
 나
트
륨
계
 이
차
전
지
기
술

차
세
대

전
지

상
용
화

기
반

구
축

1
3

가
속
기
기
반

고
도
분
석

기
술

상
용
전
지
용
 소
재
 분
석
기
반
 확
보
, 

차
세
대
전
지
 분
야
는
 미
 확
보

가
속
기
 기
반
 고
도

분
석
기
술

상
용
전
지
 고
도
화
 및
 차
세
대
전
지
 기
술
 개
발
을
 위
한
 고
도

분
석
 기
반
 마
련
 가
능
(전
용
 가
속
기
 플
랫
폼
 구
축
)

1
2

차
세
대
전
지

상
용
화

지
원

차
세
대
전
지
 제
조
기
반
 지
원
체
계
는
 

미
 구
축

차
세
대
전
지
 
제
조

기
반
 구
축

상
용
전
지
 대
비
 제
조
기
반
이
 다
른
 차
세
대
전
지
 분
야
의
 기
반
 

구
축
을
 통
해
 차
세
대
전
지
 분
야
 기
술
 확
보
를
 지
원

중
대
형

LI
B

소
재

부
품

지
원

기
반

구
축

1
1

중
대
형
전
지

제
조
지
원

5A
h 
이
하
급
 소
형
전
지
 제
조
기
반
 지
원

이
 진
행

50
A
h급
 중
대
형
 이
차
전
지
 제
조
기
반
 구
축

전
기
차
, 
E
S
S
용
 등
 중
대
형
 이
차
전
지
용
 소
재
부
품
의
 전
지

성
능
 평
가
가
 가
능
한
 제
조
기
반
을
 구
축

1
7

소
부
장

평
가
지
원

4대
 핵
심
소
재
 위
주
의
 단
순
 평
가
 지
원

이
 진
행

이
차
전
지
 소
부
장
기
업
 분
석
/평
가
 지
원
시
스
템
 구
축

구
축
된
 제
조
기
반
 및
 기
존
 분
석
/평
가
 체
계
와
 연
계
하
여
 

중
대
형
전
지
용
 소
재
부
품
 지
원
시
스
템
 구
축

P
M
용

제
품

성
능

안
전

기
반

구
축

2
3

P
M
용

배
터
리

성
능
평
가

P
M
용
에
 
특
화
된
 
이
차
전
지
 
성
능
평
가
 

기
반
은
 부
족

P
M
용
 이
차
전
지
 성
능
평
가
 기
반
 구
축

전
기
스
쿠
터
, 
전
기
자
전
거
 등
 P
M
용
에
 특
화
된
 이
차
전
지
 

성
능
평
가
 구
축

2
2

P
M
용
 

배
터
리

안
전
성
평
가

P
M
용
에
 특
화
된
 이
차
전
지
 안
전
성
 

평
가
 기
반
은
 부
족

P
M
용
 이
차
전
지
 안
전
성
 평
가
기
반
 

구
축

사
용
자
와
 밀
접
하
게
 접
촉
하
는
 P
M
용
에
 특
화
된
 이
차
전
지
 

안
전
성
 평
가
 구
축
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3D
 프
린
팅

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(소
재
) 
국
내
 산
업
분
야
의
 잠
재
 수
요
가
 높
은
 금
속
 소
재
부
터
 고
부
가
가
치
 복
합
소
재
까
지
 단
계
적
으
로
 양
산
기
술
 개
발
 강
화
 

(공
정
) 
기
존
 제
조
공
정
(주
물
·
절
삭
 등
)으
로
 구
현
이
 어
려
운
 구
조
ㆍ
형
태
의
 제
품
 제
작
을
 위
해
 3
D
프
린
팅
 특
화
설
계
 기
반
 공
정
기
술
 개
발
 

  
-
 (
3D
 프
린
팅
 소
재

‧부품
) 
A
I 
기
반
 기
능
성
 부
품
 적
층
 기
술
 및
 3
D
 프
린
트
용
 저
열
팽
창
 특
수
합
금
 분
말
 제
조
 기
술
 확
보

(장
비
) 
신
소
재
, 
신
공
정
 등
 기
술
개
발
과
 연
계
하
여
 정
밀
·
대
형
 제
품
·
부
품
을
 고
속
으
로
 출
력
이
 가
능
한
 장
비
 고
도
화
  

3
D

프
린
팅
 

소
재

‧
부
품

4

A
I 
기
반
 

기
능
성
 부
품
 

적
층
기
술
 

개
발
 및
 실
증

(국
내
) 
기
능
성
 합
금
을
 국
내
 소
수
 업
체
에
서
 

제
작
하
고
 있
으
나
, 
적
용
부
품
 제
조
는
 수
입
 

후
 가
공
에
 의
존

(해
외
) 
N
A
S
A
(미
국
), 
C
IS
R
O
(호
주
) 
등
 

연
구
기
관
에
서
 시
제
품
 수
준
의
 특
수
합
금
 

부
품
 제
조
가
 진
행
 중
이
나
, 
A
I기
술
 이
용
 

사
례
는
 없
음

 신
규
 적
층
성
형
용
 기
능
성
 특
수
 소
재
 

제
조
기
술

특
정
 환
경
에
 따
라
 다
양
한
 특
성
 구
현
이
 가
능
한
 기
능
성
 소
재
를
 

활
용
한
 특
수
부
품
 제
조
 기
술

  
 -
 의
료
용
 인
공
골
, 
정
형
용
품
 등

  
 -
 수
송
용
 적
응
형
 공
력
부
품
 등

  
 -
 산
업
용
 특
수
 자
성
부
품
 등

특
정
환
경
 내
 구
동
 튜
너
블
 부
품
 제
조
를
 위
한
 A
I 
활
용
 D
fA
M
 및
 

공
정
진
단
 기
반
 특
성
제
어
 적
층
기
술
 및
 시
스
템
 개
발

 신
규
 
공
정
 
환
경
 
제
어
형
 
적
층
장
비
 

기
반
 특
성
제
어
 적
층
기
술

 신
규
 A
I 기
반
 실
시
간
 상
태
이
상
 진
단
 

및
 예
측
 기
술
개
발

 신
규
 기
능
성
 극
대
화
 A
I 
기
반
 D
fA
M
 

설
계

1

가
스
터
빈
 

부
품
 3
D
 

프
린
팅
 

기
술
개
발
 및
 

실
증

(국
내
) 
두
산
중
공
업
에
서
 
가
스
터
빈
 
관
련
 

적
층
 기
술
 개
발
 진
행
 중

(해
외
) 
G
E
에
서
 
냉
각
효
율
 
개
선
 
설
계
를
 

적
용
한
 3
D
프
린
팅
 부
품
으
로
 연
료
비
 절
감
 

실
현

가
스
터
빈
 
핵
심
부
품
용
 

3D
 프
린
팅
 최
적
 금
속

분
말
 소
재

발
전
용
 가
스
터
빈
 고
온
 부
품
 및
 연
소
기
 핵
심
부
품
의
 3
D
프
린
팅
 

최
적
설
계
 및
 제
작
/수
리
 기
술
적
용
을
 통
한
 납
기
단
축
으
로
 발
전
소
 

가
동
률
 향
상
, 
원
소
재
비
 획
기
적
 절
감
 및
 환
경
규
제
 대
응
은
 물
론
 

발
전
소
 운
전
효
율
 향
상

가
스
터
빈
 핵
심
부
품
 최
적
 설
계
 및
 3
D
 프
린
팅
 

최
적
 공
정
 기
술

3D
 프
린
팅
 적
용
 핵
심
부
품
 성
능
 평
가
 및
 신
뢰
성
 

검
증
 기
술

3D
 
프
린

팅
 적
용
핵

심
 
부
품
 

실
증
기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

2

첨
단
/정
밀
 

산
업
 부
품
용
 

저
열
팽
창
 

특
수
합
금
 

분
말
 및
 

3
D
프
린
팅
 

제
조
 기
술
 

개
발

저
열
팽
창
 특
수
합
금
 소
재
를
 활
용
한
 3
D
 

프
린
팅
 제
조
 기
술
은
 시
장
 공
개
 사
례
가
 

없
음

 신
규
 
3
D
프
린
팅
용
 
저
열
팽
창
 
특
수

합
금
 분
말
 제
조
 기
술
 개
발
 및
 3
D

프
린
팅
 적
용
성
 평
가

국
내
 생
산
기
반
이
 취
약
한
 첨
단
/정
밀
 산
업
용
 저
열
팽
창
 특
수
합
금

(인
바
)을
 3
D
프
린
팅
하
기
 위
한
 전
용
 분
말
 소
재
 및
 제
품
 제
조
 기
술
 

개
발

  
-
 저
열
팽
창
 특
수
합
금
 3
D
프
린
팅
 적
용
을
 위
한
 분
말
화
 제
조
 기
술
 

개
발

  
-
 저
열
팽
창
 특
수
합
금
 분
말
 특
화
 3
D
프
린
팅
 공
정
 기
술
 개
발
 및
 

반
도
체
/디
스
플
레
이
 공
정
용
 정
밀
부
품
 제
조
 실
증
을
 통
한
 제
품
화
 

기
술
 개
발

 신
규
 
저
열
팽
창
 
특
수

합
금
 
분
말
 
기
반
 
3
D

프
린
팅
 
반
도
체
/디
스
플

레
이
 공
정
용
 정
밀
부
품
 

제
조
 기
술
 개
발

3

미
사
일
, 

우
주
발
사
체
 

핵
심
부
품
용
 

특
수
합
금
 

분
말
 및
 

3
D
프
린
팅
 

제
조
 기
술
 

개
발

해
외
의
 경
우
 G
E,
 S
pa
ce
X
 등
 국
방
/우
주
 

분
야
의
 3
D
프
린
팅
 활
용
이
 활
발
히
 진
행
 

중
이
나
, 
국
내
의
 경
우
 관
련
 연
구
 미
흡

 신
규
 
3
D
프
린
팅
용
 
저
열
팽
창
 
특
수

합
금
 분
말
 제
조
 기
술
 개
발
 및
 3
D

프
린
팅
 적
용
성
 평
가

미
사
일
, 
우
주
발
사
체
 연
소
관
 등
 극
한
 조
건
의
 고
내
열
·
고
강
도
 

부
품
에
 사
용
되
는
 특
수
합
금
을
 3
D
프
린
팅
하
기
 위
한
 전
용
 장
비
 및
 

분
말
 개
발

 신
규
 
저
열
팽
창
 
특
수

합
금
 
분
말
 
기
반
 
3
D

프
린
팅
 
반
도
체
/디
스
플

레
이
 공
정
용
 정
밀
부
품
 

제
조
 기
술
 개
발

3
D

프
린
팅

장
비

‧
제
품

5

고
속
/대
형
 

산
업
용
 금
속
 

3
D
프
린
터

멀
티
레
이
저
 등
 다
양
한
 기
술
적
용
 노
력
이
 

있
으
나
 
장
비
 
원
가
 
상
승
 
문
제
가
 
있
어
 

추
가
적
 개
발
 필
요
 

 신
규
 P
B
F방
식
의
 대
형
화
 기
술

다
채
널
 에
너
지
원
 활
용
기
술
, 
대
량
 재
료
 제
어
기
술
, 
공
정
모
니
터
링
 

데
이
터
 기
반
 공
정
제
어
, 
내
측
 적
층
 기
술
 등
의
 산
업
현
장
 적
용
을
 

위
한
 제
조
기
술
 및
 연
관
 S
W
, 
부
수
장
치
 등
을
 병
행
 개
발

 신
규
 D
E
D
방
식
의
 내
측
 적
층
기
술

 신
규
 공
정
 고
도
화
를
 위
한
 공
정
모
니

터
링
 데
이
터
 분
석
을
 통
한
 자
동
제
어

6

고
출
력
 

전
자
빔
 

3
D
프
린
팅
 

기
술

(국
내
) 
생
산
기
술
연
구
원
, 
기
계
연
구
원
 등
 

에
서
 전
자
빔
 기
술
 개
발
 중
이
나
, 
3D
프
린
터
 

적
용
 사
례
는
 없
음

(해
외
) 
G
E
, 
S
ci
ak
y 
사
 
등
에
서
 
전
자
빔
 

3D
프
린
터
를
 제
조
하
고
 있
으
며
, 
엔
진
 및
 

인
공
위
성
에
 적
용
하
여
 비
용
 절
감

 신
규
 고
출
력
 전
자
빔
 발
진
 및
 안
정
화
 

기
술

고
출
력
 전
자
빔
 3
D
프
린
팅
 기
술
의
 높
은
 생
산
성
 및
 내
부
 응
력
 발
생
 

최
소
화
로
 결
함
발
생
을
 방
지
하
고
 후
열
처
리
 공
정
이
 필
요
 없
는
 등
의
 

다
양
한
 장
점
을
 살
려
 항
공
우
주
, 
자
동
차
 및
 바
이
오
 임
플
란
트
 부
품
 

생
산
에
 적
용
가
능

 신
규
 전
자
빔
 3
D
 프
린
팅
  
최
적
 공
정
 

기
술

 신
규
 전
자
빔
 3
D
프
린
팅
 시
스
템
 및
 

신
뢰
성
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

7

초
소
형
 

전
기
차
용
 

고
강
도
 

초
경
량
 자
동
차
 

차
체
 부
품
 3
D
 

프
린
팅
 기
술

로
컬
모
터
스
(미
국
)에
서
 탄
소
복
합
소
재
 

차
체
를
 개
발
하
였
으
며
, 
현
대
차
에
서
도
 

3D
프
린
팅
 차
체
부
품
 적
용
 연
구
 진
행
 중

고
속
/대
형
산
업
용
3D
금
속
+
플
라
스
틱
 복
합
소
재
 

프
린
터

초
소
형
 전
기
차
 및
 수
소
차
 등
 차
세
대
 친
환
경
자
동
차
 제
조
 핵
심

기
술
인
 고
강
도
 초
경
량
 차
체
 제
작
을
 위
한
 3
D
프
린
팅
 기
술

복
합
 기
능
성
 고
분
자
 소
재

자
동
차
용
 
3D
프
린
팅
 
맞
춤
설
계
제
조
 

및
 후
처
리
 기
술

8

P
B
F 
기
반
 

A
M
(3
D
P
) 

항
공
기
 동
체
 

및
 엔
진
 

부
품
 개
발

해
외
의
 경
우
 보
잉
, 
에
어
버
스
 동
체
 구
조
 

및
 유
압
 계
통
 일
부
 부
품
에
  
FA
A
/E
A
S
A
 

승
인
 득
, 
A
M
 부
품
 확
대
 적
용
 진
행
 중

D
fA
M
 
적
용
한
 
30
%
이
상
 
경
량
화
된
 

민
항
기
 동
체
 링
크
 구
조
부
품
 개
발
 

항
공
기
 연
료
소
비
율
을
 감
축
하
기
 위
하
여
 동
체
 구
조
부
품
, 
유
압
계
통
 

부
품
, 
구
조
용
 주
조
품
을
 D
fA
M
, 
P
B
F 
기
술
로
 일
체
화
 경
량
화
 A
M
 

부
품
 개
발

D
fA
M
 적
용
한
 5
0%
이
상
 부
품
 일
체

화
가
 구
현
된
 항
공
기
 유
압
계
통
 부
품
 

개
발

복
잡
형
상
 민
항
기
 구
조
용
 주
조
부
품
 

(압
축
기
 케
이
스
, 
베
어
링
 하
우
징
) 
대
체
 

3D
프
린
팅
 부
품
 개
발
  
 

항
공
기
 제
트
엔
진
 연
소
기
 부
품
 (
분
배

기
, 
선
회
기
, 
연
소
기
 헤
드
, 
연
료
 노
즐
) 

개
발

터
보
프
롭
 항
공
기
 저
출

력
 터
빈
엔
진
용
 블
레
이

드
 및
 베
인
 부
품
 개
발

1

제
조
 현
장
 

적
응
형
 

지
능
형
 

스
마
트
 금
형
 

제
작

G
E의
 B
ril
lia
nt
 F
ac
to
rie
s등
 스
마
트
 펙
토
리
 

산
업
에
서
 
생
산
재
 
기
능
의
 
금
형
에
 
3
D
 

프
린
팅
 
기
술
을
 
적
용
해
 
품
질
 
및
 
제
조
 

속
도
를
 높
이
기
 위
한
 연
구
가
 진
행
 중

스
마
트
 금
형
제
작
에
 최
적
화
된
 3
D
 

프
린
팅
, 
공
정
기
술
개
발

3D
 프
린
팅
 기
술
의
 복
잡
한
 형
상
 및
 내
부
구
조
를
 제
작
할
 수
 있
는
 

장
점
을
 기
반
으
로
 기
존
 금
형
을
 일
체
형
으
로
 제
작
하
거
나
 내
부
 

구
조
물
 제
작
 및
 내
부
에
 위
치
하
는
 센
서
 등
을
 활
용
하
여
 제
조
품
질
과
 

생
산
성
을
 향
상
시
켜
, 
금
형
산
업
의
 구
조
를
 개
선
하
고
, 
핵
심
 제
조

기
술
을
 확
보

프
로
세
스
 모
니
터
링
 기
술
개
발

최
적
의
 생
산
성
 향
상
을
 위
한
 D
fA
M
 

3차
원
 냉
각
수
로
, 
커
스
터
마
이
징
 금
형
 

설
계
 기
술
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

사
출
, 
주
물
, 
타
이
어
 금
형
의
 생
산
성
 

향
상
을
 
위
한
 
3차
원
 
커
스
터
마
이
징
 

금
형
 제
작

프
래
스
 금
형
등
 고
가
, 
대
형
금
형
등
의
 

유
지
보
수
 
프
로
세
스
 
개
발
, 
보
수
 
및
 

재
생
기
술
 개
발

4

인
체
삽
입
 

임
플
란
트
 

적
용
을
 위
한
 

의
료
용
 소
재
 

및
 3
D
프
린
팅
 

기
술
 개
발

독
일
의
 E
O
S가
 의
료
용
 3
D
프
린
팅
 기
술
을
 

선
도
 중

인
체
삽
입
 
임
플
란
트
 
부
품
 
제
작
을
 

위
한
 
의
료
용
 
플
라
스
틱
 
3D
프
린
팅
 

소
재
, 
장
비
, 
공
정
 기
술

환
자
 맞
춤
형
 인
체
 삽
입
용
 임
플
란
트
 부
품
 제
작
을
 위
한
 의
료
용
 

플
라
스
틱
 분
말
 소
재
 적
용
 3
D
프
린
팅
 장
비
 및
 소
재
 가
공
 기
술
 

국
산
화
 개
발

의
료
용
 플
라
스
틱
 분
말
 소
재
 3
D
프
린

팅
 인
체
삽
입
 임
플
란
트
 부
품
 제
작
 

및
 전
임
상
 연
구

3

IC
T
 

융
합
부
품
 

제
조
용
 

3
D
프
린
팅
 

전
자
소
자
 

제
조
기
술

nS
cr
yp
t(미
국
)에
서
 직
접
주
사
 기
술
로
 제

품
 내
/외
부
의
 3
차
원
 표
면
에
 전
자
회
로
를
 

제
작
하
는
 3
D
프
린
터
를
 개
발
하
고
 있
으
나
 

은
 페
이
스
트
 소
재
로
 흘
러
내
림
 문
제
 발
생

 신
규
 소
프
트
 플
라
스
틱
과
 금
속
 이
종

재
료
 M
at
er
ia
l 
Je
t 
3D
프
린
팅
 기
술

3차
원
 형
상
을
 갖
는
 회
로
소
자
가
 포
함
된
 입
체
 회
로
가
 내
장
된
 

전
자
제
품
의
 제
작
이
 가
능
한
 N
on
-
 c
on
ta
ct
/C
on
ta
ct
 3
D
프
린
팅
 

기
술
 개
발

 신
규
 
소
프
트
몰
드
를
 
이
용
한
 
곡
면
 

회
로
 제
작
기
술

 신
규
 I
C
T 
융
합
부
품
 평
가
 및
 신
뢰
성
 

검
증
 기
술

 신
규
 3
D
프
린
팅
 전
자
소
자
, 
전
기
회
로
 

설
계
용
 D
fA
M
 기
술

2

In
-
lin
e 
제
조
 

공
정
을
 위
한
 

3
D
프
린
팅
 

공
정
 모
듈
 

시
스
템
 개
발

3D
시
스
템
즈
(미
국
)은
 플
라
스
틱
 수
요
부
품

에
 맞
게
 재
료
 선
택
, 
후
경
화
, 
후
처
리
 자
동
 

이
송
을
 
포
함
한
 
최
종
제
품
 
in
-
lin
e 
장
비
 

생
산
 중

 신
규
 3
D
프
린
팅
 공
정
기
능
별
 모
듈
화
 

및
 통
합
 시
스
템

3D
프
린
팅
 제
조
공
정
의
 활
용
성
이
 높
은
 플
라
스
틱
 및
 금
속
 부
품
에
 

대
해
 (
의
료
기
기
, 
픽
스
 엔
 지
그
, 
자
동
차
, 
항
공
, 
국
방
 부
품
 등
) 
산
업

적
인
 대
량
 수
요
에
 대
응
하
기
 위
하
여
 기
능
별
 모
듈
을
 만
들
어
 수
요

부
품
에
 맞
게
 조
합
하
는
 기
술
 개
발

 신
규
 모
듈
별
 공
정
 최
적
화
 및
 모
듈

연
계
 자
동
화
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

3
D

프
린
팅

서
비
스

‧
S
W

1

적
층
제
조
 

특
화
 설
계
 

(D
fA
M
) 

S
W
기
술

설
계
 단
계
에
서
 위
상
최
적
화
와
 내
부
 격
자

구
조
를
 통
한
 경
량
화
, 
위
상
최
적
화
를
 통
한
 

일
체
화
 설
계
에
 대
한
 연
구
개
발
이
 진
행
되
고
 

있
으
나
 
대
부
분
 
외
산
 
S
W
를
 
사
용
하
여
 

수
행
되
고
 있
음

위
상
최
적
화
 기
반
 설
계
/해
석
 S
W
 기
술

D
fA
M
 설
계
를
 지
원
하
는
 다
양
한
 분
야
 S
W
기
술
(위
상
최
적
화
, 
미
세
 

격
자
구
조
/표
면
구
조
 설
계
, 
해
석
 및
 후
처
리
 등
) 
개
발

 신
규
 미
세
 격
자
구
조
 자
동
설
계
 S
W
 

기
술

D
fA
M
 S
W
 상
용
화
 및
 실
증
 기
술
 

D
fA
M
 S
W
 활
용
 장
비
 고
도
화
 기
술
 

2

3
D
프
린
팅
 

적
층
 

시
뮬
레
이
션
 

S
W

머
티
리
얼
라
이
즈
, 
3D
시
스
템
즈
 
등
에
서
 

소
프
트
웨
어
 관
련
 선
도
 기
술
을
 보
유
하
고
 

있
으
나
, 
국
내
의
 경
우
 P
B
F 
방
식
에
 한
정
된
 

S
W
 개
발
 중

출
력
 데
이
터
 사
전
준
비
 및
 검
증

출
력
 품
질
 최
적
화
를
 위
해
 소
재
 물
성
, 
장
비
 특
성
, 
설
계
 형
상
에
 

따
른
 출
력
 과
정
 중
 오
류
 및
 변
형
 등
을
 예
측
·
검
증
하
는
 S
W
 개
발

출
력
 과
정
해
석
/시
뮬
레
이
션

적
층
제
조
 시
뮬
레
이
션
 S
W
 실
증
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0
3

친
환

경
․저

탄
소

 실
현

청
정
생
산

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(당
초
)
국
내
 생
산
매
출
 확
대
 :
 3
2.
8조
원
(‘1
7)
 →
 3
8.
5조
원
(’2
2)
 →
 3
8.
5조
원
(’2
5)
 

  
  
  
  
비
용
절
감

‧신규
매
출
 확
보
 :
 0
(‘1
7)
→
14
,5
32
억
원
(’2
2)
→
14
,5
32
 억
원
(’2
5)

  
  
  
 
선
진
국
 대
비
 기
술
수
준
(격
차
) 
: 
70
.8
%
(’1
7)
→
 8
9.
0%
(’2
2)
→
 8
9.
0%
(’2
5)

  
  
  
 
30
개
 핵
심
 적
용
기
술
 확
보
 

 
 (
‘2
1년
 변
경
)
제
조
업
 온
실
가
스
 배
출
량
(백
만
tC
O
2e
q
) 
: 
33
0(
‘1
7)
 →
 2
87
 (
’2
5)
 

  
  
  
  
  
  
  
 
초
미
세
먼
지
(P
M
2.
5)
 농
도
 :
 2
5.
1(
‘1
7)
 →
 1
6.
0(
’2
4)

  
  
  
  
  
  
  
 
사
업
장
 폐
기
물
 순
환
이
용
률
(%
) 
: 
69
.1
%
(’1
6)
→
 8
3.
1%
(’2
7)

  
  
  
  
  
  
  
 
클
린
팩
토
리
 구
축
 지
원
 1
,7
50
개
소
 구
축
 지
원

(청
정
생
산
 공
정
) 
온
실
가
스
 다
배
출
 공
정
의
 온
실
가
스
 처
리
 기
술
, 
온
실
가
스
-
미
세
먼
지
 동
시
저
감
 기
술
, 
미
활
용
 폐
열
 회
수
 기
술
 등
 투
자
 확
대

(순
환
자
원
 이
용
) 
고
품
위

‧저품
위
 고
상
 순
환
자
원
 관
련
 기
술
, 
노
후
 전
력
기
자
재
 재
제
조
 기
술
 등
 투
자
 확
대

(청
정
생
산
 서
비
스

‧비
즈
니
스
) 
화
학
안
전
 관
리
서
비
스
 기
술
 투
자
를
 확
대
하
고
, 
폐
쇄
순
환
 그
리
드
 시
스
템
 기
술
을
 지
속
 지
원

청
정

생
산
 

공
정

기
술

(당
초
)

신
규

(조
정
)

1

클
린
팩
토
리
 

요
소
기
술

인
버
터
를
 이
용
한
 에
너
지
 절
감
 설
비
 등
 

필
요
로
하
는
 기
업
이
 자
체
적
으
로
 투
자
 

개
발

 신
규
 공
정
설
비
 고
효
율
화
 기
술

특
허
 S
M
A
R
T 
점
수
 :
 4
.5
5(
‘2
3)

사
업
화
 성
공
률
 :
 4
0.
0%
(‘2
3)

클
린
팩
토
리
 보
급

‧확산
 아
이
템
 선
정
율
 :
 5
0.
0%
(‘2
3)

 신
규
 4
차
 산
업
혁
명
 기
술
 융
합
 폐
기
물
 

발
생
 저
감
 기
술

 신
규
 제
조
공
정
 발
생
 유
해
물
질
 선
택
적
 

제
거
 기
술

 신
규
 유
기
용
제
 회
수
/정
제
 기
술

 신
규
 신
규
 유
해
화
학
물
질
 규
제
 대
응
 

기
술

 신
규
 
주
요
 
유
해
물
질
 
미
사
용
 
원
료
 

사
용
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

 신
규
 재
활
용
 소
재
 적
용
 부
품
 생
산
 

기
술

 신
규
 기
존
 복
합
소
재
의
 유
니
소
재
화
 

기
술

 신
규
 순
환
이
용
이
 편
리
한
 제
품
 구
조
 

개
선
 기
술

 신
규
 I
T 
연
계
 클
린
팩
토
리
 관
리
플
랫

폼
 기
술

온
실
가
스
 

감
축
 

공
정
 

기
술

(당
초
)

신
규

(조
정
)

온
실
가
스
 

다
배
출
 

공
정
의
 

온
실
가
스
 

처
리
 기
술

업
종
별
 대
표
적
인
 온
실
가
스
 감
축
 방
안
만
 

투
자
 중

새
로
운
 기
술
적
용
 및
 방
안
 발
굴
에
는
 미
흡

 신
규
 온
실
가
스
 직
접
공
기
포
획
 기
술

온
실
가
스
 포
집
율
 :
 6
0%
 이
상

온
실
가
스
 감
축
량
 :
 1
2만
tC
O
2e
q

맞
춤
형
 기
술
개
발
 업
종
 :
 4
개
 이
상

개
발
 소
재
 :
 5
종
 이
상

 신
규
 이
산
화
탄
소
의
 수
소
, 

전
기
, 
화
학
물
질
 전
환
기
술

 신
규
 업
종

별
 맞
춤
형
 

기
술

 신
규
 소
재

화
 기
술

미
세
먼
지
 

감
축
 

공
정
 

기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

2

미
세
먼
지
 

감
축
 공
정
 

맞
춤
형
 

상
용
화
 

기
술
개
발

산
업
계
는
 자
체
 기
술
력
, 
적
용
사
례
 등
 

부
족
으
로
, 
당
장
 미
세
먼
지
 감
축
을
 위
해
 

적
용
할
 기
술
이
 없
다
고
 호
소

기
존
 원
천
·
요
소
기
술
을
 적
극
 활
용
하
여
 

빠
른
 산
업
현
장
실
증
이
 시
급

W
id
e 

Te
m
pe
ra
tu
re
 

W
in
d
ow
 
N
O
x 
제
거
 

촉
매
 개
발

N
O
x 
추
가
발
생
 억
제
률
 :
 3
5%
(‘2
2)

N
O
x 
제
거
효
율
 :
 8
0%
(‘2
2)

먼
지
 제
거
 효
율
 :
 9
3%
(‘2
2)

S
O
x 
제
거
 효
율
 :
 8
5%
(‘2
2)

V
O
C
s 
제
거
 효
율
 :
 9
3%
(‘2
2)

입
체
형
 금
속
구
조
체
 

기
반
 N
O
x 
촉
매
 개
발

산
업
용
 초
 내
열
 여
과
필

터
 기
술
개
발

황
산
화
물
 
스
크
러
버
용
 

비
표
면
적
 극
대
화
 막
접

촉
기
 개
발

고
성
능
 
저
비
용
 
V
O
C
 

저
온
 산
화
촉
매
 시
스
템
 

개
발
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

다
종
 연
료
 맞
춤
형
 오
염

저
감
 연
소
기
술
 개
발

다
중
분
석
을
 통
한
 오
염

발
생
 
최
소
화
 
연
소
로
 

제
어
기
술
 개
발

고
농
도
 미
세
먼
지
 처
리

가
 가
능
한
 반
영
구
 사
이

클
론
 
백
필
터
 
일
체
형
 

펄
스
젯
 
Io
T
 
집
진
기
 

실
증
화
 사
업

금
형
공
장
 비
산
 미
세
먼
지
 

저
감
을
 위
한
 유
전
영
동
 

집
진
기
술
기
반
 
지
능
형
 

환
기
시
스
템
 개
발

친
환
경
 고
분
자
 소
재
 폴
리

케
톤
 P
ol
yi
m
id
e 
P
TF
E
 

융
복
합
 소
재
를
 사
용
한
 

내
열
 내
화
학
형
 카
트
리

지
형
 백
필
터
 제
품
개
발

미
세
먼
지
 및
 원
인
물
질
 

동
시
제
거
를
 
위
한
 
10
 

N
m
3 m
in
 
급
 
마
이
크
로

버
블
 시
스
템
 기
술
 개
발

아
스
콘
 
제
조
공
정
에
서
 

발
생
하
는
 유
해
대
기
오
염

물
질
 저
감
시
스
템
 개
발

중
소
 제
조
기
업
의
 미
세

먼
지
 배
출
 저
감
을
 위
한
 

배
출
 현
황
 파
악
 및
 지
원
 

전
략
 수
립
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우
선
순
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조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

온
실
가
스
-

미
세
먼
지
 

동
시
저
감
 

기
술

제
조
업
의
 온
실
가
스
, 
미
세
먼
지
 배
출
공
정
은
 

밀
접
하
며
 
동
시
저
감
 
대
상
임
에
도
 
불
구

하
고
 T
ra
de
-
O
ff 
관
계
를
 극
복
할
 수
 있
는
 

기
술
력
이
 
부
족
하
며
 
마
땅
한
 
정
부
 
R
&
D
 

지
원
사
례
도
 찾
기
 힘
듦

 신
규
 소
형
 연
소
공
정
 개
선
기
술
 개
발
·
실
증

동
시
 저
감
 시
 온
실
가
스
 감
축
률
 향
상
 :
 5
0%
(‘2
5)

동
시
 저
감
 시
 미
세
먼
지
 감
축
률
 향
상
 :
 5
0%
(‘2
5)

 신
규
 중
대
형
 산
업
용
보
일
러
 동
시
저
감
 기
술
개
발

 신
규
 
반
도
체

‧디스
플
레
이
 
열
분
해
공
정
 
동
시
저
감
 

기
술
개
발

 신
규
 석
유
화
학
 공
정
 최
적
화
 동
시
저
감
 기
술
개
발
 

 신
규
 산
업
배
출
 미
세
먼
지
 하
이
브
리
드
 동
시
저
감
 

기
술
개
발

 신
규
 배
열
회
수
 열
저
장
시
스
템
의
 중

‧고온
 잠
열
축

열
시
스
템
 기
술
개
발

현
장

재
이
용
 

기
술

(당
초
)

신
규

(조
정
)

4

미
활
용
 폐
열
 

회
수
 기
술

산
업
현
장
에
서
 사
용
하
고
 버
려
지
는
 미
활
용
 

폐
열
이
 다
수
 존
재

해
외
에
서
는
 미
활
용
 폐
열
에
 대
한
 연
구
가
 

활
발
하
게
 진
행
중
이
나
 우
리
나
라
는
 미
흡

 신
규
 열
회
수
 소
재
 기
술

열
회
수
 전
열
소
자
 성
능
 :
 기
존
 대
비
 3
배
 향
상
(‘2
6)

폐
열
 회
수
율
 :
 전
체
 발
생
 대
비
 5
%
(‘2
6)

 신
규
 회
수
열
 에
너
지
화
 

시
스
템
 기
술

 신
규
 
폐
열
의
 
공
정
 
활

용
 최
적
화
 플
랫
폼
 기
술

희
소

금
속
 

회
수
 

공
통
활
용
 

기
술

(당
초
)

2

(조
정
)

5

4
대
 

희
소
금
속
 

회
수
기
술

4대
 희
소
금
속
의
 회
수
율
은
 0
.1
%
 미
만

4대
 희
소
금
속
의
 순
도
 향
상
 지
표
 0

탄
탈
륨
 회

수
 기
술

회
수
금
속
 순
도
 향
상
지
표
 :
 1
.8
5(
‘2
2)

G
R
 인
증
 건
수
 :
 2
건
(‘2
2)

희
토
류
 회
수
 기
술

고
품
위
 고
상
 

순
환
자
원
 

기
술

회
수
율
 :
 9
5%

에
너
지
 저
감
율
 :
 0
%

수
입
대
체
율
 :
 0
%

 신
규
 
에
너
지
 
저
감
형
 
고
융
점
 
금
속
 

용
해
 회
수
 기
술

회
수
율
 :
 9
9%

에
너
지
 저
감
율
 :
 3
0%

수
입
대
체
율
 :
 5
%

 신
규
 고
융
점
 금
속
 회
수
율
 향
상
 전

처
리
 기
술

 신
규
 희
소
금
속
 분
말
 균
질
화
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

저
품
위
 고
상
 

순
환
자
원
 

기
술

에
너
지
 저
감
율
 :
 0
%

유
해
물
질
 사
용
 저
감
율
 :
 0
%

회
수
율
 :
 9
7%

침
출
율
 :
 9
5%

 신
규
 저
품
위
 고
상
자
원
용
 차
세
대
 

분
쇄
 장
치
 기
술

에
너
지
 저
감
율
 :
 2
0%

유
해
물
질
 사
용
 저
감
율
 :
 2
0%

회
수
율
 :
 9
9%

침
출
율
 :
 9
9.
5%

 신
규
 유
기
물
/불
화
물
 등
 유
해
물
질
의
 

친
환
경
 제
거
 기
술

 신
규
 포
집
금
속
 이
용
 유
가
금
속
 회
수
 

기
술

 신
규
 다
품
종
 희
소
금
속
 회
수
 차
세
대
 

용
매
추
출
 기
술

 신
규
 환
경
부
하
 저
감
형
 희
소
금
속
 

침
출
 기
술

저
품
위
 액
상
 

순
환
자
원
 

기
술

고
액
분
리
율
 :
 8
0%

회
수
율
 :
 9
5%

 신
규
 
액
상
 
순
환
자
원
용
 
고
액
 
분
리
 

장
치
 기
술

고
액
분
리
율
 :
 9
5%

회
수
율
 :
 9
8~
99
%

 신
규
 다
원
계
 금
속
 함
유
 순
환
자
원
의
 

열
처
리
 기
반
 상
제
어
 선
별
 기
술

 신
규
 고
저
농
도
 금
속
이
온
의
 고
효
율
 

전
해
회
수
 기
술

순
환
자
원
 

재
제
조
 

기
술

(당
초
)

2

(조
정
)

3

전
자
화
 부
품
 

재
제
조
 기
술

현
재
까
지
 대
부
분
 기
계
부
품
 중
심
의
 재
제

조
 기
술
개
발
 투
자
가
 이
루
어
짐
 

전
자
화
 부
품
 증
가
에
 따
라
 기
술
개
발
 필
요

A
B
S
 모
듈
 

재
제
조
 기
술

신
품
 대
비
 품
질
성
능
 :
 9
5%
 이
상
(‘2
5)

재
제
조
 품
질
인
증
 건
수
 :
 5
건
 이
상
(‘2
5)

전
자
식
 커
플
링
 재
제
조
 

기
술

 신
규
 전
기
자
동
차
 핵
심

부
품
 재
제
조
 기
술

산
업
기
계
 

재
제
조
 기
술

노
후
화
된
 산
업
기
계
의
 증
가
와
 함
께
 불
량
 

발
생
 및
 폐
기
물
 처
리
문
제
 증
가

현
재
 노
후
화
 산
업
기
계
는
 수
리
 정
도
의
 

기
술
개
발
 수
준
에
 그
치
고
 있
음

7대
 산
업
기
계
 재
제
조
 기
술

재
제
조
 사
업
화
 산
업
기
계
 종
류
 :
 7
종
 이
상
(‘2
4)

등
록
특
허
 S
M
A
R
T 
평
균
 :
 4
.5
 이
상
(‘2
5)

국
산
 C
N
C
선
반
 재
제
조
 스
펙
업
 및
 보
급
확
산

Io
T 
기
반
 재
제
조
 산
업
기
계
 모
니
터
링
/진
단
 기
술

산
업
기
계
 요
소
기
술
 표
준
화
 기
반
구
축
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

특
수
차
량
 

노
후
엔
진
 및
 

배
기
장
치
 

재
제
조
 기
술

미
세
먼
지
 단
위
 배
출
량
이
 크
지
만
 저
공
해
 

조
치
 대
상
에
서
 제
외
되
어
 있
음

미
세
먼
지
 저
감
을
 위
하
여
 엔
진
 및
 배
기
장

치
 재
제
조
 기
술
 개
발
이
 필
요

노
후
 특
수
화
물
차
량
 엔

진
 
재
제
조
 
및
 
전
자
화
 

연
동
 후
처
리
장
치
 개
발

환
경
부
 기
준
 충
족
 특
수
차
량
 종
류
 :
 3
종
 이
상
(‘2
4)

등
록
특
허
 S
M
A
R
T 
평
균
 :
 4
.5
 이
상
(‘2
5)

건
설
기
계
엔
진
재
제
조
를
 

통
한
 
Ti
er
-
4배
출
가
스
 

저
감
 기
술

노
후
 농
기
계
 엔
진
 재
제

조
 기
술

재
제
조
엔
진
 및
 후
처
리

장
비
 보
급
확
산

노
후
 

전
력
기
자
재
 

재
제
조
 기
술

사
용
연
한
이
 넘
었
거
나
 용
량
교
체
가
 필
요

한
 폐
기
 전
략
기
자
재
 발
생
량
 증
가

현
재
는
 대
부
분
 물
질
 재
활
용
 중

노
후
 G
IS
 재
제
조
 기
술

신
품
 대
비
 성
능
 :
 9
5%
 이
상
(‘2
2)

신
품
 대
비
 가
격
 :
 5
0%
 이
하
(‘2
2)

노
후
 배
전
반
의
 I
C
T
 

융
합
 스
마
트
배
전
반
 

재
제
조
 기
술

노
후
 케
이
블
 재
제
조
 

기
술
개
발

G
IS
 
전
략
기
자
재
 
IC
T
 

융
합
 재
제
조
 및
 보
급

확
산

인
공

광
물
화
 

기
술

(당
초
)

신
규

(조
정
)

1

순
환
자
원
 

인
공
광
물
화
 

기
술

가
까
운
 미
래
에
 기
술
 발
전
으
로
 경
제
성
 

확
보
가
 가
능
성
이
 높
은
 폐
기
물
도
 대
부
분
 

매
립

 신
규
 농
축
 및
 임
계
농
도
 저
감
 기
술

인
공
광
물
의
 농
축
률
 :
 9
0%
 이
상
(‘2
7)

인
공
광
물
화
 종
류
 :
 5
종
 이
상
(‘2
7)

 신
규
 인
공
광
물
 무
해
화
 및
 반
응
안
정
화
 

기
술

 신
규
 
안
정
상
 
전
환
 
촉

진
 분
위
기
 조
성
을
 통
한
 

인
공
광
물
 제
조
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년 이
후

성
과
목
표

폐
쇄
순
환

그
리
드
 

시
스
템
 

기
술

(당
초
)

1

(조
정
)

6

폐
쇄
순
환
 

그
리
드
 

시
스
템
 기
술

폐
기
물
 분
류
체
계
로
 공
정
 부
산
물
 통
계

체
계
 구
축

공
정
 부
산
물
 발
생
 및
 배
출
에
 대
한
 센
서

기
술
 및
 데
이
터
 체
계
 구
축
 필
요

 신
규
 기
업
 배
출
현
황
 공
공
D
B
에
 기

반
한
 폐
기
물
 내
 유
용
자
원
 성
상
 예
측

(머
신
러
닝
) 
기
술

배
출
물
질
 성
상
추
정
 정
확
도
 :
 9
0%
 이
상
(‘2
3)

공
정
 부
산
물
 I
oT
 센
서
종
류
 :
 5
개
 이
상
(‘2
3)

등
록
특
허
 S
M
A
R
T 
평
균
 :
 4
.5
 이
상
(‘2
3)

 신
규
 제
조
 공
정
 내
 부
산
물
 배
출
 

현
황
의
 실
시
간
 모
니
터
링
 기
술
(Io
T 

센
서
)

 신
규
 산
업
데
이
터
 통
합
 시
스
템
 기
술

화
학
안
전
 

관
리

서
비
스
 

기
술

(당
초
)

4

(조
정
)

7

화
학
안
전
 

관
리
서
비
스
 

기
술

원
료
재
료
의
 유
해
성
 및
 위
해
성
 평
가
 기
관
이
 

부
족
하
여
 업
계
 애
로
사
항
 증
가

 신
규
 화
학
물
질
 모
니
터
링
 기
술

국
내
 유
해
성
 평
가
 비
용
 :
 기
존
 대
비
 5
0%
 이
하
(‘2
4)

화
학
물
질
 전
주
기
 관
리
시
스
템
 적
용
 사
업
장
 :
 1
00
개
 이
상
(‘2
4)

 신
규
 화
학
물
질
 공
정
관
리
 기
술

 신
규
 화
학
물
질
 사
고
예
방
 및
 대
응
기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

국
내
 전
기
수
소
자
동
차
 시
장
 확
대
(누
적
) 
90
만
대
 (
’2
5)
, 
전
기
수
소
자
동
차
 산
업
 고
용
 확
대
 1
.7
만
명
 (
’2
5)
, 
선
진
국
 대
비
 기
술
수
준
 9
5%
 (
’2
5)
, 
종
소
재
 적
용
 경
량
화
율
 

20
%
 달
성

(구
동
 및
 전
력
변
환
) 
전
기
구
동
시
스
템
의
 고
도
화
 및
 차
세
대
 반
도
체
 기
반
 전
력
변
환
 기
술
개
발
 추
진
  

(에
너
지
 저
장
 및
 충
전
) 
차
량
 주
행
거
리
 확
대
 및
 가
격
 저
감
 등
을
 위
해
 배
터
리
 고
도
화
, 
배
터
리
 상
태
 모
니
터
링
 기
술
, 
대
용
량
 충
전
기
술
, 
자
동
충
전
 기
술
 등
에
 대
한
 

투
자
 확
대
 

(효
율
향
상
) 
냉
매
 압
축
기
 기
술
, 
소
모
전
력
 저
감
 기
술
, 
열
관
리
 제
어
 기
술
 등
 투
자
 확
대

(수
소
차
) 
연
료
전
지
시
스
템
, 
수
소
 저
장
시
스
템
 및
 충
전
 시
스
템
 기
술
 지
속
 지
원

전
기
차

기
술

1
구
동
 및
 

전
력
변
환

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 7
%

(해
외
기
업
) 
컨
티
넨
털
, 
A
B
B
, 
보
쉬
, 
지
멘
스
, 

셰
플
러

(국
내
기
업
) 
현
대
모
비
스
, 
LG
 전
자
, 
포
스
코
, 

LS
전
선

(기
술
수
준
) 
90
%

구
동
모
터
 성
능
 고
도
화
 기
술
(~
‘2
4)

전
동
기
 출
력
밀
도
 3
.5
kW
/k
g
이
상
 달
성
(현
재
 2
.5
kW
/k
g 
수
준
)

인
버
터
 출
력
밀
도
 1
7k
W
/L
 달
성
(‘2
5)

감
속
기
 고
감
속
비
 기
술
(~
‘2
4)

전
기
구
동
시
스
템
 모
듈
화
/일
체
화
 기
술
(~
‘2
5)

W
B
G
전
력
모
듈
 기
반
 전
력
변
환
기
기
 고
밀
도
화
 기
술

(~
‘2
4)

동
력
전
달
효
율
 향
상
기
술
(~
‘2
3)

구
동
인
버
터
 고
효
율
화
 기
술
(~
‘2
5)

모
터
/인
버
터
 냉
각
성
능
 고
도
화
 기
술
(~
‘2
5)

컨
버
터
(H
D
C
, 
LD
C
, 
O
B
C
) 
고
효
율
화
 기
술
(~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

1
에
너
지
 

저
장
 및
 충
전

1.
 에
너
지
 저
장

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 3
0%

(해
외
기
업
) 
파
나
소
닉
, 
C
A
TL
, 
B
Y
D

(국
내
기
업
) 
LG
화
학
, 
삼
성
S
D
I, 
S
K
I

(기
술
수
준
) 
99
%

2.
 충
전

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 1
0%

(해
외
기
업
) 
A
B
B
, 
E
fa
ce
c,
 D
el
ta

(국
내
기
업
) 
시
그
넷
, 
중
앙
제
어
, 

P
N
E
시
스
템
즈

(기
술
수
준
) 
90
%

고
에
너
지
밀
도
 이
차
전
지
 고
도
화
 기
술
(~
‘2
4)

배
터
리
팩
 에
너
지
 밀
도
 2
00
W
h/
kg
 달
성

(현
재
 국
내
 수
준
 1
30
W
h/
kg
, 
세
계
 최
고
 수
준
 1
50
W
h/
kg
)(‘
25
)

리
튬
 이
차
전
지
 충
전
수
입
성
 향
상
기
술
(~
24
)

고
밀
도
 배
터
리
 팩
/시
스
템
 기
술

리
튬
이
차
전
지
 

시
스
템
 안
전
성
 

향
상
 

기
술
 

(~
‘2
4)

고
밀
도
/고
강
성
 구
조
전
지
시
스
템
 기
술
(~
24
)

상
용
 
전
기
차
용
 
배
터
리
 
공
용
화
 

기
술

에
뮬
레
이
션
 기
반
 전
력
 아
키
텍
처
 설
계
기
술
(~
‘2
4)

전
기
수
소
자
동
차
용
 
차
세
대
 
전
지
시
스
템
 
기
술

(~
‘2
5)

실
시
간
 
배
터
리
 
상
태
 
모
니
터
링
 

및
 분
석
기
술

초
급
속
 대
용
량
 

충
전
기
술

상
용
 전
기
차
용
 대
용
량
 충
전
기
술
(~
‘2
4)

V
2X
 충
전
 

시
스
템
 기
술

 자
율
주
행
 기
반
 자
동
충
전
기
술
(~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

1
공
조
 및

열
관
리

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 2
5%

(해
외
기
업
) 
D
en
so
, 
V
al
eo
, 
M
ah
le
, 
C
al
so
ni
c

(국
내
기
업
) 
한
온
시
스
템
, 
두
원
전
자
, 
이
레
오
토

(기
술
수
준
) 
90
%

탄
화
수
소
계
열
 혼
합
냉
매
 기
술
(~
‘2
3)
 

저
온
운
전
시
(T
am
b=
-
7℃
 조
건
) 
저
온
연
비
 1
5%
 이
상
 증
대
(‘2
4)

(상
온
운
전
 대
비
 저
온
운
전
시
 주
행
거
리
 감
소
량
 1
0%
 이
하
)

고
전
압
용
 고
효
율
 고
압
축
비
 냉
매
 압
축
기
 기
술
(~
‘2
4)
 

냉
난
방
 소
모
전
력
 저
감
을
 위
한
 근
접
공
조
 기
술
(~
‘2
4)
 

탑
승
자
 열
쾌
적
성
 관
리
 기
술
(~
‘2
3)
 

배
터
리
 셀
온
도
 균
일
화
 열
관
리
 기
술
(~
‘2
3)
 

배
터
리
 승
온
 성
능
 향
상
을
 위
한
 

미
활
용
 
에
너
지
의
 
열
회
생
 
기
술

(~
‘2
5)
 

초
급
속
충
전
 

대
응
 배
터
리
 

열
관
리
 시
스
템
 

기
술
(‘2
3~
‘2
5)
 

실
내
공
조
/e
-
파
워
트
레
인
 연
계
 통
합
 열
관
리
 기
술

개
발
(~
‘2
3)
 

인
공
지
능
 A
I 
기
술
을
 적
용
한
 

지
능
형
 통
합
열
관
리
 제
어
 기
술
 

(~
‘2
5)
 

자
율
주
행
차
 

대
응
 능
동
공
조
 

기
술
(‘2
3~
‘2
6)
 

냉
시
동
시
 배
관

/펌
프
 
블
레
이

드
 마
찰
 손
실
 저

감
을
 위
한
 오
일

기
반
 열
관
리
 기

술
(‘2
3~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

대
형
 전
기
구
동
 

차
량
용
 고
전
압
 

고
용
량
 전
동
식
 

오
일
펌
프
 기
술

(‘2
3~
‘2
5)
 

대
형
 
버
스
/트

럭
용
 전
기
구
동
 

상
용
차
 
열
 
및
 

전
력
제
어
용
 열

관
리
 
시
스
템
 

기
술
(‘2
3~
‘2
5)
 

1
경
량
화

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 8
%

(해
외
기
업
) 
D
en
so
, 
B
os
ch
, 
C
on
tin
en
ta
l

(국
내
기
업
) 
현
대
모
비
스
, 
만
도
, 
㈜
에
스
엘

(기
술
수
준
) 
83
%

다
종
소
재
 및
 접
합
기
술
적
용
 경
량
 차
체
 기
술
(‘~
25
)

N
C
A
P
 대
응
 고
안
전
 경
량
 E
V
 차
체
 개
발
(‘2
3)

고
강
도
 초
경
량
 프
레
임
 기
술
(~
‘2
3)

경
량
 소
재
 적
용
 섀
시
 부
품
 기
술
(~
‘2
5)

고
안
전
 경
량
 휠
/타
이
어
 기
술
(~
‘2
5)

공
용
 전
장
부
품
 고
도
화
 기
술
(‘~
25
) 

공
용
 부
품
 경
량
화
 기
술
(~
‘2
5)
 

미
세
먼
지
 및
 온
실
가
스
 저
감
 기
술
(‘~
25
) 

2
안
전
·
편
의

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 1
0%

(해
외
기
업
) 
B
os
ch
, 
C
on
tin
en
ta
l

(국
내
기
업
) 
현
대
모
비
스
, 
만
도
, 
현
대
트
랜
시
스
, 

남
양
넥
스
모

(기
술
수
준
) 
75
%

친
환
경
 
전
자
제
어
식
 
자
기
유
체
 
브
레
이
크
 
기
술

(~
‘2
4)

규
제
 대
응
을
 위
한
 다
중
안
전
 및
 F
ai
l-
op
er
at
io
n 
기
능
 기
반
 조
향
, 

제
동
 시
스
템
 개
발
(‘2
8)

Fa
il-
op
er
at
io
na
l 
전
자
제
어
 
브
레
이
크
 
시
스
템
 

기
술
(~
‘2
4)

충
돌
회
피
 및
 사
고
저
감
을
 위
한
 A
E
S
 시
스
템
 기
술

(~
‘2
4)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

주
행
안
전
핵
심
 부
품
 고
장
진
단
 및
 예
지
 기
술
(~
‘2
4)

환
경
센
서
 융
합
 전
자
제
어
 댐
퍼
 적
용
 능
동
현
가
 

기
술
(~
‘2
4)

Fa
il-
op
er
at
io
n 
기
반
 
Li
nk
le
ss
 

독
립
 
S
B
W
 
조
향
시
스
템
 
기
술

(~
‘2
5)

주
행
 안
정
성
 및
 에
너
지
 저
감
형
 

회
생
제
동
형
 댐
퍼
 기
술
(~
‘2
6)

제
동
안
전
성
 향

상
을
 
위
한
 
전

륜
형
 주
차
브
레

이
크
 

기
술

(‘2
3~
‘2
8)

상
용
차
용
 
후
/

측
방
 충
돌
 안
전
 

및
 
주
차
지
원
 

기
술
(‘2
4~
‘2
7)

독
립
 
조
향
 
및
 

구
동
이
 가
능
한
 

전
동
통
합
모
듈
 

기
술

(‘2
4~
‘2
7)

운
전
자
 
및
 
탑

승
자
 
맞
춤
형
 

이
모
셔
널
 주
행

제
어
기
술

(‘2
3~
‘2
7)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

수
소
차

기
술

1
연
료
전
지

시
스
템

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 3
0%

(해
외
기
업
) 
토
요
타
, 
혼
다
, 
닛
산

(국
내
기
업
) 
현
대
차
, 
현
대
모
비
스

(기
술
수
준
) 
95
%

연
료
전
지
 스
택
에
 사
용
되
는
 백
금

사
용
량
 저
감
 기
술

내
구
성
 5
배
(2
5,
00
0시
간
) 
향
상
(‘2
5)

수
소
상
용
차
용
 고
출
력
(2
00
kW
급
) 
연
료
전
지
시
스
템
 

기
술

고
내
구
 
가
스
켓
 
일
체
형
/비
일
체

형
 금
속
분
리
판
 기
술
 

내
구
 5
0만
km
 확
보
를
 위
한
 고
강

성
 기
체
확
산
층
 기
술
 

스
택
 
출
력
 
향
상
을
 
위
한
 
산
소
 
농
도
 
제
어
 
기
술

(~
‘2
5)
 

1

수
소
 저
장
 

시
스
템
 

및
 충
전

(‘3
0년
 시
장
 전
망
) 
세
계
시
장
의
 1
5%

(해
외
기
업
) 
S
G
L,
 T
or
ay

(국
내
기
업
) 
일
진
복
합
소
재
, 
롯
데
케
미
칼

(기
술
수
준
) 
85
%

승
용
, 
버
스
 겸

용
 
수
소
충
전
 

기
술
 
및
 
부
품
 

국
산
화

충
전
 시
간
 1
/3
(상
용
 3
.6
kg
/m
in
) 
단
축
 및
 2
대
 이
상
 동
시
 충
전
 달
성

(현
재
 국
대
 수
준
 1
kg
/m
in
, 
1대
)(
‘2
3)

충
전
소
용
 수
소
 생
산
/공
급
 기
술

수
소
충
전
소
용
 대
용
량
 수
소
압
축

기
 기
술

수
소
저
장
용
기
(승
용
, 
상
용
) 
가
격

저
감
 기
술

충
전
소
용
 
대
용
량
 
수
소
 
저
장
 
및
 
압
력
분
배
 
기
술

(~
‘2
3)
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친
환
경
 스
마
트
 조
선
해
양
플
랜
트

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(친
환
경
부
품

‧소재
) 
국
제
 환
경
규
제
 대
응
 친
환
경
 선
박
용
 부
품
/기
자
재
의
 설
계
 핵
심
기
술
 등
 지
원

(친
환
경
 에
너
지
 추
진
 시
스
템
) 
가
스
추
진
, 
대
체
연
료
 등
 차
별
화
된
 핵
심
 기
술
적
용
 신
제
품
 개
발

(IC
T 
융
합
 스
마
트
 선
박
) 
A
ut
op
ilo
t 
기
반
 자
율
운
항
선
박
 개
발
 및
 운
항
 선
박
 빅
데
이
터
를
 활
용
한
 운
항
효
율
 향
상
과
 기
자
재
 수
명
관
리
 기
술
개
발
 지
원

(해
양
플
랜
트
 지
원
 서
비
스
) 
실
 해
역
 설
치
 및
 적
용
을
 전
제
로
 한
 제
품
 운
용
기
술
개
발
 및
 현
장
 적
용
계
획
 연
계
 지
원

자
율

운
항

선
박

1
자
율
운
항

시
스
템

스
마
트
 선
박
 응
용
 서
비
스
 

플
랫
폼
 
기
반
 
원
격
 
선
박
 

항
해
 지
원
 기
술
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품
 

  
-
 스
마
트
 선
박
 응
용
 서
비
스
 플
랫
폼

  
-
 원
격
 선
박
 운
영
 의
사
결
정
지
원
시
스
템

  
-
 선
박
 원
격
운
항
시
스
템

  
-
 자
율
운
항
지
원
시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진
 

광
대
역
 통
신
 기
반
 원
격
 자
율
운
항
선
박
 제
어
기
술
(~
‘2
2)

육
해
상
 복
합
 자
율
운
항
선
박
 감
시
·
판
단
·
제
어
 기
술
(~
‘2
3)

해
역
별
 맞
춤
 통
합
 원
격
 지
율
운
항
체
계
 실
증
화
 기
술
(~
‘2
3)

2

진
단
/

유
지
보
수
 

시
스
템

빅
데
이
터
 관
리
 플
랫
폼
 기
술
 개
발
(~
‘2
3)

1)
 예
상
제
품

  
-
 빅
데
이
터
 및
 인
공
지
능
 기
반
의
 

고
장
진
단
 원
인
진
단
, 
잔
여
수
명
 예
측
 

시
스
템

  
-
 선
박
및
해
양
플
랜
트
 유
지
보
수
 시
스
템
 

(플
랫
폼
)

3)
 달
성
기
한

-
 2
02
4년
 이
내

2)
 관
련
사
진

데
이
터
 유
형
 적
응
형
 분
석
 

핵
심
 컴
포
넌
트
 개
발
(~
‘2
1)
데
이
터
 보
안
 및
 C
lo
ud
 인
프
라
 구
축
(~
‘2
3)
 

실
시
간
 모
니
터
링
 및
 이
상
 진
단
 시
스
템
(~
‘2
2)

In
te
gr
at
ed
 S
hi
p
 

ne
tw
or
k 
통
신
 기
술

장
비
(고
장
 유
형
)별
 고
장
 유
형
 판
단
을
 위
한
 디
지
털
 트
윈
 기
술
(~
‘2
2)

센
서
 데
이
터
 전
처
리
 가
공
을
 위
한
 마
이
크
로
프
로
세
서
 

&
 센
서
 플
랫
폼
 및
 E
m
be
dd
ed
 프
로
그
램
(‘2
2)
　

선
박
 구
조
 건
전
성
 진
단
과
 운
항
 데
이
터
를
 통
합
한
 고
장
 

진
단
 및
 예
측
 엔
지
니
어
링
 기
술
(~
‘2
2)
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

최
적
의
 유
지
보
수
 모
니
터
링
 및
 수
명
 예
측
 기
술
, 
선
박
 

수
명
 예
측
, 
형
상
 관
리
 시
스
템
　
(~
‘2
2)

고
장
 회
피
를
 위
한
 최
적
 유
지
보
수
 의
사
 지
원
 시
스
템

3
디
지
털
트
윈

시
스
템

디
지
털
 
목
업
 
생
성
 
기
술

(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 클
라
우
드
기
반
 디
지
털
 트
윈
 선
체
 모
델
 

통
합
 관
리
 시
스
템

  
-
 디
지
털
트
윈
모
델
3D
뷰
어

3)
 달
성
기
한

-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

가
상
현
실
통
합
 시
뮬
레
이
션
 기
술
(~
‘2
2)

원
격
제
어
/유
지
관
리
 기
술
(~
‘2
3)

가
상
현
실
 재
현
기
술
(~
‘2
3)

가
스
연
료

추
진
 

선
박

1
가
스
엔
진

시
스
템

중
소
형
 선
박
을
 위
한
 가
스
 터
빈
 시
스
템
 개
발
(~
‘2
2)

1)
 예
상
제
품

  
-
 가
스
연
료
추
진
 및
 연
료
전
지
 선
박
 시
스
템

  
-
 선
박
용
 D
ua
l 
fu
el
 연
료
전
지
 시
스
템

  
-
 수
소
 연
료
전
지
시
스
템
 효
율
 검
증
 시
스
템

2)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
2년
 이
내

LN
G
 및
 수
소
 연
료
전
지
 d
ua
l 추
진
 시
스
템
 개
발
(~
‘2
2)

LP
G
 연
료
추
진
 시
스
템
 개
발

(~
‘2
1)

수
소
연
료
추
진
선
박
용
 연
료
전
지
시
스
템
 효
율
 검
증
 기
술

(~
‘2
2)

3
가
스
연
료

공
급
시
스
템

수
소
연
료
추
진
선
박
용
 연
료

공
급
시
스
템
 
설
계
 
기
술

(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 수
소
연
료
추
진
선
박
용
 연
료
공
급
시
스
템
 

및
 주
요
기
자
재

  
-
 수
소
 액
화
공
정
 시
스
템
 및
 주
요
기
자
재

  
-
 초
대
형
 선
박
용
 L
N
G
연
료
공
급
시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
2년
 이
내

2)
 관
련
사
진

초
대
형
 
선
박
 
LN
G
 
연
료

공
급
시
스
템
 기
술
 (
~
‘2
1)

수
소
연
료
추
진
선
박
용
 수
소
기
화
기
 설
계
 및
 제
작
 기
술

(~
‘2
2)

수
소
 액
화
 공
정
기
술
 개
발
(~
‘2
2)

초
대
형
 선
박
 L
N
G
연
료
공
급
시
스
템
용
 고
압
 기
화
기
 

개
발
(~
22
)

선
박
용
 L
H
2 
B
O
G
 O
il 
Fr
ee
 T
yp
e 
압
축
기
 개
발
(~
‘2
2)
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

2
벙
커
링

시
스
템

선
박
용
 액
화
수
소
 L
oa
d
in
g 
A
rm
 개
발
(~
‘2
3)

1)
 예
상
제
품

  
-
 액
화
수
소
저
장
탱
크
, 
연
료
공
급
시
스
템
 

등
을
 포
함
한
 주
요
 기
자
재

2)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
4년
 이
내

수
소
운
반
선
 B
O
G
 처
리
기
술
 개
발
(~
‘2
4)

수
소
운
반
선
 저
장
 탱
크
 개
발
(~
‘2
3)

수
소
벙
커
링
 및
 연
료
추
진
 시
스
템
 T
es
t 
Fa
ci
lit
y 
구
축
(~
‘2
4)

액
화
수
소
 이
송
기
술
 개
발

(~
‘2
1)

5K
급
 
LN
G
 
벙
커
링
선
의
 

Sh
ip
 t
o 
Sh
ip
 벙
커
링
 기
술
 

실
증
화
 (
~
‘2
1)

대
형
 
선
박
용
 
터
미
널
 
to
 

Sh
ip
 벙
커
링
 기
자
재
 실
증
 

(~
‘2
1)

전
기
추
진

선
박

1
발
전
저
장

시
스
템

하
이
브
리
드
 엔
진
 기
반
 

발
전
 기
술
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 고
효
율
/친
환
경
 발
전
저
장
시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

연
료
전
지
 기
반
 발
전
 및
 폐
열
회
수
 기
술
(~
‘2
3)

추
진
용
 전
기
 저
장
 및
 관
리
 기
술
(~
‘2
3)

2

전
기
추
진

구
동

시
스
템

선
박
용
 전
기
추
진
 발
전
기
 

및
 모
터
 기
술
 개
발
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 전
기
추
진
선
박
 추
진
구
동
시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

전
기
추
진
 동
력
전
달
 및
 감
속
기
어
 시
스
템
 개
발
(~
‘2
2)

전
기
추
진
 프
로
펠
러
 시
스
템
 기
술
 개
발
(~
‘2
2)

전
기
추
진
기
 최
적
화
 기
술
 개
발
 (
~
‘2
3)
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위

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

3

대
용
량

배
터
리

시
스
템

고
신
뢰
성
 
대
용
량
 
이
차

전
지
 시
스
템
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 선
박
해
양
용
 대
용
량
 배
터
리
 시
스
템
 및
 

B
M
S

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
4년
 이
내

2)
 관
련
사
진

대
용
량
 셀
 밸
런
싱
 에
너
지
 관
리
 기
술
(~
‘2
2)

배
터
리
시
스
템
 연
계
 D
C
 g
rid
 기
술
(~
‘2
3)

고
품
질
 전
원
 D
C
/A
C
 변
환
 기
술
(~
‘2
4)

친
환
경

고
효
율

선
박

1

선
박
에
너
지

효
율
향
상

시
스
템

저
항
추
진
성
능
향
상
(최
적
선
형
) 
기
술
(~
‘2
2)

1)
 예
상
제
품

  
-
 선
박
 운
항
 및
 구
조
성
능
 고
도
화
 설
계
 및
 

검
증
시
스
템

  
-
 폐
에
너
지
 재
활
용
 고
도
화
 시
스
템

2)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

운
항
효
율
향
상
 기
술
(~
‘2
3)

선
체
구
조
 최
적
화
 기
술
개
발
 (
구
조
경
량
화
, 
신
소
재
 적
용
기
술
 개
발
, 
샌
드
위
치
구
조
 

적
용
기
술
개
발
(~
‘2
3)

폐
열
회
수
 기
술
개
발
(~
‘2
3)

3

해
양
환
경

보
호

시
스
템
기
술

실
 선
박
 엔
진
 적
용
 E
G
C
S
 

(E
xh
au
st
 G
as
 C
le
an
in
g
 

S
ys
te
m
) 
개
발
 
및
 
성
능
 

검
증
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 배
기
가
스
 저
감
 및
 처
리
 시
스
템

  
-
 해
양
생
물
이
동
방
지
시
스
템

  
-
 선
박
소
음
대
응
기
술
및
점
검

  
-
 M
on
ito
rin
g 
Fe
ed
ba
ck

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

해
양
생
물
 이
동
방
지
 규
제
 대
응
 I
O
T 
기
반
 A
nt
i-
fo
ul
in
g 
S
ys
te
m
 개
발
(~
‘2
3)

U
S
C
G
 P
ha
se
 I
I 
기
준
 부

합
 선
박
평
형
수
 설
비
 개
발
 

및
 P
S
C
 통
합
 자
가
 검
사
 

시
스
템
 개
발
(~
‘2
1)

N
O
x 
저
감
 및
 모
니
터
링
을
 

위
한
 E
G
R
(E
xh
au
st
 G
as
 

R
ec
irc
ul
at
io
n)
 
S
ys
te
m
 

기
술
 개
발
(~
‘2
1)

실
선
 수
중
소
음
 계
측
 및
 제
어
, 
모
니
터
링
 시
스
템
 기
술

개
발
(~
‘2
2)
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

4
친
환
경

레
저
선
박

고
강
도
 
경
량
 
구
조
 
소
재
 

기
술
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 유
압
식
 알
루
미
늄
 T
hr
us
te
r

  
-
 친
환
경
의
 I
T기
반
 항
행
용
 등
화
기
구
 및
 

조
명
등

  
-
 항
해
안
전
구
조
시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
2년
 이
내

2)
 관
련
사
진

항
해
 안
전
 기
자
재
 시
스
템

(~
‘2
1)

친
환
경
 추
진
시
스
템
(~
‘2
2)
 

친
환
경
 인
테
리
어
 기
자
재
 기
술
(~
‘2
2)

2
수
리
개
조
 

시
스
템

친
환
경
 
수
리
/개
조
 
생
산
 

기
술
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 개
조
/수
리
 특
화
 자
동
화
장
치

  
-
 친
환
경
 도
료

  
-
 미
세
먼
지
 저
감
 장
치
 -
특
수
선
형
 수
리

시
설
-
수
리
/개
조
 설
계
정
보
 관
리
시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
2년
 이
내

2)
 관
련
사
진

최
적
 수
리
/개
조
 설
계
 기
술
(~
‘2
2)

친
환
경
 고
강
도
 도
장
·
용
접
 기
술
(~
‘2
3)

가
스
오
일

생
산

플
랜
트

2
시
추
설
비
 

시
스
템

시
추
선
 스
마
트
 운
영
 시
스
템
 개
발
 (
~
22
)

1)
 예
상
제
품

  
-
 시
추
선
 H
ul
l/
To
p 
시
스
템
 통
합
플
랫
폼
 

기
반
 운
항
/운
영
 분
석

  
-
 다
양
한
 시
추
 상
황
에
 대
한
 의
사
결
정
 

서
비
스
 

  
-
 단
일
제
어
기
 이
용
 원
격
다
중
시
스
템
 제
어
 

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
2년
 이
내

2)
 관
련
사
진

스
마
트
 시
운
전
 기
술
 (
~
22
)

시
추
 자
동
화
 기
술
 (
~
‘2
3)
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위

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

1
To
p
si
d
e 

공
정
시
스
템

오
일
/가
스
 생
산
 기
술
(~
21
)

1)
 예
상
제
품

  
-
 표
준
FP
S
O

  
-
 표
준
 연
근
해
, 
대
양
FL
N
G

  
-
 액
화
/분
리
공
정
 시
스
템

  
-
 공
급
망
체
인
관
리
시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

액
화
/기
화
공
정
기
술
(~
22
)

탈
황
/탈
산
기
술
(~
22
)

유
틸
리
티
 공
급
 시
스
템
(~
23
)

국
제
표
준
장
비
 설
계
 및
 제
작
기
술
(~
22
)

국
제
 표
준
 벌
크
자
재
 설
계
 및
 제
작
 기
술
(~
22
)

3
심
해
저

생
산
시
스
템

S
ub
se
a 
S
ys
te
m
 설
계
 

기
술
 (
~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 심
해
저
 생
산
시
스
템
 개
념
/기
본
 설
계

  
-
 심
해
저
용
 생
산
장
비
 및
 센
서
류

  
-
 심
해
저
생
산
설
비
 통
합
 모
니
터
링
을
 통
한
 

시
스
템
 안
정
성
 분
석
 서
비
스
 및
 유
지
보

수
 시
스
템

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

분
리
/압
축
 기
술
 (
~
‘2
3)

생
산
설
비
 검
사
/모
니
터
링
 기
술
(~
‘2
3)

해
상

에
너
지

플
랜
트

1
해
상
발
전
/

저
장
시
스
템

무
인
 해
상
 변
전
 기
술
(~
‘2
3)

1)
 예
상
제
품

  
-
 신
재
생
발
전
플
랜
트

  
-
 해
상
 변
전
설
비

  
-
 해
상
용
 에
너
지
 저
장
 장
치

  
-
 해
상
 발
전
플
랜
트
 ,
 변
전
설
비
 유
지
보
수
 

및
 운
영
 서
비
스
 기
술

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
5년
 이
내

2)
 관
련
사
진

신
재
생
 에
너
지
 발
전
 기
술

(~
‘2
1)

해
상
용
 E
ne
rg
y 
S
to
ra
ge
 D
ev
ic
e 
기
술
(~
‘2
2)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

2

에
너
지
 

저
장
/이
송
 

시
스
템

U
ni
ve
rs
al
 

Tr
an
sf
er
 

Sy
st
em
 개
발
 기
술
(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 고
효
율
 고
압
 전
력
변
환
기
 설
계
기
술

  
-
 해
저
 직
류
 송
전
시
스
템
 기
술

  
-
 해
저
 시
스
템
 모
니
터
링
 및
 유
지
보
수
 기
술

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

해
상
-
육
상
 전
력
망
 설
치
 기
술
(~
‘2
2)

최
소
 손
실
 전
력
 이
송
 기
술
(~
‘2
2)

단
위
 모
듈
별
 전
력
 이
송
 기
술
(~
‘2
3)

극
지

해
양

플
랜
트

3

빙
상
환
경

탐
지
/예
측
 

시
스
템

영
상
 분
석
 기
술
을
 이
용
한
 

해
빙
 
특
성
 
계
측
 
시
스
템

(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 해
양
환
경
정
보
제
공
서
비
스
기
술

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

레
이
더
에
 의
한
 원
격
 해
빙
 

탐
지
/분
석
 
시
스
템
 
개
발

(~
‘2
1)

해
빙
 분
포
 및
 유
빙
 경
로
 예
보
 시
스
템
 개
발
(~
‘2
3)

빙
권
 해
양
 환
경
하
중
 통
합
 관
리
 체
계
 개
발
(~
‘2
3)

1

내
한
성
능

시
스
템
 및
 

소
재

극
지
용
 
대
빙
 
마
찰
 
/ 
마
모
 
저
항
성
 
도
료
기
술
 
개
발

(~
‘2
2)

1)
 예
상
제
품

  
-
 빙
 저
항
 감
소
/선
체
 표
면
 손
상
 방
지
/ 

착
빙
 방
지
를
 위
한
 특
수
 도
료

  
-
 저
온
용
 기
능
성
 소
재
/장
비
 개
발

3)
 달
성
기
한

-
20
23
년
 이
내

2)
 관
련
사
진

A
nt
i-
ic
in
g,
 D
e-
ic
in
g용
 기
능
성
 소
재
 및
 장
비
 개
발

(~
‘2
2)

극
지
/극
한
/극
저
온
환
경
 강
재
/파
이
프
/의
장
 소
재
 및
 

평
가
기
술
 개
발
(~
‘2
2)

방
한
소
재
 기
술
 개
발
(~
‘2
2)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년
 이
후

성
과
목
표

2

극
지
해
양

플
랜
트

운
용
시
스
템

Ic
e-
va
ni
ng
 기
술
을
 적
용
한
 해
양
플
랜
트
 위
치
유
지
 

시
스
템
 개
발
(~
‘2
2)

1)
 예
상
제
품

  
-
 한
국
형
 I
ce
-
va
ni
ng
 기
반
 대
빙
 동
적
위

치
유
지
시
스
템

  
-
 I
C
T 
기
반
 빙
상
관
리
 시
스
템

  
- 
한
국
형
 극
지
 해
양
구
조
물
과
 이
를
 지
원
하
는
 

지
원
/채
굴
자
원
 운
송
 선
박
 설
계
기
술

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

극
지
 해
양
플
랜
트
 작
업
 지
원
 및
 채
굴
 자
원
 운
송
 선
박
 

개
발
(~
‘2
2)

Ic
e 
m
an
ag
em
en
t 
전
략
 및
 비
상
 대
응
 기
술
 개
발
(~
‘2
3)

해
양
 환
경
 특
성
을
 고
려
한
 맞
춤
형
 극
지
 해
양
플
랜
트
 최
적
 형
상
 개
발
(~
‘2
3)

스
마
트

야
드

3

스
마
트
설
계

지
원

시
스
템

FE
E
D
/상
세
/생
산
 
설
계
통
합
 
지
원
시
스
템
 
개
발
 
기
술

(~
‘2
2)

1)
 예
상
제
품

  
-
 F
EE
D
/상
세
/생
산
 설
계
 통
합
 지
원
 시
스
템

  
-
 빅
데
이
터
 기
반
 자
재
 물
량
 예
측
 시
스
템
 등

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

A
I기
반
 도
면
정
보
 추
출
 기
술
(~
‘2
2)

빅
데
이
터
와
 설
계
 시
뮬
레
이
션
을
 이
용
한
 자
재
 예
측
 기
술
(~
‘2
3)
 

1
생
산
자
동
화

시
스
템

용
접
/도
장
 
자
동
화
 
기
술

(~
‘2
1)

1)
 예
상
제
품

  
-
 공
정
별
 변
형
량
 측
정
 및
 예
측
 시
스
템

  
-
 도
료
 벌
크
 서
플
라
이
 시
스
템

  
-
 야
간
 무
인
 물
류
 시
스
템

  
-
 선
박
 제
작
을
 위
한
 금
속
 프
린
팅
 시
스
템
 

3)
 달
성
기
한

 -
  
20
23
년
 이
내

2)
 관
련
사
진

공
정
별
 생
산
 시
스
템
 자
동
화
 기
술
(~
‘2
3)

2

스
마
트
야
드

운
영

시
스
템

혼
합
현
실
 및
 다
중
센
서
 융
합
 데
이
터
 기
반
 공
정
 관
리
 플
랫
폼
 기
술
(~
‘2
3)

1)
 예
상
제
품

  
-
 조
선
소
 특
화
 융
합
 데
이
터
 기
반
 공
정
/ 

안
전
/정
도
관
리
 기
술

  
-
 조
선
소
 생
산
통
합
운
영
 플
랫
폼
 기
술

3)
 달
성
기
한

  
-
 2
02
3년
 이
내

2)
 관
련
사
진

야
드
별
 공
정
/안
전
/정
도
 관
리
 기
술
(~
‘2
3)
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0
4

K
-
바

이
오

헬
스

 고
도

화

디
지
털
 헬
스
케
어

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

헬
스
케
어
 분
야
의
 글
로
벌
 구
조
변
화
에
 신
속
한
 대
응
을
 위
해
 비
대
면
헬
스
케
어
, 
A
I기
반
 혁
신
의
료
, 
디
지
털
치
료
기
기
 등
 확
대

  
-
 바
이
오
 빅
데
이
터
 플
랫
폼
 구
축
, 
생
체
 데
이
터
 수
집
 시
스
템
 및
 어
플
리
케
이
션
 개
발
, 
스
마
트
 건
강
관
리
 서
비
스
 구
현
, 
A
I기
반
 혁
신
 의
료
 시
스
템
 등

바
이
오

빅
데
이
터

플
랫
폼

1

의
료
 

빅
데
이
터

처
리
 및
 

C
D
M
 변
환

시
스
템
 구
축

(원
천
) 
비
정
형
 자
료
 

추
출
 및
 정
형
화
/표
준
화
 

개
발
(‘1
9~
’2
1)

C
D
M
 변
환
 시
스
템
 

  
 (
확
장
 플
랫
폼
 구
축
, 
변
환
 자
동
화
 도
구
 개
발
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년

(원
천
) 
C
D
M
 변
환
 기
술
 

개
발
(‘1
9~
’2
1)

(제
품
) 
D
Q
M
 자
동
화
 도
구
 개
발
(2
0~
‘2
2)

(제
품
) 
C
D
M
 변
환
 자
동
화
 도
구
 개
발
(‘2
0~
22
)

비
정
형
 

임
상
데
이
터
의

정
형
화
 

플
랫
폼

(원
천
) 
의
학
용
어
 온
톨
로

지
 구
축
(‘1
9~
’2
1)

비
정
형
 임
상
데
이
터
 자
동
 정
형
화
 시
스
템

  
 (
자
연
어
 처
리
 및
 플
랫
폼
 기
술
 확
보
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년

(원
천
) 
N
LP
기
반
 비
정
형
 임
상
데
이
터
 정
형
화
 기
술
 

개
발
(‘2
1~
’2
2)

(제
품
) 
의
료
분
석
 U
se
r별
 맞
춤
 질
의
 도
구
 개
발
 (
‘2
2)

분
산
형

의
료
 데
이
터

통
합
 분
석

플
랫
폼

(원
천
) 
분
산
형
 의
료
데
이

터
 
통
합
 
플
랫
폼
 
구
축

(‘1
9~
’2
1)

C
D
M
기
반
 통
합
플
랫
폼

  
 (
다
기
관
 의
료
데
이
터
 분
석
결
과
 통
합
 플
랫
폼
 확
보
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년

(원
천
) 
다
기
관
 의
료
 데

이
터
 
분
석
 
기
술
 
개
발

(‘1
9~
’2
1)

(제
품
) 
의
료
분
석
 o
pe
n 
A
P
I 
제
공
 기
술
 개
발
(‘2
1~
’2
4)

(제
품
) 
의
료
데
이
터
 D
as
hb
oa
rd
 분
석
 지
원
 기
술
 개
발
(‘2
1~
’2
4)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

C
D
M
기
반

환
자
용
 

P
H
R
 서
비
스

플
랫
폼

(원
천
) 
블
록
체
인
 
기
반
 

개
인
건
강
기
록
 
플
랫
폼
 

구
축
(1
9~
’2
1)

C
D
M
기
반
 환
자
용
 P
H
R
 통
합
 진
료
 건
강
관
리
서
비
스

  
 (
P
H
R
연
계
 플
랫
폼
 구
축
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년

(원
천
) 
개
인
 동
의
 및
 인

증
 기
술
 개
발
(‘1
9~
’2
1)

(원
천
) 
바
이
오
센
서
기
반
 환
자
 생
성
 의
료
자
료
 수
집
 

기
술
 개
발
(‘2
0~
’2
2)

(제
품
) 
병
원
 혹
은
 환
자
대
상
 건
강
관
리
 서
비
스
 개
발

(‘2
1~
’2
2)

의
료
 통
합

플
랫
폼
 

서
비
스
 

비
즈
니
스

모
델
 개
발

(제
품
) 
P
H
R
기
반
의
 데
이
터
 플
랫
폼
 구
축
(‘1
9~
22
)

맞
춤
형
 통
합
 건
강
관
리
 서
비
스
 등
 실
증

  
 (
C
D
M
기
반
 비
즈
니
스
 실
증
 확
보
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년

(제
품
) 
개
인
정
보
 보
안
 및
 관
리
 기
술
 개
발
(‘2
0~
22
)

(제
품
) 
보
안
 네
트
워
크
망
 설
치
 및
 관
리
 기
술
 개
발

(‘2
0~
22
)

생
체

데
이
터

수
집

시
스
템
 

및
 

어
플
리
 

케
이
션

2

디
지
털

생
체
신
호

측
정
 센
서

(원
천
) 
비
침
습
 
샘
플
링
 

및
 
센
싱
 
기
술
 
개
발

(‘1
9~
’2
1)

생
체
신
호
 모
니
터
링
 제
품

  
 (
정
량
 생
체
신
호
 측
정
 플
랫
폼
 기
술
 확
보
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년
 

(제
품
) 
헬
스
케
어
용
 생
체
신
호
 모
니
터
링
 제
품
 개
발

(‘2
0~
22
)

웨
어
러
블

디
바
이
스

(원
천
) 
스
마
트
폰
 연
동
 노
인
성
 질
환
 모
니
터
링
 제
품
 

개
발
(‘1
9~
22
)

실
버
/그
레
이
 맞
춤
형
 웨
어
러
블
 기
기

  
 (
노
인
성
 질
환
 모
니
터
링
 웨
어
러
블
 센
서
 개
발
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(제
품
) 
인
공
지
능
 기
반
 C
D
S
S
용
 웨
어
러
블
 센
서
 개
발
(‘2
0~
25
)

바
이
오
패
치

(스
탬
프
)

(원
천
) 
패
치
형
 고
감
도
 바
이
오
센
서
 기
술
 개
발
(‘1
9~
22
)

고
감
도
 바
이
오
패
치
형
 센
서
(심
·
근
·
뇌
전
도
 측
정
, 
미
세

생
체
신
호
 검
출
 가
능
 수
준
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(제
품
) 
패
치
형
 바
이
오
센
서
 구
동
 모
듈
 개
발
(‘2
1~
24
)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

헬
스
케
어
용

다
중
임
상

데
이
터
 정
형
화

시
스
템

(원
천
) 
유
전
체
 구
축
 및
 질
환
 상
관
성
 분
석
 기
술
 개
발

(‘1
9~
22
)

다
중
임
상
 데
이
터
 기
반
 건
강
유
지
 서
비
스
 (
한
국
인
 특
이
 유

전
체
 분
석
 기
술
을
 통
한
 C
D
S
S
구
축
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(제
품
) 
임
상
데
이
터
 
기
반
 
질
환
 
분
석
 
및
 
디
지
털
 
데
이
터
 
관
리
 
기
술
 
개
발

(‘1
9~
23
)

스
마
트

건
강

관
리

서
비
스

3

중
증
질
환
자

퇴
원
 후
 

관
리
 모
델

(원
천
) 
중
증
 질
환
별
 퇴
원
 

후
 관
리
 알
고
리
즘
 개
발

('1
9~
'2
1)

중
증
질
환
별
 맞
춤
형
 퇴
원
후
 관
리
서
비
스

  
 (
신
규
 퇴
원
 후
 맞
춤
형
 관
리
 서
비
스
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년

(제
품
) 
중
증
질
환
자
 관
리
 플
랫
폼
 개
발
('1
9~
'2
2)

암
경
험
자
용

생
활
습
관
 

관
리
 모
델

(원
천
) 
암
종
별
 생
활
습
관
 

관
리
 
알
고
리
즘
 
개
발

('1
9~
'2
1)

암
경
험
자
 대
상
 암
종
별
 맞
춤
형
 생
활
습
관
 관
리
서
비
스

  
 (
암
경
험
자
 맞
춤
형
 생
활
습
관
 관
리
 서
비
스
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(제
품
) 
암
경
험
자
 대
상
 생
활
습
관
 관
리
서
비
스
 실
증
 모
델
 개
발
('2
0~
'2
3)

IC
T
기
반

치
매
환
자
 

보
호
자
용

플
랫
폼

(원
천
) 
치
매
환
자
 보
호
자

용
 커
리
큘
럼
 개
발
('1
9~
'21
)

치
매
환
자
 보
호
자
용
서
비
스
(신
규
 서
비
스
 제
품
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(제
품
) 
치
매
환
자
 보
호
자
 대
상
 플
랫
폼
 서
비
스
 실
증
모
델
 개
발
('2
0~
'2
3)

맞
춤
형

만
성
질
환

전
주
기
 

생
활
습
관
 

관
리
 

알
고
리
즘

(원
천
) 
A
I기
반
 전
주
기
별
 

개
인
 
맞
춤
형
 
생
활
습
관
 

교
정
 
알
고
리
즘
 
개
발

('1
9~
'2
1)

만
성
질
환
별
 관
리
를
 위
한
 생
활
습
관
 헬
스
케
어
 서
비
스

  
 (
만
성
질
환
별
 생
활
습
관
 서
비
스
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(원
천
) 
빅
데
이
터
 기
반
의
 

만
성
질
환
 
발
병
 
예
측
 

모
델
 개
발
(‘1
9~
’2
1)

(제
품
) 
만
성
질
환
 전
주
기
 생
활
습
관
 관
리
를
 위
한
 디
지
털
 헬
스
케
어
 서
비
스
 

개
발
 (
‘2
0~
‘2
3)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

스
마
트
 시
니
어
 

세
대
를
 위
한
 

맞
춤
형

건
강
문
화

콘
텐
츠
 서
비
스

(원
천
) 
시
니
어
 
맞
춤
형
 

콘
텐
츠
 
큐
레
이
션
 
기
술
 

개
발
('1
9~
'2
1)

시
니
어
 맞
춤
형
 콘
텐
츠
 큐
레
이
션
 서
비
스

  
 (
감
성
기
반
 콘
텐
츠
 서
비
스
 제
품
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
2년

(제
품
) 
빅
데
이
터
 기
반
 시
각
화
 서
비
스
 개
발
(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
감
성
기
반
 콘
텐
츠
 큐
레
이
션
 서
비
스
 개
발
(‘2
1~
’2
3)

산
업
군
별
 

직
무
맞
춤
형
 

건
강
관
리

서
비
스
 개
발

(제
품
) 
산
업
환
경
 분
야
별
 맞
춤
형
 근
로
자
 건
강
관
리
 서
비
스
 개
발
 (
‘2
0~
‘2
3)

산
업
환
경
 분
야
별
 맞
춤
형
 근
로
자
 건
강
관
리
 서
비
스
 기
술

개
발

  
 (
근
로
자
 건
강
관
리
 서
비
스
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

비
대
면
 

신
체
측
정
 

기
술
 기
반
의
 

모
니
터
링
 및
 

서
비
스
 개
발

(제
품
) 
웨
어
러
블
 초
음
파
 소
자
를
 이
용
한
 배
뇨
/배
설
 기
능
 장
애
 관
리
 서
비
스
 (
‘2
1~
’2
4)

(제
품
) 
레
이
더
 융
합
 비
접
촉
 다
중
 복
합
 생
체
신
호
 연
속
 모
니
터
링
 리
코
더
 기
술
개
발
 (
‘2
1~
’2
4)

디
지
털

치
료
기
술

(제
품
) 
디
지
털
치
료
기
기
 산
업
원
천
 기
술
 개
발
·
실
증
 및
 상
용
화
 지
원
 연
구
 (
‘2
1~
’2
4)

질
병
에
 대
한
 기
존
 치
료
를
 대
체
하
거
나
 보
조
하
기
 위
한
 목
적

의
 소
프
트
웨
어
용
 의
료
기
기
 개
발
(디
지
털
치
료
기
기
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

A
I기
반

혁
신

의
료

시
스
템

4

A
I기
반

원
격
 

모
니
터
링

시
스
템

(원
천
) 
원
격
 모
니
터
링
을
 위
한
 연
계
 기
술
 개
발
(‘2
1~
23
)

A
I기
반
 병
원
 자
원
 및
 환
자
 흐
름
 최
적
화
 솔
루
션
 개
발

(A
I기
반
 스
마
트
홈
 연
계
 솔
루
션
 기
술
 확
보
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(원
천
) 
모
니
터
링
 데
이
터
 기
반
 A
I자
원
 최
적
화
 기
술
 개
발
(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
스
마
트
병
원
-
스
마
트
홈
 연
계
 기
반
 인
공
지
능
 모
니
터
링
 개
발
(‘2
1-
23
)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

융
합
데
이
터

기
반

개
인
 맞
춤
형

의
료
서
비
스

(원
천
) 
세
계
5대
 만
성
질
환
 다
기
관
 데
이
터
 매
핑
 기
술
(‘2
0~
'2
4)

A
I기
반
 질
병
예
측
 및
 관
리
 등
 개
인
의
료
서
비
스
(신
규
 개
인

의
료
서
비
스
 기
술
 확
보
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(제
품
) 
음
성
 및
 텍
스
트
에
 의
한
 데
이
터
 입
력
 챗
봇
 

기
술
 개
발
(‘2
0~
'2
2)

(제
품
) 
데
이
터
 비
식
별
화
 및
 데
이
터
 표
준
전
송
개
발

(‘2
2~
'2
2)

(제
품
) 
A
I 
기
반
 약
물
부
작
용
 모
니
터
링
 서
비
스
 (
‘2
1~
’2
4)

A
I 
및
 

빅
데
이
터
 

기
반
 실
시
간

의
료
 

위
험
예
측
 및
 

대
응
 서
비
스

(원
천
) 
데
이
터
 추
출
 및
 수
집
 표
준
화
/자
동
화
 기
술
 

개
발
(‘2
0~
’2
2)

퇴
원
환
자
 및
 생
활
관
리
 대
상
자
 응
급
사
태
 사
전
 예
측
 서
비

스

  
 (
실
시
간
 의
료
 위
험
예
측
 대
응
 신
규
 서
비
스
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(원
천
) 
위
험
징
후
 신
호
 추
출
 기
술
 개
발
(‘2
0~
’2
4)

(제
품
) 
데
이
터
 학
습
 및
 위
험
 징
후
 유
사
도
 평
가
 알
고
리
즘
 개
발
(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
피
드
백
에
 의
한
 작
동
 제
어
 및
 안
전
성
 확
보
 

기
술
 개
발
(‘2
1~
’2
2)

(제
품
) 
가
족
 헬
스
케
어
 빅
데
이
터
를
 이
용
한
 질
환
 

예
측
 기
술
(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
에
이
징
 인
 홈
 디
지
털
 헬
스
케
어
 서
비
스
 기
술

개
발
(‘2
1~
’2
4)

(제
품
) 
시
각
/청
각
 
장
애
인
을
 
위
한
 
A
I 
지
원
 
기
술

(‘2
1~
’2
4)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

A
I 
기
반
 

C
D
S
S

개
발

(원
천
) 
Io
T기
반
 라
이
프
로
그
 정
보
와
 C
D
S
S
 연
계
 

기
술
 개
발
(‘2
0~
’2
2)

A
I기
반
 제
약
, 
화
학
, 
식
품
 등
 전
반
적
 개
인
 맞
춤
 서
비
스

  
 (
개
량
/복
합
약
물
 정
밀
의
료
 서
비
스
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(원
천
) 
A
I기
반
 유
전
체
 빅
데
이
터
와
 약
물
 반
응
 예
측
 기
술
 개
발
(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
의
료
 빅
데
이
터
 연
계
 클
라
우
딩
 서
비
스
 개
발
(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
개
량
/복
합
약
물
 정
밀
의
료
 서
비
스
 개
발
(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
병
원
 현
장
의
 의
료
진
을
 위
한
 A
I기
반
 서
비
스
 개
발
(‘2
1~
’2
4)

(제
품
) 
분
산
된
 의
료
데
이
타
 환
경
 기
반
 인
공
지
능
 진
단
지
원
 시
스
템
 기
술
개
발

(‘2
1~
’2
4)
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맞
춤
형
 바
이
오
 진
단

․치
료

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(글
로
벌
 진
출
형
 T
B
M
) 
의
약
산
업
 수
출
증
대
를
 목
표
로
 진
출
시
장
별
 수
요
에
 부
합
하
는
 제
형
화
 제
품
기
술
을
 적
용
하
여
 글
로
벌
시
장
 수
요
맞
춤
형
 기
술
기
반
 의
약
품
 개
발

(T
ec
hn
ol
og
y 
B
as
ed
 M
ed
ic
in
es
)

(차
세
대
 개
량
의
약
 기
술
) 
기
존
 의
약
품
에
 혁
신
적
인
 제
형
화
 기
술
 또
는
 맞
춤
형
 전
략
을
 적
용
하
여
 안
전
성
·
유
효
성
·
유
용
성
 등
을
 개
선
시
키
고
 이
를
 기
반
으
로
 국
내
 

바
이
오
의
약
 기
술
수
준
을
 제
고
하
고
자
 함

(맞
춤
형
 기
반
기
술
) 
미
래
 바
이
오
시
장
의
 성
장
을
 주
도
할
 분
야
(줄
기
세
포
, 
3D
프
린
팅
, 
마
이
크
로
 융
합
 등
)에
 있
어
 요
구
되
어
지
는
 산
업
화
 촉
진
을
 위
한
 기
반
 기
술
개
발

맞
춤
형
 

진
단

시
스
템
/

장
치
/

어
플
리

케
이
션

1

맞
춤
형
 질
병
 

정
밀
진
단
 

시
스
템

(원
천
) 
다
종
시
료
 처
리
기
술
(‘1
9~
‘2
2)

초
민
감
도
 
다
종
/다
중
 
범
용
 
플
랫
폼
(단
일
검
출
능
→
다
중

마
커
, 
동
시
분
석
능
 달
성
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(원
천
) 
초
고
감
도
 면
역
/분
자
진
단
 플
랫
폼
 기
술
 

(‘1
9~
‘2
2)

(제
품
) 
빅
데
이
터
 연
계
 진
단
 알
고
리
즘
 기
술
(‘2
0~
‘2
4)

맞
춤
형
치
료
제
 

탐
색
용
 표
적
 

바
이
오
마
커
 

분
석
시
스
템

(원
천
) 
맞
춤
치
료
제
 탐
색

을
 위
한
 통
합
 데
이
터
베

이
스
 기
술
(‘1
9~
‘2
1)

바
이
오
마
커
기
반
 맞
춤
형
치
료
제
 탐
색
 시
스
템
(신
규
마
커
 

발
굴
 시
스
템
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(원
천
) 
맞
춤
치
료
제
 탐
색
을
 위
한
 A
I이
용
 통
계
 및
 

빅
데
이
터
 분
석
기
술
(‘1
9~
‘2
2)

(제
품
) 
맞
춤
형
 치
료
제
 탐
색
용
 표
적
 바
이
오
마
커
 분
석
시
스
템
(‘2
1~
‘2
4)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

진
단
 자
동
화
 

시
스
템
 개
발

(제
품
) 
시
료
 전
처
리
 기
술
 및
 증
폭
 기
술
(‘2
1~
‘2
4)

면
역
진
단
 P
oC
T용
 자
동
화
기
기
(수
동
 배
제
 전
자
동
 시
스
템
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(제
품
) 
다
축
 로
봇
 시
스
템
 기
술
(‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
이
미
지
 분
석
 기
술
개
발
(‘2
1~
‘2
4)

개
량

신
약

2

의
약
품
 

한
계
돌
파
형
 

개
량
 

기
술
개
발

(제
품
) 
의
약
품
 방
출
속
도
 

조
절
 
제
형
 
개
발
 

(‘2
0~
‘2
3)

경
구
 서
방
제
형
 개
량
의
약
품
 등
(2
~
3회
/일
 →
 1
회
/일
 등
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(제
품
) 
생
체
 이
용
률
 향
상
 

제
형
 개
발
 (
‘2
0~
‘2
3)

(제
품
) 
투
여
경
로
 변
경
을
 통
한
 복
약
 순
응
도
 향
상
 제
품
 개
발
 (
‘2
0~
‘2
3)

(제
품
) 
3D
 프
린
팅
 기
술
기
반
 맞
춤
형
 의
약
품
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

혁
신
적
 

차
세
대
 

개
량
형
 

바
이
오
의
약
 

개
발
 

(원
천
) 
의
약
품
 안
정
화
 소
재
(부
형
제
) 
개
발
 (
‘1
9~
‘2
2)

안
정
화
 및
 체
내
 흡
수
 개
선
 바
이
오
의
약
품
(투
여
주
기
 

1회
/일
 →
  
1회
/주
 o
r 
월
 달
성
)

  

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(원
천
) 
바
이
오
의
약
 투
여
 편
의
성
 제
고
 기
술
(‘1
9~
‘2
2)

(제
품
) 
융
복
합
적
 의
약
품
 개
량
화
 기
술
 개
발
 (
‘2
0~
‘2
3)

(제
품
) 
감
염
성
질
환
 예
방
용
 점
막
백
신
 기
술
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
3)

(제
품
) 
난
치
성
 치
료
 개
량
의
약
품
 기
술
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
3)

(제
품
) 
병
용
투
여
요
법
 최
적
화
 기
술
과
 제
품
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
3)

(제
품
) 
치
료
효
율
 향
상
목
적
 개
량
의
약
 제
품
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

글
로
벌
 

진
출
형
 

기
술
기
반

의
약
품
 개
발

(제
품
) 
약
물
방
출
조
절
 개
량
화
 기
술
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
생
체
이
용
률
 향
상
 기
술
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
물
질
 및
 방
출
 변
경
기
술
 조
절
 기
술
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
투
여
경
로
 변
경
을
 통
한
 복
약
순
응
도
 향
상
 제
품
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
의
료
용
기
 융
합
형
 약
효
지
속
 제
형
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

융
합
형
 

약
물
전
달
 

 제
품
화
 개
발

(원
천
) 
비
침
습
성
 비
경
구

투
여
 

약
물
전
달
기
술
 

(‘1
9~
‘2
1)

무
주
사
바
늘
/생
체
삽
입
형
 약
물
전
달
기
기
(신
규
 

약
물
전
달
기
기
 제
품
 출
시
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
3D
 프
린
팅
 기
반
 생
체
적
합
성
 삽
입
형
 소
재
 

및
 약
물
전
달
 기
술
 (
‘2
0~
‘2
2)

(제
품
) 
마
이
크
로
 기
술
기
반
 신
제
형
 약
물
 전
달
 시
스
템
/플
랫
폼
 기
술
 (
‘2
1~
‘2
4)

(제
품
) 
IC
T기
반
스
마
트
 센
싱
 디
지
털
 의
약
품
 기
술
 (
‘2
1~
‘2
5)

바
이
오
 

신
약

3

표
적
항
암
제
 

문
제
해
결
 

바
이
오
치
료
제
 

기
술
개
발

(원
천
) 
돌
연
변
이
 수
용
체
 

내
재
화
/분
해
 유
도
 기
술

(‘1
9~
‘2
1)

기
존
 표
적
항
암
제
 내
성
 극
복
 항
체
치
료
제
(내
성
극
복
 항
체
치

료
제
 출
시
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(제
품
) 
표
적
항
암
제
 내
성
극
복
 항
체
치
료
제
 기
술
 (
‘2
1~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

치
료
용
 인
체
 

장
내
미
생
물
 

대
량
생
산
 

표
준
화
기
술

(원
천
) 
장
내
미
생
물
 

바
이
오
뱅
크
 표
준
화
 

(‘1
9~
‘2
1)

절
대
혐
기
 인
공
 장
내
미
생
물
 배
양
기
 및
 약
리
성
 소
재
(내
성

극
복
 항
체
치
료
제
 출
시
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(원
천
) 
메
타
오
믹
스
 분
석
 

산
업
화
 파
이
프
라
인
 

(‘1
9~
‘2
1)

(제
품
) 
인
공
 장
내
미
생
물
 배
양
기
(‘2
0~
23
)

(제
품
) 
장
내
미
생
물
 유
래
 치
료
제
 개
발
(‘2
0~
’2
4)

장
내
 미
생
물
 

유
래
 질
환
 

조
기
진
단
 

기
술

(원
천
) 
질
환
별
 메
타
오
믹
스
 

기
반
 진
단
마
커
 

(‘1
9~
‘2
1)

A
I기
반
 장
내
미
생
물
 유
래
 빅
데
이
터
 활
용
 조
기
진
단
제
품

(신
규
 장
내
미
생
물
 유
래
 질
환
 조
기
 진
단
제
품
 출
시
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(원
천
) 
진
단
용
 마
커
의
 비
임
상
 검
증
 상
업
화
 기
술
 

(‘1
9~
‘2
2)

(제
품
) 
A
I기
반
 질
환
 조
기
진
단
 제
품
(‘2
1~
’2
4)

세
포
외
소
포
체
 

기
반
 

질
환
진
단
 및
 

치
료
제
/백
신
 

제
품

(원
천
) 
세
포
외
소
포
체
 

표
준
화
 기
술
 (
‘1
9~
’2
2)

엑
소
좀
 기
반
 진
단
 및
 치
료
 제
품
(신
규
 난
치
성
질
환
 조
기
 

진
단
 및
 치
료
서
비
스
 제
품
 출
시
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
세
포
외
소
포
체
 생

산
공
정
 기
술
 (
‘1
9~
‘2
2)

(제
품
) 
세
포
외
소
포
체
 기
반
 질
환
 진
단
제
품
 기
술
 (
‘2
0~
‘2
4)

(제
품
) 
세
포
외
소
포
체
 기
반
 질
병
 치
료
제
품
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
세
포
외
소
포
체
 기
반
 백
신
 제
품
 개
발
 (
‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
세
포
외
소
포
체
 기
반
 약
물
 전
달
체
 제
품
 기
술
(‘2
1~
‘2
5)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

유
전
자
 

편
집

응
용
 및

맞
춤
형

줄
기

세
포

4

유
전
자
가
위
 

전
달
 및
 내
재
적
 

유
전
자
 

교
정
을
 통
한
 

유
전
차
편
집
 

치
료
제

(원
천
) 
내
재
적
 
유
전
자
 

교
정
 기
술
(‘1
9~
‘2
1)

유
전
자
가
위
 전
달
체
 및
 세
포
치
료
제
(유
전
자
가
위
 전
달
체
 

및
 치
료
제
 제
품
 출
시
)

성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
3년

(원
천
) 
유
전
자
 교
정
세
포
 환
자
 이
식
기
술
(‘2
0~
‘2
3)

(원
천
) 
생
체
내
 유
전
자
 가
위
 전
달
 기
술
(‘2
0~
‘2
3)

(제
품
) 
환
자
 
유
래
 
세
포
의
 
ex
 
vi
vo
 
내
재
적
 
유
전
자
 
교
정
 
치
료
제
 
개
발
 

(‘2
1~
’2
3)

(제
품
) 
환
자
 생
체
 내
의
 i
n 
vi
vo
 내
재
적
 유
전
자
 교
정
 치
료
제
 개
발
 (
‘2
1~
’2
3)

맞
춤
형
 

줄
기
세
포
 

치
료
제
 

실
용
화
 기
반
 

기
술
개
발

(원
천
) 
줄
기
세
포
 
분
화
 

효
율
화
 기
술
(‘1
9~
‘2
1)

동
종
줄
기
세
포
치
료
(줄
기
세
포
치
료
제
 제
품
화
 기
술
 확
보
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(원
천
) 
이
식
세
포
추
적

기
술
(‘1
9~
‘2
1)

(제
품
) 
줄
기
세
포
 대
량
배
양
/장
기
배
양
 기
술
(‘2
1~
‘2
4)

(제
품
) 
줄
기
세
포
 치
료
제
 품
질
 표
준
화
 기
술
(‘2
1~
‘2
4)

환
자
유
래
 

줄
기
세
포
 

기
반
 바
이
오
 

인
공
장
기
 

실
용
화
 

플
랫
폼
 개
발
 

(원
천
) 
바
이
오
 인
공
장
기
 제
작
기
술
 (
‘2
0~
‘2
2)

고
품
질
 줄
기
세
포
 치
료
제
, 
장
기
 재
생
치
료
제
 

  
 (
줄
기
세
포
기
반
 장
기
재
생
치
료
제
 상
용
화
 기
술
 확
보
 및
 

3차
원
 세
포
배
양
 소
재
 도
출
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
6년

(원
천
) 
3D
 바
이
오
프
린
팅
 기
술
(‘2
0~
‘2
2)
 

(제
품
) 
바
이
오
 인
공
장
기
 기
반
 약
물
 평
가
 기
술
 및
 바
이
오
인
공
장
기
 활
용
 플
랫
폼
 

기
술
 (
‘2
1~
‘2
3)

(제
품
) 
바
이
오
 인
공
장
기
 대
량
생
산
 및
 품
질
 표
준
화
 기
술
 (
‘2
1~
‘2
3)
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

줄
기
세
포
 

치
료
제
 글
로
벌
 

진
출
을
 위
한
 

세
포
배
양
 

기
술
 개
발

(원
천
) 
효
율
적
 줄
기
세
포
 배
양
을
 위
한
 무
혈
청
화
학

조
성
배
지
개
발
 (
‘1
9~
‘2
2)

무
혈
청
배
지
개
발
(신
규
 무
혈
청
배
지
개
발
 및
 대
량
생
산
 기
술
 

확
보
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
무
혈
청
 화
학
조
성
 배
지
의
 G
M
P
 g
ra
d
e 
공
정
 최
적
화
(‘2
1~
‘2
5)

(제
품
) 
세
포
대
량
생
산
 고
도
화
 목
적
 분
리
 및
 배
양
 생
산
공
정
·
모
니
터
링
 기
술
 

개
발
 (
‘2
1~
‘2
3)

(제
품
) 
무
혈
청
 화
학
조
성
 배
지
를
 이
용
한
 줄
기
세
포
 대
량
 생
산
 기
술
(‘2
2~
‘2
5)

조
직

재
생
 

및
 

인
공

장
기

5

3
D
 

바
이
오
프
린
팅
 

기
술
 이
용
 

도
관
형
 

인
공
조
직
 

제
작
 기
술

(원
천
) 
도
관
형
 인
공
조
직
 제
작
용
 3
D
 바
이
오
프
린
터
 

기
술
 (
‘1
9~
’2
2)

도
관
구
조
 인
공
장
기
 및
 조
직
(신
규
 맞
춤
형
 인
공
혈
관
 등
 

도
관
조
직
 제
작
 기
술
 확
보
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
바
이
오
 잉
크
를
 이
용
한
 도
관
 구
조
체
 제
작
 

기
술
 (
‘2
0~
22
)

(제
품
) 
개
인
 맞
춤
형
 바
이
오
 혈
관
 제
작
 기
술
 (
‘2
0~
’2
4)

(제
품
) 
개
인
 맞
춤
형
 인
공
 신
경
관
 제
작
 기
술
 (
‘2
1~
’2
5)
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중
점
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자
대
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우
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순
위
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정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

조
직
 특
성
별
 

재
생
치
료
제
 

개
발
을
 위
한
 

조
직
유
래
 

생
체
재
료
 

플
랫
폼
 기
술

(원
천
) 
인
체
 조
직
별
 탈
세
포
 소
재
에
 대
한
 표
준
 공
정
 

개
발
 (
‘2
0~
’2
2)

탈
세
포
기
반
 지
지
체
(탈
세
포
 소
재
 기
능
성
 E
C
M
지
지
체
 제

품
화
 기
술
 확
보
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
탈
세
포
 소
재
 기
발
 기
능
성
 천
연
 E
C
M
 지
지
체
 개
발
 (
‘2
0~
’2
3)

(제
품
) 
탈
세
포
 소
재
 기
반
 재
생
의
료
 활
용
 기
술
 개
발
 (
‘2
1~
’2
5)

기
능
성
 

지
지
체
 

기
반
 인
체
 

복
합
조
직
 

제
작
 기
술

(원
천
) 
복
합
조
직
 제
작
용
 지
지
체
 기
술
 (
‘1
9~
’2
2)

인
체
 복
합
조
직
 제
작
용
 지
지
체
(맞
춤
형
 복
합
조
직
 치
료
 

제
품
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
6년

(원
천
) 
복
합
조
직
 기
능
부
여
 및
 재
생
 환
경
조
절
 기
술
 (
‘2
0~
’2
3)

(제
품
) 
인
체
 복
합
조
직
을
 이
용
한
 재
생
 치
료
 제
품
 기
술
 (
‘2
1~
’2
5)

동
물
모
델
 

대
체
 및
 

질
환
 모
델
 

제
작
용
 장
기
별
 

오
가
노
이
드
 

제
작
 기
술

(원
천
) 
3차
원
 세
포
 배
양
 기
반
 오
가
노
이
드
 제
작
 및
 

고
도
화
 기
술
 (
‘1
9~
’2
2)

동
물
실
험
대
체
 오
가
노
이
드
 기
반
 3
D
  
장
기
칩
(오
가
노
이
드
 

제
작
 및
 질
환
별
 동
물
실
험
 대
체
 K
it 
제
품
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
오
가
노
이
드
 평
가
 및
 이
미
지
, 
질
환
 모
델
링
 기
술
 (
‘2
0~
’2
4)

(제
품
) 
오
가
노
이
드
 생
산
을
 위
한
 기
반
 제
품
 기
술
(‘1
9~
’2
3)

(제
품
) 
오
가
노
이
드
 기
반
 동
물
실
험
 대
체
 기
술
 (
‘2
1~
’2
6)
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 이
후

성
과
목
표

빅
데
이
터
 

-
 

인
공
지
능

기
반
 

신
약

실
용
화

기
술

개
발

6

인
공
지
능
-

빅
데
이
터
 기
반
 

약
물
IP
 고
도
화
 

플
랫
폼
 기
술

(원
천
) 
임
상
빅
데
이
터
분
석
 기
술
 및
 기
전
 예
측
기
술
 

(‘1
9~
’2
2)

약
물
 I
P
 대
상
 진
단
 클
라
우
드
 연
계
 서
비
스
(신
약
후
보
물
질
 

예
특
 평
가
시
스
템
 기
술
 확
보
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
4년

(원
천
) 
타
깃
가
치
 및
 개
발
 분
석
(G
o/
N
o-
go
 

de
ci
si
on
) 
기
술
 (
‘2
0~
’2
2)

(원
천
) 
A
I기
반
 약
물
재
창
출
 및
 재
목
적
화
 예
측
기
술
 

(‘2
0~
’2
2)

(원
천
) 
A
I기
반
 약
물
전
달
체
 최
적
화
 기
술
(‘2
0~
’2
3)

(제
품
) 
인
공
지
능
-
빅
데
이
터
 기
반
 신
약
개
발
 서
비
스
 기
술
(‘2
0~
’2
4)

표
적
단
백
질
 

분
해
 

기
술
기
반
 

신
개
념
 

혁
신
신
약
 

실
용
화

(원
천
) 
신
개
념
 표
적
 단
백
질
 분
해
 기
술
 (
‘2
0~
’2
2)

표
적
단
백
질
 분
해
 혁
신
신
약
 플
랫
폼
(신
개
념
 표
적
단
백
질
 

분
해
 플
랫
폼
 기
술
 및
 제
품
 확
보
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
신
규
 E
3 
유
비
퀴
틴
 리
가
아
제
 및
 리
간
드
 발
굴
 (
‘2
0~
’2
3)

(제
품
) 
표
적
단
백
질
 분
해
 기
술
 기
반
 혁
신
신
약
 도
출
 (
‘2
1~
’2
5)

표
준
화
된
 

동
물
대
체
 

플
랫
폼
 기
반
 

약
물
 유
효
성
/ 

독
성
평
가
 기
술

(원
천
) 
정
상
 및
 질
병
 모
사
 세
포
생
산
, 
3차
원
 세
포
배
양
기
반
 질
환
 모
델
 제
작
 

및
 이
를
 활
용
한
 약
물
 유
효
성
/독
성
 평
가
기
술
 (
‘2
0~
’2
3)

제
브
라
피
쉬
기
반
 유
효
성
/독
성
평
가
 스
크
리
닝
 장
기
칩
 플

랫
폼
(제
브
라
피
쉬
기
반
 랩
온
어
칩
 플
랫
폼
 확
보
)

  
 성
과
목
표
 달
성
 기
한
 :
 2
02
5년

(원
천
) 
제
브
라
피
쉬
 기
반
 질
환
 동
물
모
델
 생
산
 및
 약
물
 유
효
성
 독
성
평
가
기
술
 (
‘2
0~
’2
4)

(원
천
) 
동
물
실
험
대
체
법
 등
록
을
 위
한
 표
준
화
 기
술
 (
‘2
0~
’2
3)

(제
품
) 
랩
온
어
칩
 플
랫
폼
을
 이
용
한
 약
효
 및
 독
성
 평
가
 (
‘2
1~
’2
5)
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마
트
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료
기
기

중
점
투
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대
상

우
선
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

조
정
 방
향

(병
원
-
기
업
 협
력
형
 공
동
연
구
개
발
) 
의
료
기
기
 개
발
단
계
부
터
 병
원
과
 기
업
이
 협
력
하
여
 수
요
 지
향
적
 신
제
품
 개
발
, 
기
존
 제
품
 개
선
, 
임
상
적
용
 및
 초
기
수
요
 창
출
 

등
 공
동
추
진

(수
요
 대
응
형
 이
동
병
원
 개
발
) 
다
양
한
 수
요
 맞
춤
형
 서
비
스
 제
공
을
 위
한
 이
동
병
원
 플
랫
폼
 개
발

(신
개
념
 의
료
기
기
 개
발
) 
다
양
한
 질
환
에
 대
한
 치
료
·
완
화
가
 가
능
한
 디
지
털
치
료
기
기
, 
전
자
약
 치
료
기
기
 핵
심
 요
소
기
술
 개
발
 및
 임
상
 연
구
 데
이
터
 확
보

인
체

기
능
 

복
원

보
조

2

바
이
오

일
렉
트
로
닉
스
 

기
술

일
부
 전
자
약
 디
바
이
스
 기
술
개
발
 수
준

 
위
장
관
 운
동
 조
절
용
 초
소
형
 이
식
형
 

바
이
오
일
렉
트
로
닉
스

바
이
오
일
렉
트
로
닉
스
 품
목
허
가
 3
건

바
이
오
일
렉
트
로
닉
스
 원
천
기
술
 확
보
 2
건

  
 (
S
C
I논
문
 5
편
, 
특
허
 1
0건
)

이
식
형
 
바
이
오
일
렉
트
로
닉
스
 
전
극
 
및
 

패
키
지
 기
술
개
발

편
두
통
 치
료
용
 웨
어
러
블
 바
이
오
일
렉
트

로
닉
스
 개
발

배
뇨
조
절
장
애
 치
료
용
 

바
이
오
일
렉
트
로
닉
스
 개
발

정
신
건
강
 케
어
용
 웨
어
러
블
 바
이
오
일
렉

트
로
닉
스
 개
발

1

 초
소
형
 

온
-
디
바
이
스
 

뉴
로
모
픽
 

A
I칩
을
 활
용
한
 

재
활
복
지
기
기
 

첨
단
화
 

 신
규
 생
체
신
호
 A
I 
분
석
 

실
시
간
 동
작
의
도
 인
식
 

알
고
리
즘

생
체
신
호
 분
석
 바
이
오
프
로
세
서
 플
랫
폼

생
체
신
호
 분
석
 모
바
일
 디
바
이
스

 신
규
 생
체
신
호
 처
리
 전
용
 뉴
로
모
픽
 A
I칩
  
모
듈
기
술

 신
규
 신
체
접
촉
형
, 
이
식
형
 

센
서
 개
발
 기
술
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

 신
규
 실
시
간
 온
디
바
이
스
 

재
활
복
지
기
기
 
의
도
파
악
 

및
 구
동
 기
술

 신
규
 재
활
복
지
기
기
 소
형
 

첨
단
화
 기
술

 신
규
 동
작
의
도
 감
지
기
술
 기
술

지
능
형
 

정
밀

진
단
 

의
료
기
기
 

및
 

플
랫
폼

1

생
체
정
보
 

측
정
 및
 지
능
형
 

분
석
 S
W

전
문
가
 숙
련
도
 기
반
 판
독

다
채
널
 전
극
, 
유
선
 데
이
터
 전
송
 

생
체
신
호
 측
정
 및
 정
보
 분
석

단
일
 측
정
기
기
 중
심
 소
형
화
, 
저
젼
력
 

디
바
이
스
 

다
종
 
생
체

인
자
 
센
싱
 

플
랫
폼

기
술

‘2
3년
 :
 최
소
자
각
 생
체
정
보
 스
마
트
 획
득
시
스
템

‘2
5년
 :
 만
성
질
환
 및
 감
성
인
자
 정
밀
 모
니
터
링
 및
 진
단
 시
스
템
 

  
 ‘2
6년
 :
 개
인
용
 생
체
정
보
기
반
 질
병
 예
방
 의
료
기
기

  
 

생
체
정
보
 빅
데
이
터
 지
능
형
 

분
석
 S
W
 기
술

병
원
용
 생
체
정
보
 측
정
 및
 

임
상
의
사
결
정
 지
원
기
기

생
체
정
보
기
반
 가
정
용
 만
성
질
환
 케
어
 가
이
드
 시
스
템

비
침
습
 생
체
정
보
 센
싱
 및
 

빅
데
이
터
 
지
능
형
 
분
석
  

기
술

개
인
정
보
 보
안
 S
W
기
술

병
원
용
 생
체
정
보
 측
정
 및
 임
상
의
사

결
정
 지
원
기
기

개
인
용
 생
체
정
보
기
반
 질
병
예
방
 의
료

기
기



166

중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

5

최
소
/비
침
습
 

광
학
진
단
 

기
술

기
지
원
 과
제
들
은
 영
상
 품
질
 개
선
, 
치
료

기
기
 개
발
에
 포
커
스
를
 맞
추
어
 왔
음

망
막
질
환
 

치
료
용
 

레
이
저
기
기

`2
3:
 고
정
밀
 안
질
환
 조
기
진
단
 A
I 
시
스
템

  
 

O
C
T+
광
각

영
상
기
반

의
 3
D
망
막

영
상
획
득
 

기
술
 개
발

인
공
지
능
기
반
 망
막
질
환
 조
기
진
단
 기
술

영
상
정
합
기
술
 기
반
의
 형
광

유
도
 현
미
경
 및
 내
시
경
 

기
술
 개
발
 

인
공
지
능
 진
단
기
술
 기
반
의
 형
광
유
도
 현
미
경
 및
 내
시
경
 

기
술
 개
발

6

한
의
 

생
체
진
단
 및
 

스
마
트
 

치
료
기
기

맥
진
, 
설
진
, 
안
면
, 
동
작
 등
 다
양
한
 한
방

생
체
정
보
를
 통
해
 건
강
상
태
를
 분
석
하
는
 

연
구
들
이
 진
행
되
고
 있
으
나
 정
확
도
, 
신
뢰
도
 

측
면
에
서
 부
족
한
 상
황

고
신
뢰
도
 한
방
 생
체
정
보
 

측
정
기
술

‘2
3년
 :
 A
I기
반
 한
방
 생
체
정
보
 진
단
기

‘2
5년
 :
 스
마
트
 한
방
 융
합
 치
료
기
기

  
 

빅
데
이
터
 및
 인
공
지
능
 기
반
 한
방
 생
체
정
보
 진
단
기
술

한
방
 생
체
정
보
 기
반
 만
성
질
환
 관
리
기
술

스
마
트
 한
방
 융
합
 치
료
기
기
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중
점
투
자
대
상

우
선
순
위
조
정

  
  
 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

2

진
단
 및
 

치
료
유
도
용
 

스
마
트
 초
음
파
 

진
단
기

스
마
트
 디
바
이
스
를
 이
용
한
 초
소
형
 초
음

파
 제
품
 개
발
이
 초
기
 단
계
이
며
 고
도
화
 

작
업
이
 필
요
한
 실
정

인
공
지
능
 기
반
의
 초
음
파
 영
상
 분
석
 기
술

은
 임
상
의
의
 숙
련
도
에
 의
존
하
여
 관
련
 연

구
는
 현
재
 미
비
한
 실
정

3D
 초
음
파

영
상
기
반
 

심
혈
관
 
진

단
시
스
템

‘2
3년
 :
 초
소
형
 초
음
파
 영
상
 진
단
-
치
료
 기
기
 

  
 

 

초
소
형
 초
음

파
 영
상
 시
스

템
 기
술

초
음
파
 
빅

데
이
터
 
구

축
 및
 인
공

지
능
 
기
반
 

진
단
기
술

인
공
지
능
 기
반
 초
음
파
 영
상
 진
단
기
기
 

통
합
 및
 임
상
 적
용
 기
술

3

고
해
상
도
 

다
중
의
료
영
상
 

기
반
 인
공
지
능
 

진
단
-
치
료
 

S
W

현
재
까
지
 개
발
된
 기
술
들
은
 판
독
장
소
의
 

제
한
이
 
있
으
며
, 
많
은
 
양
의
 
메
모
리
를
 

요
구
하
여
 실
시
간
 치
료
유
도
에
 적
용
되
기
 

어
려
움

X
-
r
a
y
, 

C
T,
 M
R
 등

에
 탑
재
 가

능
한
 
인
공

지
능
 
진
단
 

S
W
개
발
 

`2
3년
 :
 진
단
용
 인
공
지
능
 및
 H
/W
융
합
 컨
트
롤
러

`2
5년
 :
 인
공
지
능
 탑
재
 영
상
진
단
기
기

  
 

인
공
지
능
 

진
단
 S
W
 기

반
의
 
치
료

계
획
 
수
립

기
술
 개
발

영
상
 기
반
 인
공
지
능
 진
단
-
치
료
 통
합
 S
W
 개
발
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

4

지
능
형
 

저
선
량
 

고
화
질
 

방
사
선
 영
상
 

진
단
기
기

기
존
의
 영
상
처
리
기
술
은
 저
선
량
 방
사
선
 

조
사
에
서
 나
타
나
는
 복
잡
한
 영
상
 복
원

문
제
를
 해
결
하
기
 어
려
웠
음

경
량
 포
터
블
 

X
-
ra
y 

`2
3년
 :
 핸
드
 헬
드
 X
-
ra
y,
 저
선
량
 M
am
m
og
ra
ph
y

`2
5년
 :
 1
28
C
H
 C
T

  
 

 
환
자
 친
화
형
 저
선
량
 M
am
m
og
ra
p
hy

지
능
형
 저
선
량
 고
분
해
능
 다
채
널
 컴
퓨
터
 단
층
촬
영
장
치

E
M
R
 연
동
 

디
지
털

치
료
기
기

서
비
스
 개
발
 또
는
 제
공
 초
기
 단
계

개
발
 파
이
프
라
인
 확
보
 단
계

라
이
프
로
그
 데
이
터
 수
집
 표
준
 기
술
개
발

`2
6년
 :
 차
세
대
 개
인
맞
춤
형
 디
지
털
 치
료
 플
랫
폼

  
 

  
 

  

개
인
건
강
기
록
 데
이
터
기
반
의
 지
능
형
 디
지
털
치
료
기
기
 

플
랫
폼
 개
발

질
환
별
 광
치
료
 디
지
털
 

치
료
기
기
 개
발

질
환
별
 광
치
료
 개
인
화
 

기
술
 개
발

멀
티
모
달
 

융
합
수
술
 

및
 

치
료
기
기

4
광
융
합
 

치
료
기
기

기
지
원
 과
제
들
은
 극
초
단
파
 광
, 
광
 출
력
, 

패
턴
 등
에
 초
점
을
 맞
추
어
 왔
음

파
장
가
변

형
 
레
이
저
 

진
단
/치
료
 

시
스
템

`2
3년
 :
 다
파
장
 소
형
 미
세
병
변
 제
거
기
기

`2
5년
 :
 플
라
즈
마
 응
용
 치
료
기
기

  
 

내
시
경
/복
강
경
 
수
술
용
 

광
융
합
치
료
기
기
 개
발

비
침
습
 광
/전
기
 융
합
 

치
료
기
기
 개
발

로
봇
수
술
용
 광
융
합
 치
료
기
기
 개
발
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

3
가
상
수
술
 

시
뮬
레
이
터

국
내
는
 V
R
 H
M
D
 시
장
에
 주
력
, 
H
W
/

디
바
이
스
 기
술
에
 강
점
을
 가
지
고
 있
으
나
 

의
료
 및
 헬
스
케
어
용
 초
실
감
 A
R
/V
R
/M
R
 

기
반
 기
술
은
 경
쟁
력
이
 약
함

실
시
간
/고
정
밀
 3
차
원
 

공
간
정
보
 추
출
 기
술

`2
3년
 :
 가
상
수
술
 시
스
템
 및
 햅
틱
 디
바
이
스

`2
5년
 :
 혼
합
 현
실
 기
반
 수
술
 네
비
게
이
션

  
 

실
시
간
/고
정
밀
 가
상
객
체
 

제
어
기
술
 및
 햅
틱
기
능
 개
발

실
시
간
/초
실
감
  
정
합
기
술
 및
 랜
더
링
 기
술

V
R
/M
R
 수
술
 시
뮬
레
이
터
 

및
  
네
비
게
이
션

2

기
능
영
상
 

스
마
트
 

수
술
유
도
 

전
자
 내
시
경

정
밀
수
술
을
 위
한
 기
술
들
을
 미
국
과
 일
본

업
체
가
 장
악
하
고
 있
음

소
화
기
 정
밀

진
단
 다
중
형

광
 내
시
경

`2
3년
 :
 3
D
 기
능
영
상
 굴
절
 복
강
경

`2
5년
 :
 빅
데
이
터
 기
반
 기
능
영
상
 수
술
유
도
 복
강
경

  
 

형
광
영
상
정

합
 기
반
 뇌
수

술
 시
스
템

고
해
상
도
 

3D
 다
중
기
능
 

영
상
화
 기
술

기
능
의
료
영
상
 
빅
데
이
터
 

구
축
 및
 기
능
영
상
 진
단
기
술

빅
데
이
터
 연
계
 다
중
기
능
영
상
기
반
 굴
절
형
 수
술
유
도
 

복
강
경
 기
술

5

중
양
성
자

(D
eu
tr
on
) 

소
형
 가
속
기
 

기
반
 방
사
선
 

암
치
료
 시
스
템

국
내
 가
속
기
 기
반
 암
치
료
용
 가
속
기
 개
발
은
 

초
기
단
계
로
써
, 
기
술
적
 타
당
성
 검
증
 및
 

대
형
 병
원
중
심
의
 설
치
공
간
의
 과
다
소
요
, 

임
상
시
험
이
 장
기
간
에
 걸
쳐
 수
행
되
어
야
 

하
는
 등
의
 장
벽
이
 존
재

중
성
자
 
표

적
장
치
 설
계
 

및
 제
작
기
술

`2
5년
 :
 중
양
성
자
 소
형
가
속
기
 기
반
 암
치
료
기
기

  
 

중
양
성
자
 소
형
가
속
기
 기
반
 

암
치
료
 시
스
템
기
술

중
양
성
자
 가
속
기
 운
전
 및
 

제
어
기
술

임
상
적
용
기
술
 및
 상
용
화
 

추
진
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 년
도

핵
심
기
술
테
마

현
수
준

’2
1년

’2
2년

’2
3년

’2
4년
 

이
후

성
과
목
표

1

디
지
털
 

덴
티
스
트
리
 

솔
루
션

디
지
털
 진
료
환
경
을
 반
영
한
 새
로
운
 형
태

의
 치
과
용
 C
A
D
/C
A
M
 시
스
템
에
는
 해
외
 

기
술
과
 격
차
가
 상
당
하
고
 수
입
에
만
 의
존

하
는
 실
정
이
며
 다
양
한
 디
지
털
 영
상
장
비

와
의
 데
이
터
 호
환
이
 불
가
한
 실
정

3D
 엔
진
 및
 

C
A
D
/C
A
M
 

개
발

`2
3년
 :
 디
지
털
 덴
티
스
트
리
 원
스
탑
 토
탈
 솔
루
션

  
 

환
자
 맞
춤
형
 보
철
물
, 

임
플
란
트
 가
이
드
, 
자
동
 

설
계
 기
술

인
공
지
능
 기
반
 치
과
 치
료
계
획
 의
사
결
정
지
원
 시
스
템

인
체
기
능
 

재
생

/재
활
 

기
기

2

환
자
 맞
춤
형
 

임
플
란
트
 

3
D
 프
린
팅
 

기
술
 개
발

국
내
에
서
는
 3
D
 프
린
터
를
 활
용
한
 의
료
 

보
형
물
 모
델
링
 S
W
 개
발
이
 되
고
 있
으
나
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구분 소속 직위(급) 성명

1 한국산업기술평가관리원 본부장 한종석

2 한국산업기술평가관리원 MD 오동훈

3 한국산업기술평가관리원 MD 임영목

4 한국산업기술평가관리원 MD 이규택

5 한국산업기술평가관리원 MD 김낙인

6 한국산업기술평가관리원 단장 고병철

7 한국산업기술평가관리원 PD 한정우

8 한국산업기술평가관리원 PD 윤석한

9 한국산업기술평가관리원 PD 정봉용

10 한국산업기술평가관리원 PD 최영철

11 한국산업기술평가관리원 PD 이병현

12 한국산업기술평가관리원 PD 박영호

13 한국산업기술평가관리원 PD 김도근

14 한국산업기술평가관리원 PD 이백행

15 한국산업기술평가관리원 PD 서재형

16 한국산업기술평가관리원 PD 심창섭

17 한국산업기술평가관리원 PD 이준석

18 한국산업기술평가관리원 PD 송준호

19 한국산업기술평가관리원 PD 서용석

20 한국산업기술평가관리원 PD 전형호

21 한국산업기술평가관리원 PD 이상호

22 한국산업기술평가관리원 PD 김돈정

23 한국산업기술평가관리원 PD 이태림

24 한국산업기술평가관리원 PD 박지훈

25 한국산업기술평가관리원 PD 고재진

26 한국산업기술평가관리원 PD 변기영

27 한국산업기술평가관리원 팀장(PD직무대리) 봉충종

28 한국항공우주기술연구조합 팀장 신복균

29 한국생산기술연구원 수석 신호정

30 한국산업기술평가관리원 팀장 이정우

31 한국산업기술평가관리원 책임 차현진

붙임 R&D 투자전략 실무작업반 명단
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